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Kody CPV

W zakresie robot zgodnie z CPV wchadaody:

45000000-7 Roboty budowlane

- 45111200-0 Roboty w zakresie przygotowania teretilqudow i roboty ziemne,

- 45113000-2 Roboty na placu budowy,

- 45233000-9 Roboty w zakresie konstruowania, funcdoveania oraz wykonywania nawierzchni
autostrad, drog,

- 45233100-0 Roboty w zakresie budowy autostradg,dro

- 45233120-6 Roboty w zakresie budowy drog,

- 45233124-4 Drogi dojazdowe,

- 45233140-2 Roboty drogowe,

- 45233141-9 Roboty w zakresie konserwacji drég,

- 45233142-6 Roboty w zakresie naprawy drég,

- 45233225-2 Drogi jednopasmowe,

- 45233220-7 Roboty w zakresie nawierzchni drog,

- 45232452-5 Roboty odwadnag,

Ladek Zdroj, 25 kwiecig 2010 r. Stréha 95 Bico-sromeT



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Remont drogi gminnej, dojazdowej do pél - Nr geodezyjny 262 - 0+000 — 0+305 Km - Skrzynka

1. Wstep.

Opracowanie wykonano na podstawie umowy zawartgjloyi Gmiry Ladek Zdroj, z siedzip
w Ladku Zdrgj, ul. Rynek Nr 31, a fir;n,Budo-Projekt” Ktodzko.
Przedmiotem opracowania jest wykonanie Specyfikacjinicznej wykonania i odbioru robét
budowlanych remontu drogi gminnej, dojazdowej db pdr geodezyjny Nr 262 w miejScowm
Skrzynka, gmina dek Zdroj, powiat Ktodzki, wojewddztwo Dol&liaskie.
Celem niniejszego opracowania jest spdeenie specyfikacji technicznej wykonania i odbioru
robot, na podstawie, ktéregd:
- sporadzone dokumenty przetargowe celem wytonienia Wykaygprac,
- wykonane zaprojektowane roboty budowlane,

2. Materiaty wyj sciowe.

- Ogodlne specyfikacje techniczne (OST) Generalnepksji Drog Krajowych i
Autostrad,

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 03 lipca 2003w sprawie
szczegotowego zakresu i formy projektu budowlan@ypo U. Nr 120, poz. 1133),

- Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winea 2004 r., w sprawie
szczegotowego zakresu i formy dokumentacji projekio specyfikacji technicznych
wykonania i odbioru robét budowlanych oraz progrdmmkcjonalno-aytkowego (Dz.
U. Nr 202, poz. 2072, z dnia 16.09.2004 r.),

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiejraa 30 maja 2000 r. w
sprawie warunkow technicznych, jakim powinny odpadé drogowe obiekty
inzynierskie i ich usytuowanie (Dz. Ust. Nr 63 poz5Y),3

- Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjraa 02 marca 1999 r. w
sprawie warunkéw technicznych, jakim powinny odpad& drogi publiczne i ich
usytuowanie, (Dz Ust. Nr 43/99 poz. 430), [1],

- Ustawa z dnia 29 stycznia 2004 r., Prawo zamf\igblicznych (Dz. U. Nr 19 poz.
177),

- Ustawa z dnia 07 lipca 1994 r., Prawo budowlane (DANr 207, poz. 2016, z
pd&zniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 18 lipca 2001 r., Prawo wodne (D2NtJ115, poz. 1229, zmiana Dz. U.
nr 154, z paniejszymi zmianami),

- Ustawa z dnia 27 kwietnia 2001 r., Prawo ochrénoglowiska (Dz. U. Nr 62, poz. 627,
Z p&niejszymi zmianami),

- Wspdlny Stownik Zamowig— wprowadzony przez komisEuropejsk,
Rozporadzeniem Nr 2151/2003/WE z 16 grudnia 2003 r.,

- zaradzenie Generalnego Dyrektora Drég Publicznych;Stadia i sktad dokumentacji
projektowej dla drog i mostéw w fazie przygotowansla”, nr 3 z 25 stycznia 2000 r.,
wprowadzajce stosowanie ogélnych i szczegbtowych specyfikacjinicznych,

- obwieszczenie Marszatka Sejmu RP z dnia 24 sie@00d r. w sprawie ogtoszenia
jednolitego tekstu ustawy o drogach publicznych.(@zNr 204, poz. 2086),

- obwieszczenie Ministrarodowiska z dnia 28 wrzaia 1991 r., o lasach (Dz. U. Nr 101,
poz. 101, poz. 444, z pdiejszymi zmianami),

- rozporadzenie Ministra&Srodowiska z dnia 22 marca 2006 r., w sprawie sz@pegych
zasad zabezpieczenia przeciw@mwego laséw (Dz. U. Nr 58, poz. 405),

- wytyczne Inwestora,

- wizja lokalna w terenie.
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3. Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robat.

3.1.Stosowanie specyfikacji technicznych.

Specyfikacja techniczna jest zbiorem wymatgchnicznych, ok&ajacych warunki i sposoby
wykonania, kontroli, odbioru, obmiaru i ptatod za roboty okrdonego rodzaju robét.

Specyfikacje techniczng slokumentem:

a) przetargowym, okrdajacym zakres czynrigi i robot zawartych w poszczegdlnej pozyigipego
kosztorysu i umgiwiajgcym prawidtowe ustalenie ceny jednostkowej tej miizyrzy
opracowaniu oferty, przez oferenta uczesttego w przetargu,

b) umownym, stanowgicym zahcznik, wraz z innymi dokumentami przetargowymi,udoowy
podpisanej przez zamawdaggo i wykonawe,

c) wykonawczym, obowzujagcym z innymi dokumentami wykonaw€ nadzér zamawiagego przy
wykonywaniu, kontroli i odbiorze robét.

Zarzadzenie GDDP z 1992 r. ustalitte specyfikacje techniczne opracowujgjako:
a) ogolne specyfikacje techniczne (OST),
b) szczego6towe specyfikacje techniczne (SST).

Ogolna specyfikacja techniczna jest wzorcowym asioprzepiséw i wymagamapcych
zastosowanie przy realizacji robot. Ogolne speeyii techniczne wydano dla robét drogowych oraz dla
prac geodezyjnych zgzanych z drogownictwem. Stanawine podstawdo opracowania szczegétowych
specyfikacji technicznych, nieetlgc same dokumentem przetargowym i kontraktowym.

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest zbiorermagah opracowanych dla realizacji
pojedynczego rodzaju robét w zadaniu inwestycyjmyimjego elemencie. SST jest formalnym
dokumentem wchodzym w skiad zajcznikbw umowy pomidzy zamawiajcym i wykonawg. SST
opracowuje & ha podstawie ustaleogoélnej specyfikacji technicznej:

a) wybierapgc z OST zalecenia dla rozyzian realizacyjnych, wyspujacych w dokumentacji
projektowej, z ewentuainch modyfikacy,

b) uzupetniagc ustalenia OST o0 nowe rozgania w niej nie zawarte,
c) uaktualniagc przepisy zawarte w OST.

Numeracja szczegotowych specyfikacji technicznyoWipna by powigzana z pozycjami przedmiaru
robot §lepego kosztorysu) w celicistego padczenia kosztu z zakresem wykonywanego rodzaju robot

Stosowanie specyfikacji technicznych w drogownietwowoduje:

a) zblizenie polskich procedur inwestycyjnych do praktykieden w krajach gospodarki rynkowej, w
tym w Unii Europejskiej,

b) usprawnienie procesu inwestycyjnego,

c) sciste sprecyzowanie zakresu i sposobu wykonywabatr
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d) uniknigcie zlednych dyskusji interpretacyjnych pogdzy zamawiajcym a wykonawg, ktore
mog powstd, gdy zakres robot jest okteny zbyt ogolnie,

e) zmniejszenie wtpliwosci przy odbiorze robot,

f) ufatwienie uzyskania funduszy pomocowych lub z aagznych instytucji finansowych,
wymagajicych posiadania dokumentow przetargowych ustalopyzéz te instytucje.

Efektem stosowania specyfikacji technicznych jeatost jakdci budowanych obiektow i zwkszenie
ich trwatcsci.

3.2.Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot.

D -M-00.00.00 - WYMAGANIA OGOLNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngyj\ymagania ogolne dotygee wykonania i
odbioru rob6t drogowych podczas remontu drogi gmiiniojazdowej do p6t, o nr geodezyjny Nr 262, w
kilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdwntraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgnuymagania ogolne, wspdlne dla roboét
objetych ogolinymi specyfikacjami technicznymi, wydanypnzez GDDP dla poszczegdlnych
asortymentow robot drogowych i mostowych. W przypadraku ogolnych specyfikacji technicznych
wydanych przez GDDP dla danego asortymentu rolstdjenia dotyczrowniez dla SST sporgdzanych
indywidualnie.

1.4. Okreslenia podstawowe
Uzyte w ST wymienione ponej okrglenia naley rozumie€ w kazdym przypadku nagpujaco:

1.4.1 Budowla drogowa- obiekt budowlany, niefalacy budynkiem, stanowcy catc¢ techniczno-
uzytkows (droga) albo jego ¢¢ stanowica odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obiek
mostowy, korpus ziemny, ¢zet).

1.4.2 Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odstynbod jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.

1.4.3Dlugos¢ mostu - odlegtdé miedzy zewrtrznymi krawedziami pomostu, a w przypadku mostéw
lukowych z nadsypk- odlegtéé w swietle podstaw sklepienia mierzona w o0si jezdnigonee;.

1.4.4Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchyhsioju pojazdéw oraz ruchu pieszych
wraz z wszelkimi urgdzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5Droga tymczasowa(montaowa) - droga specjalnie przygotowana, przeznacdonachu pojazdow
obstugujcych zadanie budowlane na czas jego wykonaniawmizeana do usugcia po jego
zakaczeniu.

1.4.6 Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymi stronami, opatrzonyzpig organu wydajcego,
wydany zgodnie z obowzujgcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robot
budowlanych, stzgcy do notowania zdar#e okolicznagci zachodzcych w toku wykonywania robot,

ROJEK
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rejestrowania dokonywanych odbiorow robot, przekemyia polecé i innej korespondenciji tech.
pomiedzy Inzynierem/ Kierownikiem projektu, Wykonawe projektantem.

1.4.7.Estakada- obiekt zbudowany nad przeszlgadrenovy dla zapewnienia komunikacji drogowej i
ruchu pieszego.

1.4.8.Inzynier/Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych (wyzoaezprzez
Zamawiagcego, o ktorej wyznaczeniu poinformowany jest Wykwna), odpowiedzialna za nadzorowanie
robot i administrowanie kontraktem.

1.4.9.Jezdnia- cze$¢ korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10. Kierownik budowy- osoba wyznaczona przez Wykongwepowaniona do kierowania robotami
i do wystpowania w jego imieniu w sprawach realizacji kokiua

1.4.11. Korona drogi- jezdnia (jezdnie) z poboczami lub chodnikamtpkami, pasami awaryjnego
postoju i pasami dzigtymi jezdnie.

1.4.12. Konstrukcja nawierzchni- uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem idhgzenia.

1.4.13. Konstrukcja nagna (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €€ obiektu oparta na podporach
mostowych, tworzca ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdow lub pieszych.

1.4.14 Korpus drogowy - nasyp lub ta e&¢ wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami
rowow.

1.4.15Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celzahia w nim konstrukcji
nawierzchni.

1.4.16 Ksigzka obmiardw - akceptowany przez igniera/Kierownika projektu zeszyt z ponumerowanymi
stronami, staacy do wpisywania przez Wykonawobmiaru dokonywanych rob6t w formie wyligze
szkicow i ew. dodatkowych zgdznikdw. Wpisy w ksjzce obmiarow podlegajpotwierdzeniu przez
Inzyniera/Kierownika projektu.

1.4.17 Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium badawcze, zaakwegbe przez Zamawigego,
niezkedne do przeprowadzenia wszelkich badprob zwihzanych z ocepjakasci materiatdw oraz robdét.

1.4.18 Materialy - wszelkie tworzywa niezllne do wykonania robot, zgodne z dokumentpopjektowg
I specyfikacjami technicznymi, zaakceptowane pineyniera/ Kierownika projektu.

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszloslodry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu
pieszego.

1.4.20.Nawierzchnia - warstwa lub zespot warstw gheych do przejmowania i rozktadania ody@n od

ruchu na podize gruntowe i zapewniggych dogodne warunki dla ruchu.

a) Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana b@egaio oddziatywaniu ruchu i
czynnikéw atmosferycznych.

b) Warstwa wizaca - warstwa znajdgga s¢ migdzy warstvg scieralg a podbudow, zapewnigjca lepsze
roztozenie napgzen w nawierzchni i przekazywanie ich na podbudow

c) Warstwa wyrOwnawcza - warstwa gdga do wyréwnania nierowioi podbudowy lub profilu
istniejgcej nawierzchni.

d) Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stzgca do przenoszenia obzen od ruchu na podie.
Podbudowa miee skiadé si¢ z podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocniczej.

e) Podbudowa zasadnicza - gornas¢zpodbudowy spetnigga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni.
Moze ona sktadasic z jednej lub dwdch warstw.

f) Podbudowa pomocnicza - dolnagézpodbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje
zabezpieczenia nawierzchni przed dziataniem wodgzmi przenikaniem gatek podiga. Maze
zawierd& warstwe mrozoochrong, odsiczapca lub odcinagca.

g) Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtbwnymareeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami
dziatania mrozu.
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h) Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivienia przenikania cgstek drobnych gruntu
do warstwy nawierzchni lgcej powyej.
1) Warstwa odsczapca - warstwa sttyca do odprowadzenia wody przedostaej st do nawierzchni.

1.4.21 Niweleta - wysokdciowe i geometryczne rozwitie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi
drogi lub obiektu mostowego.

1.4.22 Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakada, tunel, ktadka dla pielsz przepust.

1.4.23.0Objazd tymczasowy- droga specjalnie przygotowana i odpowiednioyutrana do
przeprowadzenia ruchu publicznego na okres budowy.

1.4.24 Odpowiednia (bliska) zgodnéc - zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjami, a
jesli przedziat toleranciji nie zostat oléteny - z przecgjtnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo
dla danego rodzaju robét budowlanych.

1.4.25Pas drogowy- wydzielony liniami granicznymi pas terenu przezzany do umieszczania w nim
drogi i zwigzanych z n§ urzadzen oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy reaOwniez obejmowa teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy sdzer chrongcych ludzi isrodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze- cz$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego postojazadw, umieszczenia
urzadzen organizacji i bezpiechstwa ruchu oraz do ruchu pieszychzsea jednoczéie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.27 Podtoze nawierzchni- grunt rodzimy lub nasypowy,4gcy pod nawierzchgido gkbokasci
przemarzania.

1.4.28 Podioze ulepszone nawierzchni gérna warstwa podia, lezaca bezpérednio pod nawierzchaj
ulepszona w celu unabwienia przegcia ruchu budowlanego i wdaiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29. Polecenie lzyniera/Kierownika projektu - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu, w formie pisemnej, datyce sposobu realizacji robot lub innych spraw
zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczrgldra autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31. Przedsiwziecie budowlane- kompleksowa realizacja nowego gtenia drogowego lub
catkowita modernizacja/przebudowa (zmiana paramegi@ometrycznych trasy w planie i przekroju
podiuznym) istniegcego padczenia.

1.4.32. Przepust budowla o przekroju poprzecznym zangkyin, przeznaczona do przeprowadzenia
cieku, szlaku wdréwek zwierat dziko zyjacych lub uradzen technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33 Przeszkoda naturalna- elemengrodowiska naturalnego, stanaey utrudnienie w realizacji
zadania budowlanego, na przyktad dolina, bagndarzezlak wdrowek dzikich zwierat itp.

1.4.34 Przeszkoda sztuczna dzieto ludzkie, stanowte utrudnienie w realizacji zadania budowlanego,
na przyktad droga, kolej, rureg, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35Przetargowa dokumentacja projektowa- czs¢ dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje
lokalizacg, charakterysty&i wymiary obiektu bdacego przedmiotem robot.

1.4.36 Przyczétek- skrajna podpora obiektu mostowego.Mdsklada sic z petnejsciany, stupéw lub
innych form konstrukcyjnych, np. sknzykomoér.

1.4.37. Rekultywacja- roboty magce na celu upogdkowanie i przywrocenie pierwotnych funkcji
terenom naruszonym w czasie realizacji zadaniawlahego.

1.4.38.Rozpietosé teoretyczna- odlegtaé migdzy punktami podparcia @gskami), presta mostowego.
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1.4.39.Szerokas¢ catkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegéé miedzy zewrtrznymi kranedziami
konstrukcji obiektu, mierzona w linii prostopadék) osi podhinej, obejmuje catkowitszerokéé
konstrukcyjr ustroju niogcego.

1.4.40.Szerokas¢ uzytkowa obiektu - szeroké¢ jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegbiny
rodzajow ruchu oraz szeradéochodnikdédw mierzona éwietle poeczy mostowych z wyczeniem
konstrukcji przy jezdni dotem oddziedagj ruch kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41 Slepy kosztorys- wykaz robét z podaniem ich #ic (przedmiarem) w kolejrigi technologicznej
ich wykonania.

1.4.42 Teren budowy - teren udospniony przez Zamawiggego dla wykonania na nim robot oraz inne
miejsca wymienione w kontrakcie jako twace czs¢ terenu budowy.

1.4.43Tunel - obiekt zagtbiony ponkej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegja ruchu
pieszego.

1.4.44 Wiadukt - obiekt zbudowany nad lipkolejowa lub inmg drog dla bezkolizyjnego zapewnienia
komunikacji drogowej i ruchu pieszego.

1.4.45 Zadanie budowlane- cz$¢ przedsgwzigcia budowlanego, stanoyga odebng catasc
konstrukcyjr lub technologiczsp, zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczragtkowych.
Zadanie mge polegéa na wykonywaniu robét zwkanych z budow modernizagy/ przebudow,
utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych robot, bezpieazstwo wszelkich
czynndci na terenie budowy, metodyyie przy budowie oraz za ich zgodta@ dokumentagj
projektowg, SST i poleceniami kyniera/Kierownika projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiagcy w terminie okrélonym w dokumentach kontraktowych przekaNykonawcy teren
budowy wraz ze wszystkimi wymaganymi uzgodnienigrawnymi i administracyjnymi, lokalizagj
wspohrzdne punktéw gtéwnych trasy oraz reperéw, dziennitdwy oraz dwa egzemplarze dokumentacji
projektowej i dwa komplety SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedziasd@a ochror przekazanych mu punktow pomiarowych do
chwili odbioru ostatecznego robét. Uszkodzone Iniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i
utrwali na wiasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projektowactizie zawierdé rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem
podanym w szczegoétowych warunkach umowy, uadigiajgcym podziat na dokumentagprojektowy:
- Zamawiajicego; wykaz pozycji, ktore stanayyprzetargow dokumentagj projektows oraz projektowy
dokumentagj wykonawca (techniczg) i zostam przekazane Wykonawcy,
- Wykonawcy; wykaz zawieragy spis dokumentacji projektowej, kidWwWykonawca opracuje w ramach
ceny kontraktowe.

1.5.3. Zgodnai¢é robdét z dokumentagj projektowy | SST

Dokumentacja projektowa, SST i wszystkie dodatkdaeumenty przekazane Wykonawcy przez
Inzyniera/Kierownika projektu stanowtcze$¢ umowy, a wymagania oksiene w chéby jednym z nichs
obowigzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dalentaciji.

W przypadku rozbienosci w ustaleniach poszczegdélnych dokumentow ohowe kolejndé ich waznaosci
wymieniona w ,Kontraktowych warunkach ogolnych” (@@inych warunkach umowy”).

Wykonawca nie mize wykorzystywa bledow lub opuszczew dokumentach kontraktowych, a o ich
wykryciu winien natychmiast powiadotinzyniera/Kierownika projektu, ktory podejmie decyzj
wprowadzeniu odpowiednich zmian i poprawek.
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W przypadku rozbienosci, wymiary podane na fnie s wazniejsze od wymiarow okéeonych na
podstawie odczytu ze skali rysunku.
Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materigbglzgodne z dokumentacprojektows i SST.

Dane okrélone w dokumentacji projektowej i w SSTda uwazane za wartai docelowe, od
ktorych dopuszczalneg ®dchylenia w ramach oldlenego przedziatu tolerancji. Cechy materiatow i
elementéw budowli mugavykazywa zgodnd¢ z okre&lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie
mog przekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji.

W przypadku, gdy materiaty lub roboty nieda w petni zgodne z dokumentagrojektows lub
SST i wptynie to na niezadowadajp jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zosiaasgpione
innymi, a elementy budowli rozebrane i wykonanegwame na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy
a) Roboty modernizacyjne/ przebudowa i remontowe (,pagthem?”)

Wykonawca jest zobowzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzym&stniegcych
obiektéw (jezdniesciezki rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronnegdzenia
odwodnienia itp.) na terenie budowy, w okresie maaealizacji kontraktu,zado zak@czenia i odbioru
ostatecznego robot.

Przed przysfpieniem do robot Wykonawca przedstawiynierowi/Kierownikowi projektu do
zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim adem drogi i organem zagdzapcym ruchem, projekt
organizacji ruchu i zabezpieczenia robot w okréswania budowy. W zalaosci od potrzeb i pospu
robét projekt organizacji ruchu powiniendya bieigco aktualizowany przez Wykonawdazda zmiana,
w stosunku do zatwierdzonego projektu organizaghu, wymaga kalorazowo ponownego
zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczypstaiuije i lgdzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urglzenia zabezpieczgie takie jak: zaporywiatta ostrzegawcze, sygnaly, itp., zapewquaj
w ten sposéb bezpieardwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczoiow dzier i w nocy tych zapér i znakéw, dla ktérych jest to
nieodzowne ze wzglldw bezpieczestwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne wazenia zabezpieczgje lzda akceptowane przezayniera/Kierownika
projektu.

Fakt przysipienia do rob6t Wykonawca obwi publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszéaew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktérych tre¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjneda utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robét.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje gize jest whczony w

cere kontraktove.

b) Roboty o charakterze inwestycyjnym

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresientenr@alizacji kontraktuza
do zakaczenia i odbioru ostatecznego robot.

Wykonawca dostarczy, zainstalujecidzie utrzymywa tymczasowe uggdzenia zabezpieczge, w tym:
ogrodzenia, pecze, dwietlenie, sygnatly i znaki ostrzegawcze oraz wdeahnesrodki niezlgdne do
ochrony rob6t, wygody spoteczéw i innych.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ograalziwyraznie oznakuje
teren budowy, w sposob uzgodniony zyinierem/Kierownikiem projektu.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone diazddéw i maszyn pracagych przy realizacji robot,
Wykonawca odpowiednio oznakuje w spos6b uzgodnmommgynierem/Kierownikiem projektu.

Fakt przysipienia do robot Wykonawca obwi@ publicznie przed ich rozpogziem w sposob
uzgodniony z laynierem/Kierownikiem projektu oraz przez umieszeégew miejscach i iléciach
okreslonych przez layniera/Kierownika projektu, tablic informacyjnydktorych tré¢ bedzie
zatwierdzona przez hyniera/Kierownika projektu. Tablice informacyjnedg utrzymywane przez
Wykonawe w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.
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Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlegeboéy zaptacie i przyjmuje size jest whczony w
cere kontraktovg.

1.5.5. Ochronasrodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowzek zné i stosowa w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczce ochronyrodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania robot Wykonawcabtzie:

a) utrzymywa teren budowy i wykopy w stanie bez wody stej,

b) podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meag¢ na celu stosowaniegio przepiséw i norm
dotyczicych ochronyrodowiska na terenie i wokét terenu budowy orede unik& uszkodzé lub
ucigzliwosci dla oséb lub débr publicznych i innych, a wyni#aych z nadmiernego hatasu, wibracji,
zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatychastpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgdl na:

1) lokalizacg baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopovegdiojazdowych,

2) srodki ostra@znosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pyitaub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
c) mozliwosciag powstania pzaru.

1.5.6. Ochrona przeciwpgarowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowe;.
Wykonawca bdzie utrzymywad, wymagany na podstawie odpowiednich przepisowapyasprz:t
przeciwpaarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomiesz@@nbiurowych, mieszkalnych,
magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
Materiaty fatwopalne ¢dg sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przegisaabezpieczone
przed dosfpem oso6b trzecich.
Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowammarem wywotanym jako rezultat
realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposob trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.
Nie dopuszcza siuzycia materiatdw wywotujcych szkodliwe promieniowanie oggéniu wickszym od
dopuszczalnego, oldlenego odpowiednimi przepisami.
Wszelkie materialy odpadoweyte do robét bda miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniom
jednostk, jednoznacznie okétajaca brak szkodliwego oddziatywania tych materiatowsradowisko.
Materiaty, ktore g szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, &pkaczeniu robot ich szkodlivgg
zanika (np. materiaty pylaste) mplgy¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymatgchnologicznych
wbudowania. Jeeli wymagag tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrayzgod: na
uzycie tych materiatdw od wiaiwych organdéw administracji patwowej.
Jezeli Wykonawca uyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodniespecyfikacjami, a ichaycie
spowodowato jakiekolwiek zagteniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamaweya|

1.5.8. Ochrona wiasnéci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za ydzenia podziemne,
takie jak rurocigi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiaddaoych wigcicielami tych uradzen
potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamajgcego w ramach planu ich lokalizacji.
Wykonawca zapewni wigiwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzewgmnstalacji | urgdzen
w czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowizany jest umigci¢ w swoim harmonogramie rezefwzasowy dla wszelkiego rodzaju
robot, ktdre maj by¢ wykonane w zakresie przefenia instalacji i urgdzex podziemnych na terenie
budowy i powiadomi Inzyniera/Kierownika projektu i wiadze lokalne o zamiarozpocecia robo6t. O
fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacjk@hawca bezzwitocznie powiadomi
Inzyniera/Kierownika projektu i zainteresowane wiadraz kzdzie z nimi wspotpracowat dostarczaj
wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu naprdiykonawca bdzie odpowiadaza wszelkie
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spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia aggtaa powierzchni ziemi i uggdzexr podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przezadaagcego.

Jezeli teren budowy przylega do terenow z zabuglavieszkaniow, Wykonawca bdzie realizowa
roboty w sposéb powodagy minimalne niedogodrici dla mieszkacéw. Wykonawca odpowiada za
wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowejsvesiztwie budowy, spowodowane jego dziatabmp

Inzynier/Kierownik projektu bdzie na biegco informowany o wszystkich umowach zawartych painy
Wykonawea a wiacicielami nieruchomgzi i dotyczicych korzystania z wtasga i drog wewrrtrznych.
Jednalke, ani Irzynier/Kierownik projektu ani Zamawiggy nie kedzie ingerowat w takie porozumienia, o
ile nie keda one sprzeczne z postanowieniami zawartymi w waaankimowy.

1.5.9. Ograniczenie ob@izen osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowasie do ustawowych ogranicaaaciskow osi na drogach publicznych przy
transporcie materiatow i wypasania na i z terenu robot. Wykonawca uzyska wszelieelzdne
zezwolenia i uzgodnienia od wtawych wtadz co do przewozu nietypowych wagowo tadw
(ponadnormatywnych) i o kdym takim przewozie dnizie powiadamiat liyniera/Kierownika projektu.
Inzynier/Kierownik projektu mge polecé, aby pojazdy nie spetnigje tych warunkow zostaty usgie z
terenu budowy. Pojazdy powodog nadmierne obgienie osiowe niedtla dopuszczone réaviezo
ukonczony fragment budowy w oddsie terenu budowy i Wykonawcagdzie odpowiadat za naprgaw
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodmieleceniami layniera/Kierownika projektu.

1.5.10. Bezpieczéstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawogdhie przestrzegaprzepisow dotycgrych bezpieczestwa i higieny
pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz pehsiapcych odpowiednich wymagasanitarnych.
Wykonawca zapewni idalizie utrzymywat wszelkie uggzenia zabezpieczgje, socjalne oraz spitzi
odpowiednj odziez dla ochronyzycia i zdrowia 0séb zatrudnionych na budowie odazzdpewnienia
bezpieczéstwa publicznego.

Uznaje s¢, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj
odrebnej zaptacie igsuwzgkdnione w cenie kontraktowe.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robot

Wykonawca kdzie odpowiadat za ochr@robot | za wszelkie materiaty i ugdzenia yywane do robot
od daty rozpoazia do daty wydania potwierdzenia zalazenia roboét przez Ryniera/Kierownika
projektu.

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaonarmmo by
prowadzone w taki sposob, aby budowla drogowadjblgmenty bylty w zadowalgjym stanie przez caty
czas, do momentu odbioru ostatecznego.

J&ili Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyneg to na polecenie tgniera/Kierownika
projektu powinien rozpo@¢ roboty utrzymaniowe nie @éiej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego
polecenia.

1.5.12. Stosowanie gido prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowzany jest znawszystkie zargdzenia wydane przez wtadze centralne i miejscowe
oraz inne przepisy, regulaminy i wytyczne, ktagensjakikolwiek sposob zwzane z wykonywanymi
robotami i lgdzie w petni odpowiedzialny za przestrzeganie fyobtanowié podczas prowadzenia robot.
Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych idalzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymaga prawnych odnénie znakdéw firmowych, nazw lub innych chronionyaiayw w
odniesieniu do spetu, materiatdw lub urdzen uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w
sposob cigly bedzie informowa Inzyniera/Kierownika projektu o swoich dziataniachzguistawigjc
kopie zezwolé i inne odneéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppsiwania, obeizenia i wydatki
wynikte z lub zwizane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyaitryge Wykonawca, z wygkiem
przypadkow, kiedy takie naruszenie wyniknie z wyoia projektu lub specyfikacji dostarczonej przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
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1.5.13.Réwnowanos¢ norm i zbioréw przepiséw prawnych

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powotan&ankretne normy i przepisy, ktore spetnia
majs materiaty, spra i inne towary oraz wykonane i zbadane robotglalbbowhzywat postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania pomyata norm i przepiséw o ile w warunkach
kontraktu nie postanowiono inaczej. W przypadku gdwotane normy i przepisy paistwowe lub
odnosz sie do konkretnego kraju lub regionu, mydgy¢ rowniez stosowane inne odpowiednie normy
zapewniajce réwny lub wyszy poziom wykonania aipowotane normy lub przepisy, pod warunkiem ich
sprawdzenia i pisemnego zatwierdzenia przeyniera/Kierownika projektu. Raice pom¢dzy
powotanymi normami a ich proponowanymi zamiennikamisz by¢ doktadnie opisane przez
Wykonawe; i przedtaone Irzynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia.

1.5.14 Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wadiowe, budowle oraz inne pozost&bo znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terénidowy lgda uwazane za wiasngé Zamawiagcego.
Wykonawca zobowzany jest powiadoniilnzyniera/Kierownika projektu i pogbowa zgodnie z jego
poleceniami. Yeeli w wyniku tych polecg Wykonawca poniesie koszty i/lub wypta op&nienia w
robotach, laynier/ Kierownik projektu po uzgodnieniu z Zamaw@jm i Wykonawg ustali wydhizenie
czasu wykonania robot i/lub wysaléokwoty, o ktdg nalezy zwickszy cere kontraktov.

1.6. Zaplecze Zamawiajcego 0 ile warunki kontraktu przewidaijealizacg)

Wykonawca zobowzany jest zabezpieczyamawiagcemu, pomieszczenia biurowe, sgirzransport
oraz inne urgdzenia towarzysge, zgodnie z wymaganiami podanymi w D-M-00.00.84&plecze
Zamawiagcego”.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanymavgistaniem jakichkolwiek materiatow
przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstamyiriierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia,
szczegotowe informacje dotygze proponowanegarddia wytwarzania, zamawiania lub wydobywania
tych materiatow jak rownieodpowiednigwiadectwa badalaboratoryjnych oraz prébki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatébw z danegodta nie oznacza automatycznie,wszelkie materiaty z
danegazrodta uzyskaj zatwierdzenie.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z
dopuszczonegarddia w sposob ggly spetniaj wymagania SST w czasie realizacji robat.
2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwald wigcicieli i odnagnych wiadz na pozyskanie
materiatdw zezrrodet miejscowych wczapc w tozrodta wskazane przez Zamawdieggo i jest
zobowgzany dostarczylnzynierowi/Kierownikowi projektu wymagane dokumentyged rozpocgciem
eksploatacjirodia.
Wykonawca przedstawi dynierowi/Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokentac zawieragca
raporty z badaterenowych i laboratoryjnych oraz proponow@nzez siebie metedvydobycia i selekcji,
uwzgkdniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw admagtparstwowej i samorgdowe.
Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagadlosciowych i jakgciowych materiatéw
pochodacych zezrodet miejscowych.
Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbymateriatdw, dzietawy i inne jakie okzg si¢
potrzebne w zwizku z dostarczeniem materiatow do robot.
Humus i nadktad czasowo zth z terenu wykopdw, dokopdw i miejsc pozyskanidematow
miejscowych bda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypcekuhgwacji terenu po ukiaczeniu
robot.
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Wszystkie odpowiednie materialty pozyskane z wykopéterenie budowy lub z innych miejsc

wskazanych w dokumentach umowydl wykorzystane do robét lub odwiezione na odktadavadpdnio

do wymaga umowy lub wskaza Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca nie &dzie prowadzi zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty

wyszczegolnione w dokumentach umowy, chygaiizyska na to pisemizgod: Inzyniera/Kierownika

projektu.

Eksploatacja&rodet materiatéw &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgajacymi na

danym obszarze.

2.3. Materiaty nie odpowiadapce wymaganiom

Materiaty nie odpowiadage wymaganiom zostamprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i

ztozone w miejscu wskazanym przezyniera/Kierownika projektu. 3& Inzynier/Kierownik projektu

zezwoli Wykonawcy nazycie tych materiatdw do innych roboétzrie dla ktérych zostaty zakupione, to

koszt tych materialéw zostanie odpowiednio przegdaibwany (skorygowany) przez

Inzyniera/Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdét, w ktérym znajdugie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykcaaw

wykonuje na wiasne ryzyko, ligz sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow

Jeili dokumentacja projektowa lub SST przewidnojazliwos¢ wariantowego zastosowania rodzaju

materiatu w wykonywanych robotach, Wykonawca powradinzyniera/Kierownika projektu o swoim

zamiarze co najmniej 3 tygodnie przegciem tego materiatu, albo w okresie Ziaym, jéli b¢dzie to

potrzebne z uwagi na wykonanie badaymaganych przez hyniera/Kierownika projektu. Wybrany i

zaakceptowany rodzaj materiatu niezady¢ pazniej zmieniany bez zgody igniera/Kierownika

projektu.

2.5. Przechowywanie i sktadowanie materiatow

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skltadowane nadyedo czasu gdyglola one uyte do robot, byty

zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaly gakos¢ | wiasciwosci i byty dostpne do

kontroli przez Iayniera/Kierownika projektu.

Miejsca czasowego skladowania materiat@aalzlokalizowane w olgbie terenu budowy w miejscach

uzgodnionych z Iiaynierem/Kierownikiem projektu lub poza terenem buglav miejscach

zorganizowanych przez Wykonagiczaakceptowanych przezzyniera/Kierownika projektu.

2.6. Inspekcja wytworni materiatow

Wytwornie materiatow magby¢ okresowo kontrolowane przezzimiera/ Kierownika projektu w celu

sprawdzenia zgodioi stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prob&teriatow mog by

pobierane w celu sprawdzenia ich $aavosci. Wyniki tych kontroli lzda stanowé podstaw do akceptacii

okreslonej partii materiatow pod wzgliem jakgci.

W przypadku, gdy laynier/Kierownik projektu bdzie przeprowadzat inspekojvytworni, musz by¢

spetnione nagpujace warunki:

a) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat zapewnianwspotprae i pomoc Wykonawcy oraz producenta
materialtdbw w czasie przeprowadzania inspekciji,

b) Inzynier/Kierownik projektu bdzie miat wolny dosip, w dowolnym czasie, do tychezi wytworni,
gdzie odbywa siprodukcja materiatdw przeznaczonych do realizatjot,

c) Jezeli produkcja odbywa siw miejscu nie natacym do Wykonawcy, Wykonawca uzyska dla
Inzyniera/Kierownika projektu zezwolenie dla przeprdaania inspekcji i badaw tych miejscach.

3. SPRZET.

Wykonawca jest zobowzany do aywania jedynie takiego spgt, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jakbwykonywanych robét. Spek uzywany do robot powinien ktyzgodny z
oferty Wykonawcy i powinien odpowiadagod wzgédem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST,
PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowamynez Irzyniera/Kierownika projektu; w przypadku
braku ustale w wymienionych wyej dokumentach, spgzpowinien by uzgodniony i zaakceptowany
przez Irxyniera/Kierownika projektu.
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Liczba i wydajna¢ sprztu powinny gwarantow@przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazahidazyniera/ Kierownika projektu.

Sprzt bedacy wtasndciag Wykonawcy lub wynagty do wykonania robo6t ma bytrzymywany w dobrym
stanie i gotowséci do pracy. Powinien ldyzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami
dotyczcymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektu kopie dokumentow paerdzapcych
dopuszczenie spgu do wytkowania i badé okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak rowniez naprawia lub wymieni& sprzt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidjozliwo$¢ wariantowego gycia sprztu przy
wykonywanych robotach, Wykonawca powiadonsyimiera/ Kierownika projektu o swoim zamiarze
wyboru i uzyska jego akceptaqyrzed uyciem sprztu. Wybrany sprat, po akceptacii
Inzyniera/Kierownika projektu, nie nie byt pazniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia niegwarantgpe zachowania warunkOw umowy,
zostan przez Irzyniera/Kierownika projektu zdyskwalifikowane i ri@puszczone do robat.

4. TRANSPORT.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takigiodkow transportu, ktore nie wpkyn
niekorzystnie na jakd wykonywanych robo6t i wkxiwosci przewaonych materiatow.
Liczbasrodkow transportu powinna zapewéarowadzenie robot zgodnie z zasadami direymi w
dokumentaciji projektowej, SST i wskazaniachymera/ Kierownika projektu, w terminie przewidzysmn
umowg.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdgidospetnid wymagania dotyege przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych nacigkaé\w i innych parametrow technicznycrodki
transportu niespetnigge tych warunkow magby¢ dopuszczone przezAyniera/Kierownika projektu, pod
warunkiem przywrocenia stanu pierwotneggtiowanych odcinkow drog na koszt Wykonawcy.
Wykonawca bdzie usuwé na biegaco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenikagzenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznyah dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie ragédnie z warunkami umowy oraz za j&ko
zastosowanych materiatdw i wykonywanych robot,chezigodné¢ z dokumentagj projektows,
wymaganiami SST, PZJ, projektem organizacji rolpgaoowanym przez Wykonaworaz poleceniami
Inzyniera/Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metoggowywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyceemiplanie i wyznaczenie wysod@ wszystkich
elementéw robét zgodnie z wymiarami édnymi okrelonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na fainie przez layniera/Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawev wytyczeniu i wyznaczaniu robét zosgansunéte przez
Wykonawe na whasny koszt, z wytkiem, kiedy dany hd okaze st skutkiem b¢du zawartego w danych
dostarczonych Wykonawcy naspiie przez layniera/ Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysakarzez Irkyniera/ Kierownika projektu nie
zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialw za ich doktadngt.

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu dotygze akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementomdt
bedg oparte na wymaganiach okienych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowe SST, a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu declgjynier/Kierownik projektu uwzgldni

wyniki bada materiatow i robét, rozrzuty normalnie wggtijace przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, déwiadczenia z przeszioi, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvagae na
rozwazamng kweste.

Polecenia Inyniera/Kierownika projektu powinny kBywykonywane przez Wykonawaev czasie
okreslonym przez layniera/Kierownika projektu, pod gtbg zatrzymania rob6t. Skutki finansowe z tego
tytutu poniesie Wykonawca.
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6. KONTORLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Program zapewnienia jakéci
Wykonawca jest zobowzany opracow@i przedstawd do akceptacji layniera/ Kierownika
projektu program zapewnienia jakn W programie zapewnienia jada Wykonawca powinien okgéc¢,
zamierzony sposob wykonywania robét, aiwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robot
gwarantugcy wykonanie robét zgodnie z dokumenggajojektowy, SST oraz ustaleniami.
Program zapewnienia jakm powinien zawier&
a) cz$¢ 0golm opisupca:
— organizacg} wykonania robét, w tym terminy i sposéb prowadaenibdt,
— organizagj ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robat,
— sposoOb zapewnienia bhp.,
— wykaz zespotdéw roboczych, ich kwalifikacje i przygaanie praktyczne,
- wykaz oséb odpowiedzialnych za jaka terminowa¢ wykonania poszczegoélnych elementéw
robot,
— system (sposob i procediproponowanej kontroli i sterowania jalom wykonywanych robot,
- wyposaenie w sprzt i urzagdzenia do pomiardw i kontroli (opis laboratoriumagthego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zigoiowadzenie bad,
— sposob oraz formgromadzenia wynikéw baddaboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw

mechanizmoéw steragych, a take wychgganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie

technologicznym, proponowany sposob i ferpnzekazywania tych informaciji
Inzynierowi/Kierownikowi projektu;
b) cz$¢ szczegbtow opisupca dla kazdego asortymentu robét:

— wykaz maszyn i ugdzen stosowanych na budowie z ich parametrami techginzoraz
wyposaeniem w mechanizmy do sterowania iggtzenia pomiarowo-kontrolne,

- rodzaje i ilé¢ srodkow transportu oraz wdzer do magazynowania i zatadunku materiatow,
spoiw, lepiszczy, kruszyw itp.,

— sposob zabezpieczenia i ochrony tadunkéw przedutia wiasciwosci w czasie transportu,

— sposob i procedampomiardw i bad& (rodzaj i czstotliwose, pobieranie probek, legalizacja i
sprawdzanie ugdzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materiatdwwaytania mieszanek
I wykonywania poszczegolnych elementéw robat,

— sposOb pogpowania z materiatami i robotami nie odpowiagdgmi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakasci rob6t

Celem kontroli robét &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeamj aby osigna¢
zatazong jakasé robot.
Wykonawca jest odpowiedzialny za pgkontrok robét i jakéci materiatow. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wézapc personel, laboratorium, sgtzzaopatrzenie i wszystkie wdzenia
niezlkedne do pobierania probek i badaateriatdw oraz robot.
Przed zatwierdzeniem systemu kontrofiyinier/Kierownik projektu mee zaadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia bafav celu zademonstrowanize poziom ich wykonywania jest zadowala).
Wykonawca bdzie przeprowadZgpomiary i badania materialtdw oraz robot zstatliwoscia
zapewniajca stwierdzenieze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartynsiokumentacji
projektowej i SST
Minimalne wymagania, co do zakresu badah czstotliwos¢ s3 okreslone w SST, normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tamegikne, Inzynier/ Kierownik projektu ustali, jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapetwyiykonanie robo6t zgodnie z umgw
Wykonawca dostarczy hynierowi/Kierownikowi projektuswiadectwaze wszystkie stosowane
urzadzenia i spret badawczy posiadajwazng legalizacg, zostaty prawidtowo wykalibrowane i
odpowiadag wymaganiom norm okgejacych procedury bada
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi& nieograniczony dogp do pomieszczelaboratoryjnych, w celu
ich inspekgciji.
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Inzynier/Kierownik projektu bdzie przekazywaWykonawcy pisemne informacje o jakichkolwiek
niedocignieciach dotyczcych uradzei laboratoryjnych, spetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy
personelu lub metod badawczychzeleniedocggnigcia te lgda tak powane,ze mog wptyna¢ ujemnie
na wyniki bada, Inzynier/Kierownik projektu natychmiast wstrzymaygie do rob6t badanych materiatow
I dopusci je do uycia dopiero wtedy, gdy niedagnigcia w pracy laboratorium Wykonawcy zosian
usuntte i stwierdzona zostanie odpowiednia jgktych materiatow.
Wszystkie koszty zwgzane z organizowaniem i prowadzeniem bataterialdw ponosi Wykonawca.
6.3. Pobieranie probek
Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania probek,
opartych na zasadzige wszystkie jednostkowe elementy produkcji mbgt z jednakowym
prawdopodobigstwem wytypowane do badla
Inzynier/Kierownik projektu bdzie mi€ zapewniog mozliwo$¢ udziatu w pobieraniu probek.
Pojemniki do pobierania prébekdy dostarczone przez Wykonagviczatwierdzone przez
Inzyniera/Kierownika projektu. Probki dostarczone pr¥g¢ykonawe do bada wykonywanych przez
Inzyniera/Kierownik projektu éda odpowiednio opisane i oznakowane, w sposéb zaéhwepy przez
Inzyniera/Kierownika projektu.
Na zlecenie Iayniera/Kierownika projektu Wykonawcadizie przeprowadzadodatkowe badania tych
materiatéw, ktore budgwatpliwosci, co do jakéci, o ile kwestionowane materiaty nie zostqmzez
Wykonawe usungte lub ulepszone z wiasnej woli. Koszty tych dodati«ch bada pokrywa Wykonawca
tylko w przypadku stwierdzenia usterek; w przecimangrzypadku koszty te pokrywa Zamawi@y).
6.4. Badania i pomiary
Wszystkie badania i pomiarytly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @adkp,
gdy normy nie obejmygjjakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosawazna wytyczne krajowe,
albo inne procedury, zaakceptowane przegrrera/ Kierownika projektu.
Przed przysipieniem do pomiaréw lub bafiaWykonawca powiadomi kyniera/ Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badaniavB#&onaniu pomiaru lub badania, Wykonawca
przedstawi na pmie ich wyniki do akceptacji kyniera/ Kierownika projektu.
6.5. Raporty z bada
Wykonawca bdzie przekazywalnzynierowi/Kierownikowi projektu kopie raportow z wigkami
bada jak najszybciej, nie piiej jednak ni w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaiab.
Wyniki bada (kopie) zda przekazywane bkynierowi/Kierownikowi projektu na formularzach wed
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przeganzaaprobowanych.
6.6. Badania prowadzone przez lzyniera/Kierownika projektu
Inzynier/Kierownik projektu jest uprawniony do dokongmia kontroli, pobierania prébek i badania
materiatdbw w miejscu ich wytwarzania/pozyskiward@alykonawca i producent materiatdw powinien
udzielic mu niezlgdnej pomocy.
Inzynier/Kierownik projektu, dokongg weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegagz
Wykonawe;, poprzez mydzy innymi swoje badaniagtizie ocenid zgodnd¢ materiatow i robot z
wymaganiami SST na podstawie wynikdéw wiasnych hadmtrolnych jak i wynikéw bada
dostarczonych przez Wykonagvc
Inzynier/Kierownik projektu powinien pobietgrobki materiatow i prowadzibadania niezaimie od
Wykonawcy, na swoj koszt. i wyniki tych bada wykaza, ze raporty Wykonawcyassniewiarygodne, to
Inzynier/Kierownik projektu oprze siwytagcznie na wkasnych badaniach przy ocenie zgétmoateriatow
i robot z dokumentagjprojektowg i SST. Mae rownie zlecié, sam lub poprzez Wykonagc
przeprowadzenie powtdrnych lub dodatkowych batiazalenemu laboratorium. W takim przypadku
catkowite koszty powtérnych lub dodatkowych badaobierania probek poniesione zostanzez
Wykonawe.
6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier/Kierownik projektu mge dopyci¢ do wycia tylko te materiaty, ktore posiadaj
1. certyfikat na znak bezpiearsgtwa wykazujcy, ze zapewniono zgod&é z kryteriami technicznymi
okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat techmych oraz wtéciwych przepiséw i
dokumentow technicznych,
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2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodngri z:
— Polsky Normg lub
— aprobai techniczi, w przypadku wyrobdw, dla ktorych nie ustanowidtwiskiej Normy, jeeli
nie g objete certyfikacy okreslong w pkt 1
I ktore spetniaj wymogi SST.
W przypadku materiatéw, dla ktorych ww. dokumengywyymagane przez SST, 4da partia dostarczona
do robot ledzie posiadate dokumenty, ok&ajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.
Produkty przemystowe musposiadéd ww. dokumenty wydane przez producenta, a w raziezpby
poparte wynikami badawykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badada dostarczone przez
Wykonawe Inzynierowi/Kierownikowi projektu.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetnjaych wymaga beda odrzucone.
6.8. Dokumenty budowy
Dziennik budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnyaovgazujacym Zamawiggcego i Wykonawe

w okresie od przekazania Wykonawcy terenu budowkaigca okresu gwarancyjnego. Odpowiedzidtno

za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obhauwacymi przepisami [2] spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i beda dotyczy przebiegu robét, stanu

bezpieczéstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarsteny budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonata

zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz ®taska stibowego. Zapisy ¢g czytelne, dokonane

trwalg technilg, w porazdku chronologicznym, bezg@dnio jeden pod drugim, bez przerw.

Zalgczone do dziennika budowy protokoty i inne dokungditda oznaczone kolejnym numerem

zahcznika i opatrzone dat podpisem Wykonawcy i liyniera/ Kierownika projektu.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegOIngi:

— dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

— dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentaciji projektowej,

- dak uzgodnienia przez ayniera/Kierownika projektu programu zapewnienieofak i harmonogramow
robot,

— terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczegoélnych elementow robot,

— przebieg robdt, trudrsoi i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyogyrzerw w robotach,

— uwagi i polecenia liayniera/Kierownika projektu,

— daty zaradzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

- zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i
ostatecznych odbioréw robét,

— wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

— stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania rob6t podlegsch ograniczeniom lub
wymaganiom szczegoélnym w zyzku z warunkami Klimatycznymi,

- zgodna¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

— dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtrakcie wykonywania
robot,

- dane dotyczce sposobu wykonywania zabezpieczenia rob6t,

- dane dotyczce jakdci materiatdw, pobierania probek oraz wyniki praepadzonych badez
podaniem, kto je przeprowadzat,

— wyniki prob poszczegoélnych elementow budowli z pudm, kto je przeprowadzat,

— inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyfmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowstgoprzedtaone

Inzynierowi/Kierownikowi projektu do ustosunkowanig.si

Decyzje Irzyniera/Kierownika projektu wpisane do dziennika bwsgt Wykonawca podpisuje z

zaznaczeniem ich praygia lub zagciem stanowiska.
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Wpis projektanta do dziennika budowy obligujeyniera/Kierownika projektu do ustosunkowania si
Projektant nie jest jednak stepamowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

Ksigzka obmiarow

Ksigzka obmiarow stanowi dokument pozwataj na rozliczenie faktycznego pesti kazdego z
elementow robo6t. Obmiary wykonanych robot przeprzease w sposob aigty w jednostkach przyjych
w kosztorysie i wpisuje do kgiki obmiarow.

Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodngci materiatow, orzeczenia o jada
materiatdw, recepty robocze i kontrolne wyniki badfslykonawcy lgda gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jé&oDokumenty te stanowizabczniki do odbioru robot. Winny
by¢ udostpnione na kadezyczenie lrryniera/Kierownika projektu.

Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zaliczagsoprocz wymienionych w punktach (1) - (3) ngstjace dokumenty:
a) pozwolenie na realizacgadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

c) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyoeywilno-prawne,

d) protokoty odbioru robét,

e) protokoty z narad i ustate

f) korespondengjna budowie.

Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy éda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpoweedabezpieczonym.
Zaginkcie ktoregokolwiek z dokumentow budowy spowodugnj@atychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowyta zawsze dogpne dla Izyniera/Kierownika projektu i przedstawiane do
wgladu nazyczenie Zamawiarego.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robat.

Obmiar robét bdzie okréla¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokntacy
projektowg i SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.
Obmiaru robét dokonuje Wykonawca po pisemnym pownaiéniu Irzyniera/ Kierownika projektu o
zakresie obmierzanych robét i terminie obmiarunapnniej na 3 dni przed tym terminem.
Wyniki obmiaru krdg wpisane do kaizki obmiarow.
Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdiach podanych wiepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obauku ukaczenia wszystkich robot. 8dne dane zostan
poprawione wg instrukcji keyniera/Kierownika projektu na gmie.
Obmiar gotowych robétdulzie przeprowadzony z ¢ztaécia wymagan do celu miegicznej ptatnéci na
rzecz Wykonawcy lub w innym czasie oll@ym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonagwc
Inzyniera/Kierownika projektu.
7.2. Zasady okrglania ilosci robot i materiatow

Dlugosci i odlegtaici pomiedzy wyszczegolnionymi punktami skrajnyngida obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.
Jesli SST whaiciwe dla danych robét nie wymagaggo inaczej, objosci beda wyliczone w ni jako
dlugas¢ pomnaona przezredni przekroj.
llosci, ktére mag by¢ obmierzone wagowo ¢da wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.
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7.3. Uradzenia i sprzt pomiarowy

Wszystkie urgdzenia i spret pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robglslzaakceptowane
przez Irxyniera/Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostandostarczone przez Wykonagvdezeli urzadzenia te lub spet
wymagaj bada atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.
Wszystkie urgdzenia pomiaroweddla przez Wykonaweg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie
trwania robot.
7.4. Wagi i zasady wzenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje gnizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom
SST Bedzie utrzymywa to wyposaenie zapewniag w sposob ggty zachowanie doktadisoi wg norm
zatwierdzonych przez hyniera/Kierownika projektu.
7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary keda przeprowadzone przedgziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot, a
takze w przypadku wygpowania dtiszej przerwy w robotach.
Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.
Obmiar robdt podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.
Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfigzesdg wykonane w sposob zrozumiaty i
jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub gbpsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami
umieszczonymi na karcie lggki obmiarow. W razie braku miejsca szkice magyc¢ dolgczone w formie
oddzielnego zakznika do ksizki obmiaréw, ktérego wzor zostanie uzgodniony z
Inzynierem/Kierownikiem projektu.

8. ODBIOR ROBOT.
8.1. Rodzaje odbioréw robot

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
b) odbiorowi czsciowemu,
c) odbiorowi ostatecznemu,
d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegapcych zakryciu

Odbior robdét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci
wykonywanych robét, ktére w dalszym procesie redizulegry zakryciu.
Odbior robot zanikagych i ulegagcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umwiajagcym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania og@es¢pu robot.
Odbioru robét dokonuje ktynier/Kierownik projektu.
Gotowas¢ danej czsci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem demtzika budowy i
jednoczesnym powiadomieniemzimiera/Kierownika projektu. Odbidredzie przeprowadzony
niezwtocznie, nie pMiej jednak ni w ciggu 3 dni od daty zgtoszenia wpisem do dziennikeokydi
powiadomienia o tym fakcie hyniera/Kierownika projektu.
Jakda¢ i ilo$¢ robdt ulegajcych zakryciu ocenia ftynier/Kierownik projektu na podstawie dokumentéw
zawierajcych komplet wynikow badalaboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pogia/
konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi ustaleniami.
8.3. Odbidr casciowy

Odbioér czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci rob6t. Odbioru cgciowego
robét dokonuje siwg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Qrdlriob6t dokonuje
Inzynier/Kierownik projektu.
8.4. Odbidr ostateczny robot
8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczggo wykonania rob6t w odniesieniu do ich
ilosci, jakasci | wartdsci.
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Catkowite zakaczenie rob6t oraz gotow®do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez
Wykonawe wpisem do dziennika budowy z bezzwtocznym powia@éoimem na pimie o tym fakcie
Inzyniera/Kierownika projektu.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dcpd dnia
potwierdzenia przez #tyniera/Kierownika projektu zakazenia robot i przyicia dokumentow, o ktorych
mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona komisja wyznagponez Zamawiagego w obecriei
Inzyniera/Kierownika projektu i Wykonawcy. Komisja adlajgca roboty dokona ich oceny jalaiowe]
na podstawie przedtonych dokumentow, wynikéw badlda pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaio
wykonania rob6t z dokumentagprojektowng i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozna sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréow
roboét zanikagcych i ulegajcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzdfpetniagcych i robot
poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét pegeavych lub robét uzupetniagych w warstwie
scieralnej lub robotach wyk@zeniowych, komisja przerwie swoje czydoa ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje jaka¢ wykonywanych robot w poszczegolnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganejnlektacy projektows i SST z uwzgldnieniem
tolerancji i nie ma wikszego wptywu na cechy eksploatacyjne obiektu plezeéstwo ruchu, komisja
dokona potgcen, oceniagc pomniejszof wartaé¢ wykonywanych robot w stosunku do wymaga
przyjetych w dokumentach umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogiaégio robot jest protokot odbioru
ostatecznego robét spadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawdapo.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zohaany przygotowanastpujace dokumenty:
1. dokumentagj projektowy podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata

sporzdzona w trakcie realizacji umowy,

2. szczego6towe specyfikacje techniczne (podstawowakamentéw umowy i ew. uzupetnigge lub
Zzamienne),
recepty i ustalenia technologiczne,
dzienniki budowy i ksizki obmiaréw (oryginaty),
wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafldoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST I ew. PZJ,
deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodngci wbudowanych materiatdw zgodnie z SST i ew. PZJ,
opini¢ technologicza sporadzorg na podstawie wszystkich wynikéw badgpomiaréw zagczonych
do dokumentow odbioru, wykonanych zgodnie z SSZJ,P
rysunki (dokumentacje) na wykonanie roboét towarzggeh (np. na przelenie linii telefonicznej,
energetycznej, gazowejswietlenia itp.) oraz protokoty odbioru i przekazamych robot wiécicielom
urzadzen,
9. geodezyjg inwentaryzagj powykonawca robot i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczej powstatej w wyniku geodezyjnegintaryzacji powykonawcze,j.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wezdem przygotowania dokumentacyjnego ngdgogotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniuyk&®daweg wyznaczy ponowny termin odbioru
ostatecznego robot.
Wszystkie zargdzone przez komisgjroboty poprawkowe lub uzupetnag kpda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiaggo.
Termin wykonania rob6t poprawkowych i robot uzujpahtych wyznaczy komisja.
8.5. Odbidr pogwarancyjny

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanytidrawihzanych z usugtiem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaisycialw okresie gwarancyjnym.
Odbioér pogwarancyjnydualizie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwzgkdnieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,0dbiér ostateczny robot”.

NoOokW
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaa jednostk obmiarovg
ustalory dla danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowmdgtaw ptatnaci jest warté¢ (kwota) podana

przez Wykonawe w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnsei,

wymagania i badania sktadag s¢ na jej wykonanie, oki&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji

projektowe.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe rob@dip obejmowa:

— robocizre bezpdredng wraz z towarzysgeymi kosztami,

- warta¢ zwzytych materiatdw wraz z kosztami zakupu, magazymoeajaewentualnych ubytkow i
transportu na teren budowy,

— wartas¢ pracy spreztu wraz z towarzysgymi kosztami,

— koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obaaujacymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-M-00.00.00

Koszt dostosowaniagdo wymaga warunkow umowy i wymagaogolnych zawartych w D-M-

00.00.00 obejmuje wszystkie warunki oltome w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione w

kosztorysie.

9.3. Objazdy, przejazdy i organizacja ruchu

Koszt wybudowania objazdow/przejazddw i organizaghu obejmuje:

(a)opracowanie oraz uzgodnienie zynierem/Kierownikiem projektu i odpowiednimi instgjami
projektu organizacji ruchu na czas trwania budomgz z dostarczeniem kopii projektu
Inzynierowi/Kierownikowi projektu i wprowadzaniem dajeh zmian i uzgodniewynikajacych z
postpu robot,

(b)ustawienie tymczasowego oznakowaniawietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu,

(c)optaty/dzierawy terenu,

(d)przygotowanie terenu,

Koszt utrzymania objazdow/przejazdéw i organizasghu obejmuje:

(a)oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i usciei tymczasowych oznakowg@ionowych, poziomych,
barier iswiatet,

(b)utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

Koszt likwidacji objazdow/przejazddéw i organizaajchu obejmuije:

(a)usunkcie wbudowanych materiatow i oznakowania,

(b) doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

D - 01.00.00 - ROBOTY PRZYGOTOWAWCZE

D-01.01.01 - ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyee wykonania i odbioru
robot zwizanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktdysokaciowych podczas remontu drogi
gminnej dojazdowej do pol, o nr geodezyjny Nr 2&2ilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm
Skrzynka, gmina §dek Zdrgj.

ROJEK
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1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych z
wszystkimi czynnéciami umaliwiajacymi i mapcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu trasy
drogowej oraz potzenia obiektéw inynierskich.

1.3.1.0dtworzenie trasy i punktéw wysod@mowych

W zakres roboOt pomiarowych, zyganych z odtworzeniem trasy i punktow wysgdiowych

wchodz:

a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysoiawvego punktow gtdwnych osi trasy i punktow
wysokaciowych,

b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeage 0si),

c) wyznaczenie dodatkowych punktéw wység&iowych (reperow roboczych),

d) wyznaczenie przekrojow poprzecznych,

e) zastabilizowanie punktow w sposéb trwaly, ochrooh przed zniszczeniem oraz oznakowanie w
sposOb utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie.

1.3.2.Wyznaczenie obiektow mostowych

Wyznaczenie obiektow mostowych obejmuje sprawdzemyznaczenia osi obiektu i punktow
wysokaciowych, zastabilizowanie ich w sposob trwaty, aeigrich przed zniszczeniem, oznakowanie w
sposob utatwiacy odszukanie i ewentualne odtworzenie oraz wyziezusytuowania obiektu (kontur,
podpory, punkty).

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Punkty gtéwne trasy - punkty zatamania osi trasyykpy kierunkowe oraz pogtkowy i koncowy
punkt trasy.

1.4.2.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawoigoine” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfkt 1.5.

2. MATERIALY.
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogdlne wymagania dotygze materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Do utrwalenia punktow gtébwnych trasy nafestosowa pale drewniane z gwdziem lub pgtem
stalowym, stupki betonowe albo rury metalowe o dhegokoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza gearobot ziemnych, wasiedztwie punktow zatamania trasy,
powinny mie srednie od 0,15 do 0,20 m idiugbod 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow nzjestosowa paliki drewniangrednicy od 0,05 do 0,08 m i
dtugdsci okoto 0,30 m, a dla punktow utrwalanych w isigiej nawierzchni bolce stalowseednicy 5 mm
i dtugasci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mig diugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRZT.
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprzt pomiarowy
Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysckmnvych naley stosowa nastpujacy

sprzt:
— teodolity lub tachimetry,
- niwelatory,
— dalmierze,
- tyczki,
- faty,
- tasmy stalowe, szpilki.
Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kidw wysokdciowych powinien
gwarantowa uzyskanie wymaganej doktadiwd pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjédine” pkt 4.
4.2. Transport sprzetu i materiatow
Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy oma przewozi dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z obogaujagcymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do
7).

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien pegepd Zamawigjcego dane zawiergje
lokalizacg i wspétrzdne punktow gtownych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawgo, Wykonawca powinien przeprowadzi
obliczenia i pomiary geodezyjne nierlme do szczegbtowego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny éywykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawhlnzyniera o wszelkich lgbach wykrytych w
wytyczeniu punktow gtdwnych trasy i (lub) reperéaboczych. Bdy te powinny by usunéte na koszt
Zamawiajcego.

Wykonawca powinien sprawdziczy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektoweja s
zgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rxne terenu
istotnie r@nia sie od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to powinien padomi o tym
Inzyniera. Uksztattowanie terenu w takim rejonie niewpno by zmieniane przed pogiiem
odpowiedniej decyzji przez gniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynideg z ré@nic rzednych terenu
podanych w dokumentacji projektowej iednych rzeczywistych, akceptowane przezyinera, zostam
wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomieniayniera oznaczaze roboty dodatkowe
w takim przypadku obgizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy, nie mpdy¢ rozpoczte przed
zaakceptowaniem wynikOw pomiarow przezyniera.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasy i punkt¥rednie osi trasy mugady¢ zaopatrzone w
oznaczenia okiajagce w sposOb wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw.
Forma i wzor tych oznacagowinny by zaakceptowane przezzymiera.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgamszystkich punktow pomiarowych i ich oznatag
czasie trwania robot. deli znaki pomiarowe przekazane przez Zamay@ejo zostaf zniszczone przez
Wykonawe swiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworze@st konieczne do dalszego
prowadzenia robot, to zostpone odtworzone na koszt Wykonawcy.
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Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne piawidiowej realizacji robo6t natg do
obowigzkow Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osasy i punktéw wysokaciowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gidbwne pony by zastabilizowane w sposob trwaty,
przy wyciu pali drewnianych lub stupkéw betonowych, azeaklowgzane do punktéw pomocniczych,
potozonych poza granic robot ziemnych. Maksymalna odlegtopomedzy punktami gtdwnymi na
odcinkach prostych nie me przekracza500 m.

Zamawiagcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdhosi trasy
drogowej, a take przy kadym obiekcie inynierskim.

Maksymalna odlegkd miedzy reperami roboczymi wzdiutrasy drogowej w terenie ptaskim
powinna wynosi 500 metrow, natomiast w terenie falistym i goérskpowinna by odpowiednio
zmniejszona, zakmie od jego konfiguraciji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami robot zwdanych z wykonaniem trasy drogowej i
obiektow towarzysgeych. Jako repery robocze pma wykorzysta punkty state na stabilnych, istrjeych
budowlach wzdha trasy drogowej. O ile brak takich punktéw, repespocze naley zalaryé w postaci
stupkéw betonowych Iub grubych ksztaltownikow stajoh, osadzonych w gruncie w sposob
wykluczapcy osiadanie, zaakceptowany przezymmera.

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z talky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po
wyrownaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stostij niwelacg podwdjrs w nawizaniu do reperéw
panstwowych.

Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigra] wyr&ne |
jednoznaczne okékenie nazwy reperu i jegogdne).

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy natg wykona w oparciu o dokumentagjprojektowy oraz inne dane
geodezyjne przekazane przez Zamayego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo
innej osnowy geodezyjnej, oktenej w dokumentacji projektowe;j.

Os trasy powinna by wyznaczona w punktach gtébwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci
zaleznej od charakterystyki terenu i uksztattowaniaytydecz nie rzadziej, nico 50 metrow.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonetraslyy w stosunku do dokumentacji projektowej
nie maze by wigksze nk 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 canpdizostatych drog. Rdne
niwelety punktéw osi trasy natg wyznaczy z doktadnécia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety
okreslonych w dokumentaciji projektowe;.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalerzy¢ materiatbw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca roboét zapi je
odpowiednimi palami po obu stronach osi, umieszgebrpoza granicrobot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopow na
powierzchni terenu (okékenie granicy robot), zgodnie z dokumengapjrojektows oraz w miejscach
wymagajcych uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzetiétrion miejscach zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Do wyznaczania kraydzi nasypow i wykopdw naky stosowa dobrze widoczne paliki lub
wiechy. Wiechy nalgy stosowa w przypadku nasypow o wysod@ przekraczajcej 1 metr oraz
wykopdw gkbszych nt 1 metr. Odlegt& miedzy palikami lub wiechami natg dostosowé do
uksztattowania terenu oraz geometrii trasy drogov@legi@¢ ta co najmniej powinna odpowiada
odstpowi kolejnych przekrojow poprzecznych.

Profilowanie przekrojow poprzecznych musi utwia¢ wykonanie nasypow i wykopdéw o
ksztalcie zgodnym z dokumentagrojektow.

5.6. Wyznaczenie potenia obiektéw mostowych
Dla kazdego z obiektow mostowych nalewyznaczy jego potaenie w terenie poprzez:
a) wytyczenie osi obiektu,
b) wytyczenie punktow ok&ajacych usytuowanie (kontur) obiektu, w szczegdétmoprzyczotkow i
filarbw mostow i wiaduktow.
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W przypadku mostéw i wiaduktow dokumentacja prtgeka powinna zawietaopis odpowiednigj
osnowy realizacyjnej do wytyczenia tych obiektow.
Potazenie obiektu w planie natg okresli¢ z doktadnécia okreslong w punkcie 5.4.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dlpkt 6.
6.2. Kontrola jakosci prac pomiarowych

Kontrole jakasci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktow wysakiowych
nalezy prowadzt wedtug ogélnych zasad oktenych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,465%7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robd6t zwgzanych z wyznaczeniem obiektow jes¢dezg obmiaru robot mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
8.2. Sposob odbioru robot

Odbiér robdét zwjzanych z odtworzeniem trasy w terenie g@sfe na podstawie szkicOw i
dziennikow pomiaréw geodezyjnych lub protokétu mtoli geodezyjnej, ktore Wykonawca przedktada
Inzynierowi.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatioci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:
— sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi trgmnktow wysokeéciowych,
— uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
— wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,
- wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
— zastabilizowanie punktéw w sposoéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatyde]
odszukanie i ewentualne odtworzenie.

D - 02.00.00 - ROBOTY ZIEMNE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgjwymagania dotyce wykonania i odbioru
liniowych rob6t ziemnych podczas remontu drogi gmejrdojazdowej do pdl, o nr geodezyjny Nr 262, w
kilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscow@ Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.
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1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

Niniejsza specyfikacja nie ma zastosowania dotrdb@amentowych i zwzanych z wykonaniem
instalacji.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drég i obejmu;
a) wykonanie wykopow w gruntach nieskalistych,
b) wykonanie wykopow w gruntach skalistych,
c) budowe nasypdéw drogowych,
d) pozyskiwanie gruntu z ukopu lub dokopu.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1Budowla ziemna - budowla wykonana w gruncie lulsungu naturalnego lub z gruntu
antropogenicznego spetrgap warunki stateczioi i odwodnienia.

1.4.2Korpus drogowy - nasyp lub tag#z wykopu, ktora jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.3Wysoka¢ nasypu lub gibokas¢ wykopu - ré@nica rzdnej terenu i rgdnej robét ziemnych,
wyznaczonych w osi nasypu lub wykopu.

1.4.4Nasyp niski - nasyp, ktdrego wysakgest mniejsza @il m.

1.4.5Nasypsredni - nasyp, ktorego wysokbojest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.6 Nasyp wysoki - nasyp, ktérego wysak@rzekracza 3 m.

1.4.7Wykop ptytki - wykop, ktorego gbokas¢ jest mniejsza il m.

1.4.8 Wykop sredni - wykop, ktérego gbokas¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
1.4.9Wykop gkboki - wykop, ktorego ghbokas¢ przekracza 3 m.

1.4.10.Bagno - grunt organiczny nasycony wpd matej nénosci, charakteryzujcy s znacznym i
diugotrwatym osiadaniem pod obzeniem.

1.4.11.Grunt nieskalisty - kaly grunt rodzimy, nie ok&ony w punkcie 1.4.12 jako grunt skalisty.

1.4.12 Grunt skalisty - grunt rodzimy, lity lub skany o nieprzesugiych blokach, ktérego prébki nie
wykazup zmian obgtosci ani nie rozpadajsic pod dziataniem wody destylowanej; majytrzymatcé na
sciskanie R ponad 0,2 MPa; wymagaycia srodkéw wybuchowych albo nagdzi pneumatycznych lub
hydraulicznych do odspojenia.

1.4.13.Ukop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania nasypotazone w ob¢bie pasa robot
drogowych.

1.4.14 Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania pasy pot@zone poza pasem robot
drogowych.

1.4.15.0dkfad - miejsce wbudowania lub skiadowania (odweiez) gruntow pozyskanych w czasie
wykonywania wykopow, a nie wykorzystanych do budovagypow oraz innych prac zganych z trag
drogows.

1.4.16 Wskaznik zagsszczenia gruntu - wielko charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okimna wg
WZzOoru:

_ P
|, = £
pds
gdzie:
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04 - gestai¢ objetosciowa szkieletu zagzczonego gruntu, zgodnie z BN-77/8931-12 [9], (hRy/
Pas - Maksymalna gptas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego przy wilgotwd optymalnej, zgodnie z
PN-B-04481:1988 [2], skaca do oceny zagzczenia gruntu w robotach ziemnych, (M§m

1.4.17 Wskaznik roznoziarnistdci - wielkos¢ charakteryzujca zagszczalnéé gruntdw niespoistych,
okreslona wg wzoru:

o

Uu=-5
le
gdzie:
dso - Srednica oczek sita, przez ktore przechodzi 60%tgrymm),
dio - $rednica oczek sita, przez ktore przechodzi 10%tgrymm).

1.4.18.Wskanik odksztatcenia gruntu - wielké charakteryzujca stan zagszczenia gruntu, okélmna wg
WZOru:

L -E:

0 El

gdzie:

E; - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w pierwspyathzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4],

E> - modut odksztatcenia gruntu oznaczony w powtérmppogzeniu badanej warstwy zgodnie z PN-S-
02205:1998 [4].

1.4.19 Geosyntetyk - materiat stosowany w budownictwiggdwym, wytwarzany z wysoko
polimeryzowanych widkien syntetycznych, w tym twpsrztermoplastycznych polietylenowych,
polipropylenowych i poliestrowych, charakteryzwy s miedzy innymi dug wytrzymatacia oraz
wodoprzepuszczalioig, zgodny z PN-1ISO10318:1993 [5], PN-EN-963:1999 [6]

Geosyntetyki obejmygj geotkaniny, geowtdkniny, geodzianiny, georusgggsiatki, geokompozyty,
geomembrany, zgodnie z wytycznymi IBDIM [13].

1.4.20.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowgzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i
z definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagamigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogofrkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty).
2.1. Ogodlne wymagania dotycxce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

2.2. Podziat gruntow

Podziat gruntéw pod wzgllem wysadzinowsei podaje tablica 1.

Podziat gruntow pod wzgtlem przydatnéci do budowy nasypow podano w OST D-02.03.01 pkt 2.
2.3. Zasady wykorzystania gruntow

Grunty uzyskane przy wykonywaniu wykopdw powinrny Iprzez Wykonawg wykorzystane w
maksymalnym stopniu do budowy nasypéw. Grunty panye do budowy nasypow mpby¢ wywiezione
poza teren budowy tylko wowczas, gdy stargomadmiar ohjtosci robét ziemnych i za zezwoleniem
Inzyniera.

Jezeli grunty przydatne, uzyskane przy wykonaniu wydwpnie ledac nadmiarem objosci robot
ziemnych, zostaly za zgedinzyniera wywiezione przez Wykonawpoza teren budowy z przeznaczeniem
innym niz budowa nasypow lub wykonanie pracgbgh kontraktem, Wykonawca jest zobgaany do
dostarczenia rownowiaej obgtosci gruntow przydatnych zeédet wkasnych, zaakceptowanych przez
Inzyniera.

Grunty i materiaty nieprzydatne do budowy nasypokvgslone w OST D-02.03.01 pkt 2.4,
powinny by wywiezione przez Wykonawma odktad. Zapewnienie terendéw na odkiad nyateo
obowigzkow Zamawiajcego, o ile nie okigono tego inaczej w kontrakcie.dynier maze nakazé
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pozostawienie na terenie budowy gruntow, ktérycsorva nieprzydatdé wynika jedynie z powodu
zamarzngcia lub nadmiernej wilgotrigi.

Tablica 1. Podziat gruntow pod wzdem wysadzinow&ei wg PN-S-02205:1998 [4]

Lp. | Wyszczegol Jet‘i_”os Grupy gruntéw
nienie ! niewysadzinowg  watpliwe wysadzinowe
wiasciwosci
1 |Rodzaj — rumosz — piasek mato wysadzinowe
gruntu niegliniasty pylasty — glina piaszczysta zwita, glina
- Zwir - zwietrzelina| zwigzla, glina pylasta zweta
— pospotka gliniasta — it, it piaszczysty, it pylasty
- piasek gruby |- rumosz bardzo wysadzinowe
- piaseksredni gliniasty — piasek gliniasty
- piasek drobny = Zwir — pyi, pyt piaszczysty
- suzel gliniasty — glina piaszczysta, glina, glina
nierozpadowy| — pospotka pylasta
gliniasta — it warwowy
2 | Zawartd¢
czgstek %
< 0,075 mm <15 od15do30 (>30
<0,02 mm <3 od 3do 10 >10
3 | Kapilarnag¢
bierna Hy m <1,0 >1,0 >1,0
4 | Wskanik
piaskowy > 35 od 25 do 35 <25
WP
3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt

3.2. Sprat do robo6t ziemnych

Wykonawca przyspujacy do wykonania robot ziemnych powinien wykéasg mazliwoscia
korzystania z nagpujacego sprztu do:
— odspajania i wydobywania gruntéw (neazia mechaniczne, mtoty pneumatyczne, zrywarkiakkip
tadowarki, wiertarki mechaniczne itp.),
jednoczesnego wydobywania i przemieszczania grufgpycharki, zgarniarki, rowniarki, udzenia
do hydromechanizacji itp.),
transportu mas ziemnych (samochody wywrotki, sarmdgtskrzyniowe, tanocigi itp.),
sprztu zagszczagcego (walce, ubijaki, ptyty wibracyjne itp.).

4. TRANSPORT

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjédine” pkt 4.

4.2. Transport gruntow
Wyborsrodkdw transportowych oraz metod transportu powitig dostosowany do rodzaju
gruntu (materiatu), jego offpsci, sposobu odspajania i zatadunku oraz do oddegtoansportu.
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Wydajnas¢ srodkéw transportowych powinna bponadto dostosowana do wydajaicsprztu
stosowanego do urabiania i wbudowania gruntu (rizéer

Zwigkszenie odlegiei transportu ponad wao zatwierdzone nie mie by podstavy roszczé
Wykonawcy, dotyczcych dodatkowej zaptaty za transport, o ilegkszone odlegkxi nie zostaty
wczeniej zaakceptowane naspiie przez layniera.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Ogdlne zasady wykonania robét
Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.

5.2. Doktadna@¢ wykonania wykopow i nasypow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lubypées od osi projektowanej nie powinnydy
wigksze nk = 10 cm. Ranica w stosunku do projektowanyclkednych robot ziemnych nie me
przekracz&+ 1 cmi-3 cm.

Szeroké¢ gornej powierzchni korpusu nie gr@nic si¢ od szerokéci projektowanej o wicej
niz £ 10 cm, a krawdzie korony drogi nie powinny mievyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinnozrd¢ si¢ od projektowanego o weej niz 10% jego wartgci
wyrazonej tangensemaka. Maksymalne nieréwroi na powierzchni skarp nie powinny przekraicza 0
cm przy pomiarze tgt3-metrow, albo powinny by spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci,
wynikajace ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

W gruntach skalistych wymagania, dotyoe rowndci powierzchni dna wykopu oraz pochylenia i
rownasci skarp, powinny b§ okreslone w dokumentacji projektowej i SST.

5.3. Odwodnienia pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urgdzen, stanowacych elementy systemow odwadi@jch, ugtych w
dokumentacji projektowej, Wykonawca powinien, ovlgmagaj tego warunki terenowe, wykofia
urzadzenia, ktore zapewnbdprowadzenie wod gruntowych i opadowych poza abs®ot ziemnych tak,
aby zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem. Wykona ma obovgzek takiego
wykonywania wykopow i hasypéw, aby powierzchniorargu nadawaw catym okresie trwania robot
spadki, zapewniage prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggawodnieniu, ktére spowoduje ich
diugotrwah nieprzydatnéc, Wykonawca ma obowzek usunjcia tych gruntow i zagpienia ich gruntami
przydatnymi na wtasny koszt bez jakichkolwiek dé@atych optat ze strony Zamawiaagpgo za te
czynndaci, jak rOwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istnaelych zbiornikow naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by
poprzedzone uzgodnieniem z odpowiednimi instytucjam

5.4. Odwodnienie wykopow

Technologia wykonania wykopu musi ughiwia¢ jego prawidtowe odwodnienie w catym okresie
trwania robot ziemnych. Wykonanie wykopow powinrasppowa w kierunku podnoszeniagsniwelety.

W czasie robot ziemnych nalezachowa odpowiedni spadek podtay i nad& przekrojom
poprzecznym spadki, unakwiajgce szybki odptyw wod z wykopu. O ile w dokumentgpjektowej nie
zawarto innego wymagania, spadek poprzeczny nienpenvby¢ mniejszy ni 4% w przypadku gruntow
spoistych i nie mniejszy ni2% w przypadku gruntdéw niespoistych. Ngleiwzgkdni¢c ewentualny wptyw
kolejnaici i sposobu odspajania gruntdw oraz terminéw wykeemia innych rob6t na spetnienie
wymaga dotyczcych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gastrobot ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, nalg ujaé¢ w rowy i /lub dreny. Wody
opadowe i gruntowe natg odprowadz poza teren pasa robot ziemnych.

5.5. Rowy
Rowy boczne oraz rowy stokowe powinnyhyykonane zgodnie z dokumentapyojektowy i
SST. Szerok& dna i gebokas¢ rowu nie mog rozni¢ sie od wymiarow projektowanych o wgej niz + 5
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cm. Doktadné¢ wykonania skarp rowdw powinnabygodna z okrdong dla skarp wykopéw w OST D-

02.01.01.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dlpkt 6.

6.2. Badania i pomiary w czasie wykonywania robdtiemnych

6.2.1.Sprawdzenie odwodnienia

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poleda@nixoli zgodnéci z wymaganiami
specyfikacji okrélonymi w pkcie 5 oraz z dokumentagrojektows.

Szczego6lp uwag nalezy zwréck na:

- witasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,
- wiasciwe ugcie i odprowadzenie wygiow wodnych.

6.2.2.Sprawdzenie jaki@i wykonania robot

Czynndci wchodzce w zakres sprawdzenia jgakowykonania robot ok&ono w pkcie 6 OST D-

02.01.01, D-02.02.01 oraz D-02.03.01.

6.3. Badania do odbioru korpusu ziemnego

6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow do odbioru korpusu ziemnego podajeic¢al®.

Lp. Badana cecha Minimalna cestotliwosé¢ badan i pomiaréw
1 | Pomiar szerok&i korpusu ziemnego Pomiar tdmg, szablonem, tgto diugaci 3 m i
2 | Pomiar szerokai dna rowow poziomig lub niwelatorem, w odgpach co 200 m
3 |Pomiar rzdnych  powierzchni  korpuguna prostych, w punktach gtéwnych tuku, co 100
ziemnego na tukach o R 100 m co 50 m na tukach oR
4 | Pomiar pochylenia skarp 100 m, oraz w miejscach, ktore bydgatpliwosci
5 | Pomiar rownéci powierzchni korpusu
6 | Pomiar réwnéci skarp
7 | Pomiar spadku podinego powierzchni Pomiar niwelatorem gznych w odsfpach co 200
korpusu lub dna rowu m oraz w punktach gipliwych
8 | Badanie zagszczenia gruntu Wslkaik zag:szczenia okrgac¢ dla kadej
utozonej warstwy lecz nie rzadziejaiv trzech
punktach na 1000 hwarstwy

Tablica 2. Cezstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych roboét ziemnych

6.3.2.Szerokaé¢ korpusu ziemnego

Szerokaé¢ korpusu ziemnego nie me r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10 cm.

6.3.3.Szerokd¢ dna rowow

Szerokaé¢ dna rowow nie mze r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.3.4.Rz¢edne korony korpusu ziemnego

Rzedne korony korpusu ziemnego nie magznic sic od rzdnych projektowanych o wtej niz -3 cm lub

+1 cm.
6.3.5.Pochylenie skarp
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Pochylenie skarp nie mie r&ni¢ si¢ od pochylenia projektowanego ogeej niz 10% wartdci pochylenia
wyrazonego tangensemta.

6.3.6.ROwNaG¢ korony korpusu
Nieréwnasci powierzchni korpusu ziemnego mierzone Bimetrows, nie mog przekracza 3 cm.

6.3.7.Réwna¢ skarp
Nieréwnaci skarp, mierzone tat3-metrows, nie mog przekracza+ 10 cm.

6.3.8.Spadek podiny korony korpusu lub dna rowu

Spadek poditny powierzchni korpusu ziemnego lub dna rowu, spwmy przez pomiar
niwelatorem rzdnych wysokéciowych, nie mae dawa roznic, w stosunku do ezinych projektowanych,
wigkszych nk -3 cm lub +1 cm.

6.3.9.Zaggszczenie gruntu

Wskanik zag:szczenia gruntu okény zgodnie z BN-77/8931-12 [9] powiniendygodny z
zatazonym dla odpowiedniej kategorii ruchu. W przypadkuntow dla ktérych nie mma okréli¢
wskaznika zagszczenia naley okresli¢ wskanik odksztatceniag] zgodnie z norPN-S-02205:1998 [4].
6.4. Badania geosyntetykow

Przed zastosowaniem geosyntetykdw w robotach ziemnywykonawca powinien przedstawi
Inzynierowi swiadectwa stwierdzage, i zastosowany geosyntetyk odpowiada wymaganiom norm,
aprobaty technicznej i zachowa swoje sgtavosci w kontakcie z materiatami, ktoredizie oddziela lub
wzmacnia przez okres czasu nie krotszy od podanego w doktaunie projektowej i SST.

6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Wszystkie materiaty nie spetaap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacii,
zostan odrzucone. B materiaty nie spetnigce wymaga zostag wbudowane lub zastosowane, to na
polecenie layniera Wykonawca wymieni je na wfawe, na wlasny koszt.

Wszystkie roboty, ktére wykazuwieksze odchylenia cech od okienych w punktach 5i 6
specyfikacji powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonawta jego koszt.

Na pisemne wysgpienie Wykonawcy, laynier maze uzna wadt za nie majca zasadniczego
wptywu na cechy eksploatacyjne drogi i ustali zakrevielkas¢ potrmcen za obniong jakosc.

7. OBMIAR ROBOT.

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Obmiar robét ziemnych

Jednostka obmiarapwjest nt (metr szécienny) wykonanych robét ziemnych.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty ziemne uznaje¢sza wykonane zgodnie z dokumenggajojektowg, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary | badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9. Zakres czynka objetych cen jednostkovs podano w OST D-02.01.01, D-02.02.01 oraz
D-02.03.01 pkt 9.

Ladek Zdroj, 25 kwiecig 2010 r. Str@taz 95 Bifs-smmx



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Remont drogi gminnej, dojazdowej do pél - Nr geodezyjny 262 - 0+000 — 0+305 Km - Skrzynka

D - 02.01.01 — WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH
NIESKALISTYCH

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyere wykonania i odbioru
wykopow w gruntach nieskalistych podczas remonagdgminnej dojazdowej do pol, o nr geodezyjny Nr
262, w kilometrau 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm Skrzynka, gmina 4dek Zdrgj.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét ziemnych w czasie
budowy lub modernizacji drog i obejmujvykonanie wykopdw w gruntach nieskalistych.

1.4. Okreslenia podstawowe
Podstawowe okgégenia zostaty podane w OST D-02.00.01 pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygze robét podano w OST D-02.00.01 pkt 1.5.

2. MATERIALY (grunty)

Material wystpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktoryedrzie stanowit podize
nawierzchni. Zgodnie z Katalogiem typowych konstjukiawierzchni podatnych i poétsztywnych [12]
powinien charakteryzowasie grup nosnosci G;. Gdy podiae nawierzchni zaklasyfikowano do innej
grupy nénosci, naleey podtaze doprowadzi do grupy nénosci G; zgodnie z dokumentacija projektpw
SST.

3. SPRZET.
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce sprztu okr&lono w OST D-02.00.01 pkt 3.

4. TRANSPORT.
Ogolne wymagania i ustalenia dotyce transportu okéono w OST D-02.00.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1. Zasady prowadzenia robot

Ogolne zasady prowadzenia rob6t podano w OST D021 pkt 5.

Sposob wykonania skarp wykopu powinien gwarantowuch stateczn@ w catym okresie
prowadzenia roboét, a naprawa uszkagzeynikajgcych z nieprawidtiowego uksztattowania skarp wykopu,
ich podcecia lub innych odspstw od dokumentacji projektowej obza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywa wykopy w taki sposéb, aby grunty o zrym stopniu
przydatnéci do budowy nasypow byly odspajane oddzielnie, wos$b uniemdiwiajacy ich
wymieszanie. Odsgpstwo od powyszego wymagania, uzasadnione skomplikowanym uktadenstw
geotechnicznych, wymaga zgodyyniera.

Odspojone grunty przydatne do wykonania nasypowimuy by bezpdrednio wbudowane w
nasyp lub przewiezione na odkfad. O ileynier dopdci czasowe sktadowanie odspojonych gruntdw,
nalezy je odpowiednio zabezpieczprzed nadmiernym zawilgoceniem.

ROJEK

Ladek Zdroj, 25 kwiecig 2010 r. Str@mz 95 Biss



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Remont drogi gminnej, dojazdowej do pél - Nr geodezyjny 262 - 0+000 — 0+305 Km - Skrzynka

5.2. Wymagania dotycace zag@szczenia i nénosci gruntu

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychotrobiemnych powinno spetiia
wymagania, dotyee minimalnej wartéci wskanika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.

Tablica 1. Minimalne wartei wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych robot migrh

Minimalna warto §¢é | dla:

Strefa autostrad innych drog
korpusu i drég kategoria kategoria
ekspresowych| ruchu KR3- | ruchu KR1-
KR6 KR2
Goérna warstwa o gruloi | 1,03 1,00 1,00

20 cm

Na gkbokasci od 20 do 5(
cm od powierzchni robg
ziemnych

)
(1,00 1,00 0,97

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyudk spetniaj wymaganego wskaika
zagszczenia, to przed uteniem konstrukcji nawierzchni naleje dogsci¢ do wartdci ls, podanych w
tablicy 1.

Jezeli wartasci wskanika zagszczenia okrdone w tablicy 1 nie mag by¢ oshgnicte przez
bezpdrednie zagszczanie gruntéw rodzimych, to nafepodpé¢ srodki w celu ulepszenia gruntu podén
umazliwiajgcego uzyskanie wymaganych wab wskanika zagszczenia. Maliwe do zastosowania
srodki, o ile nie g okreslone w SST, proponuje Wykonawca i przedstawia dieptacji Irzynierowi.

Dodatkowo mena sprawdzi nosnos¢ warstwy gruntu na powierzchni robot ziemnych na
podstawie pomiaru wtérnego modutu odksztatceniagbdnie z PN-02205:1998 [4] rysunek 4.

5.3. Ruch budowlany

Nie naley dopuszczéa ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grétbavarstwy gruntu
(nadkitadu) powsej rzednych robdt ziemnych jest mniejsza 0,3 m.

Z chwilg przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie
ruch maszyn wykonggych & czynnd¢ budowlam. Moze odbywa si¢ jedynie sporadyczny ruch
pojazdow, ktére nie spowodujiszkodzé powierzchni korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni robdt ziemnych, wynikgych z niedotrzymania podanych
powyzej warunkow obgjza Wykonawe robot ziemnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-02.00.01 pkt 6.
6.2. Kontrola wykonania wykopow
Kontrola wykonania wykopow polega na sprawdzergodngci z wymaganiami ok&onymi w
dokumentaciji projektowej i SST. W czasie kontralizegoln uwag nalezy zwrdck na:
a) sposob odspajania gruntdéw nie pogargaajch wiaciwosci,
b) zapewnienie stateczém skarp,
c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robot igozakdiczeniu,
d) doktadnd¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),
e) zag:szczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agai okreslonych w pkcie 5.2.
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7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-02100KD 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostk obmiarowy jest nT (metr szécienny) wykonanego wykopul.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-02.00kdB.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$ei podano w OST D-02.00.01 pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fwykop6éw w gruntach nieskalistych obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— wykonanie wykopu z transportem urobku na nasyp labklad, obejmujce: odspojenie,
przemieszczenie, zatadunek, przewiezienie i wytalyn
— odwodnienie wykopu na czas jego wykonywania,
- profilowanie dna wykopu, rowow, skarp,
— zagszczenie powierzchni wykopu,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj,
— rozplantowanie urobku na odktadzie,
— wykonanie, a nagpnie rozebranie drog dojazdowych,
— rekultywacg terenu.

D-04.01.01 - KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM
| ZAGESZCZANIEM PODO ZA

1.1. Przedmiot OST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj\ymagania ogolne dotygeze wykonania i
odbioru robot drogowych podczas remontu drogi gmjiniojazdowej do pol, o nr geodezyjny Nr 262, w
kilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscow@ Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.

1.2. Zakres stosowania OST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych OST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem koryta przeznaczonego dozelua konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowegszgodne z obowgzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami i
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaoigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogofrkt 1.5.

ROJEK
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2. MATERIALY.
Nie wystpuja.
3. SPRZT.

3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonania robot

Wykonaweca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod# powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujacego sprgtu: rowniarek lub spycharek uniwersalnych z ¢rke
ustawianym lemieszem; dgnier maze dopuci¢ wykonanie koryta i profilowanie podia z
zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawionyntgpasdle do kierunku pracy maszyny, koparek z
czerpakami profilowymi (przy wykonywaniuaskich koryt), walcow statycznych, wibracyjnych Iplyt
wibracyjnych.
Stosowany spkz nie maze spowodowaniekorzystnego wptywu na wdaiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT.

4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagédine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycgce transportu materiatdbw podano w OST D-04.02.6042.02, D-04.03.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przysgpi¢ do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podima
bezpdrednio przed rozpoeziem robét zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. Witiejsze
przysgpienie do wykonania koryta oraz profilowania i gsgrzania podia,jest maliwe wytgcznie za
zgody Inzyniera, w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podtzu nie mae odbywa si¢
ruch budowlany, niezwrzany bezpérednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowarkiaryta w planie i profilu powinny bywczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach rownolegtych do osi drogi lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powimineoazliwiac
nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia robot w aghstch nie wekszych nk co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegolrioi jego moc naley dostosowa do rodzaju gruntu, w ktorym
prowadzonegroboty i do trudnéci jego odspojenia.

Koryto mazna wykonywa recznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na
przyktad na poszerzeniach lub w przypadku rob6iaéym zakresie. Sposob wykonania musi by
zaakceptowany przeziyniera.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta poeinby wykorzystany zgodnie z ustaleniami
dokumentaciji projektowej i SST, tj. wbudowany w y@atub odwieziony na odktad w miejsce wskazane
przez Irxyniera.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona zgodnie z zasadami oklenymi w pkt 5.4.
5.4. Profilowanie i zagszczanie podiaa

Przed przyspieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich
zanieczyszcze

Po oczyszczeniu powierzchni pogidonaley sprawdz, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaj g
uzyskanie po profilowaniu zaprojektowanyckdrych podiaa. Zaleca si, aby rzdne terenu przed
profilowaniem byty o co najmniej 5 cm viyze ni projektowane radne podiaa.
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Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podiai
przewidzianym do profilowania, Wykonawca powinigrukehnic podiaze na gébokas¢ zaakceptowan
przez Ireyniera, dowie¢ dodatkowy grunt spetniggy wymagania obowrujgce dla gornej strefy korpusu,
w ilosci koniecznej do uzyskania wymaganychdizych wysokeéciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania
wartasci wskanika zagszczenia, okigonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa rowniarki.Sciety grunt powinien b§ wykorzystany w
robotach ziemnych lub w inny sposéb zaakceptowamngzlrzyniera.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przystpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie
podiaza naley kontynuowd do osagniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w
tablicy 1. Wskanik zag:szczenia naley okreslac zgodnie z BN-77/8931-12 [5].

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podiaa (ly)

Minimalna wartdé¢ | dla:

Strefa Autostrad i drég Innych drég
korpusu ekspresowych Ruchyki Ruch mniejszy
i bardzo cgzki od ckzkiego
Gorna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00 1,00

Na gkbokasci od 20 do 50 cm odl
powierzchni podtea 1,00 1,00 0,97

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgoy podiaze uniemaliwia przeprowadzenie
badania zagszczenia, kontrglzag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych. Naley
okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia poghowedtug BN-64/8931-02 [3]. Stosunek wtérnego i
pierwotnego modutu odksztatcenia nie powinien praeka 2,2.

Wilgotnas¢ gruntu podtaa podczas zggzczania powinna kdyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagszczonego podiza

Podtaze (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robo6t zwrzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w
robotach i Wykonawca nie przypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpdainien on
zabezpieczy podiaze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przykiad praeizenie folii lub w inny
sposOb zaakceptowany przezyniera.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee ulegto nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania
kolejnej warstwy ména przysipi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inzynier oceni jego stan i ewentualnie zaleci wykoramezlgdnych napraw.
Jezeli zawilgocenie nagpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0dlpkt 6.
6.2. Badania w czasie robot

6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia
koryta i wyprofilowanego podi@ podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pmc

Wyszczegolnienie bada Minimalna czestotliwosé
Lp. i pomiarow badan i pomiaréw
1 Szerokéc koryta 10 razy na 1 km
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2 Rownd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu
Réwnd¢ poprzeczna 10razy na 1 km
4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km
, co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drég ekspresowy¢h,
S Rz:dne wysokéciowe co 100 m dla pozostatych drog
Uksztattowanie osi w | co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drog ekspresowych,
6 planie” co 100 m dla pozostatych drég

Zagszczenie, wilgotn@
7 gruntu podtaa
*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych

w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczzaeziej nt raz na 600 f

6.2.2.Szeroka¢ koryta (profilowanego podi@)

Szerokdé¢ koryta i profilowanego podi@ nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o
wigcej niz +10 cm i -5 cm.

6.2.3.ROwnaG¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwnaci podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy 4-metrowy fatg zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [4].

Nierébwnaci poprzeczne naky mierzy 4-metrovy tata.

Nieréwndaci nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagj
projektows z tolerancy + 0,5%.

6.2.5.Rzedne wysokéciowe

Rd&znice pome¢dzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzzdnymi
projektowanymi nie powinny przekragz&l cm, -2 cm.

6.2.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by¢ przesunjta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lukzeej niz + 5 cm dla pozostatych drog.

6.2.7.Zag;szczenie koryta (profilowanego pod&)

Wskanik zag:szczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 [5] nie
powinien by mniejszy od podanego w tablicy 1.

Je&li jako kryterium dobrego zagzczenia stosuje¢sporéwnanie wartai modutdw odksztatcenia,
to warta¢ stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztédcekr&lonych zgodnie z norgnBN-
64/8931-02 [3] nie powinna bywi¢ksza od 2,2.

Wilgotnas¢ w czasie zagszczania naley bada& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotdé gruntu
podtaza powinna b§ rowna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (prdilowanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazawyicksze odchylenia cech geometrycznych od dkre/ch
w punkcie 6.2 powinny iynaprawione przez spulchnienie delgtkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie
i powtdrne zagszczenie. Dodanie nowego materiatu bez spulchnigyk®nanej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
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7.2. Jednostka obmiarowa
Jednost obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.
8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.
Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projektd@&T i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji wg punktu 6 daty wyniki

pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 frikoryta obejmuije:
prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i roaplzamiem,
zatadunek nadmiaru odspojonego gruntérmodki transportowe i odwiezienie na odktad lub sy
profilowanie dna koryta lub podia,
zagszczenie,
utrzymanie koryta lub podia,
przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectanigj.

D-04.02.01 - WARSTWY OD3;CZAJACE |
ODCINAJACE

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngj\magania ogolne dotygee wykonania i
odbioru robot drogowych podczas remontu nawierzchodnikow, drég dojazdowych i miejsc
parkingowych realizowanych podczas remontu drogngej dojazdowej do pdél, o nr geodezyjny Nr 262,
w kilometrau 0+000 — 0+305 Km, w miejscowm Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robot na remontowanej drodze.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot z@anych z
wykonaniem warstw odszapcych i odcinagcych, stanowjcych czs$¢ podbudowy pomocniczej, w
przypadku gdy podie stanowi grunt wysadzinowy lubatpliwy, nieulepszony spoiwem lub lepiszczem.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawoweaszgodne z obowgzujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z
okresleniami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ol pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfrkt 1.5.
2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudes OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.

ROJEK
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2.2. Rodzaje materiatow
Materialami stosowanymi przy wykonywaniu warstvwsgrapcych .
piaski,
zwir i mieszanka,
geowtokniny,
a odcinagcych - oprécz wyej wymienionych:
miat (kamienny).
2.3. Wymagania dla kruszywa
Kruszywa do wykonania warstw egzapcych i odcinagcych powinny spetni@anastpujace
warunki:
a) szczelnéci, okreslony zalenaoscia:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsty odcinajcej lub odgczapcej
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.
Dla materiatdbw stosowanych przy wykonywaniu waretygczapcych warunek szczeldo musi
by¢ spetniony, gdy warstwa ta nie jest uktadana natmée odcinajcej.
b) zagszczalnéci, okreslony zalenaoscia:

d
U=-"\s>5
le

gdzie:
U - wskanik réznoziarnistgci,
dso - wymiar sita, przez ktore przechodzi 60% kruszywarzacego warstw odcinajca,
dio - wymiar sita, przez ktore przechodzi 10% kruszywarzacego warstw odcinajca.

Piasek stosowany do wykonywania warstwgodapcych i odcinagcych powinien spetnia
wymagania normy PN-B-11113 [5] dla gatunku 1 i 2.

Zwir i mieszanka stosowane do wykonywania warstwycracych i odcinajcych powinny
spetnid wymagania normy PN-B-11111 [3], dla klasy I i II.

Miat kamienny do warstw odszapcych i odcinagcych powinien spetntawymagania normy PN-
B-11112 [4].
2.4. Wymagania dla geowtokniny

Geowltdkniny przewidziane dazycia jako warstwy odcinage i odgczagce powinny posiada
aproba¢ techniczig wydarny przez uprawniofnjednostk.
2.5. Sktadowanie materiatow
2.5.1.Skladowanie kruszywa

Jezeli kruszywo przeznaczone do wykonania warstwyorsgcej lub odcinagjcej nie jest
wbudowane bezgoednio po dostarczeniu na budpinzachodzi potrzeba jego okresowego sktadowania,
to Wykonawca robo6t powinien zabezpie€kyuszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemmymi
materiatami kamiennymi. Podte w miejscu skladowania powinnodgdwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.

2.5.2.Sktadowanie geowtdknin

Geowltokniny przeznaczone na warstwygudspca lub odcinagca nalezy przechowywa w
opakowaniach wg pkt 4.3 w pomieszczeniach czystyebhych i wentylowanych.

3. SPRZT.
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
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3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstwy odcirgjej lub odgczapcej powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
rowniarek,
walcow statycznych,
ptyt wibracyjnych lub ubijakéw mechanicznych.

4. TRANSPORT.
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagédine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa

Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzgih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.
4.3. Transport geowtdknin

Geowtdkniny mog by¢ transportowane dowolnyndfodkami transportu pod warunkiem:
opakowania bel (rolek) fajj brezentem lub tkanirtechnicza,
zabezpieczenia opakowanych bel przez przemiesarnasy w czasie przewozu,
ochrony geowtoknin przez zawilgoceniem i nadmierrggnzaniem,
niedopuszczenie do kontaktu bel z chemikaliamszitzami oraz przedmiotami mgymi przebé lub

rozcig¢ geowtokniny.

Kazda bela powinna lyoznakowana w sposéb umliviaj acy jednoznaczne stwierdzeni, jest

to materiat do wykonania warstwy adzapcej lub odcinajce;.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe powinno spehdiavymagania okrdone w OST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”
oraz D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zagczaniem podi@”.

Warstwy odcinajca i odgczapca powinny by wytyczone w sposéb umldwiajacy wykonanie ich
zgodnie z dokumentagcprojektows, z tolerancjami okidonymi w niniejszych specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposbdb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno utiveia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Kruszywo powinno by rozkltadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu réwniarki, z
zachowaniem wymaganych spadkéweddaych wysokeéciowych. Grubé¢ roztazonej warstwy lanego
kruszywa powinna bytaka, aby po jej zagzczeniu oggnicto grubag¢ projektowan.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje wykioie warstwy odgzapcej lub
odcinapcej o grubéci powyzej 20 cm, to wbudowanie kruszywa nalevykona dwuwarstwowo.
Rozpoczcie ukladania kadej nasgpnej warstwy mge nasipi¢ po odbiorze przez hyniera warstwy
poprzedniej.

W miejscach, w ktérych widoczna jest segregadgjskywa nalgy przed zagszczeniem wymieqi
kruszywo na materiat o odpowiednich wdavosciach.

Natychmiast po kicowym wyprofilowaniu warstwy odszapcej lub odcinagjcej naley przystpic¢
do jej zagszczania.

Zagsszczanie warstw o przekroju daszkowym pglezpoczyné od kravedzi i stopniowo
przesuwé pasami podiznymi czsciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni
o jednostronnym spadku najerozpoczyna od dolnej krawdzi i przesuwé pasami podtnymi
czesciowo naktadajcymi sk, w kierunku jej gornej kragdzi.
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Nieréwnaci lub zagebienia powstate w czasie zsgczania powinny ywyréwnywane na
biezagco przez spulchnienie warstwy kruszywa i dodanteusungcie materiatu, ado otrzymania rownej
powierzchni.

W miejscach niedogbnych dla walcow warstwa odcinap i odgczapca powinna by
zag:szczana ptytami wibracyjnymi lub ubijakami mechanymi.

Zageszczanie nalgy kontynuowa do osggnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,0
wedtug normalnej préby Proctora, przeprowadzonejtuge PN-B-04481 [1]. Wskanik zag:szczenia
nalezy okresla¢ zgodnie z BN-77/8931-12 [8].

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat woudowanwarstw odsiczapca lub odcinagca,
uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia wedtug normalnej préby Proctora, koatrol
zag:szczenia nalgy oprzeé na metodzie obgken ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut
odksztatcenia warstwy wedtug BN-64/8931-02 [6].sbitwek wtdrnego i pierwotnego modutu
odksztatcenia nie powinien przekrac232.

Wilgotnaos¢ kruszywa podczas zeggczania powinna ldyréwna wilgotndci optymalnej z
tolerancy od -20% do +10% jej warfoi. W przypadku, gdy wilgotrng kruszywa jest wisza od
wilgotnosci optymalnej, kruszywo natg osuszy przez mieszanie i napowietrzanie. W przypadku, gdy
wilgotnos¢ kruszywa jest misza od wilgotnéci optymalnej, kruszywo natg zwilzy¢ okreslong iloscia
wody i rownomiernie wymiesza
5.4. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka prébnego, to co najmniej nai3 dn
przed rozpoagiem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
stwierdzenia, czy spgzbudowlany do rozktadania i zeggczania jest wigiwy,
okreslenia grubdéci warstwy materiatu w staniednym koniecznej do uzyskania wymaganej glabpo

zag:szczeniu,
ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczagcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego wska
zag:szczenia.

Na odcinku prébnym Wykonawca powiniesyd takich materiatow oraz spgtu, jakie kzda
stosowane do wykonywania warstwy odcyuaj i odgczapcej na budowie.

Odcinek prébny powinien Idyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

5.5. Rozkladanie geowtdknin

Warstwe geowtokniny nalgy rozktad@ na wyprofilowanej powierzchni podta, pozbawionej
ostrych elementow, ktére mggpowodowa uszkodzenie warstwy (na przyktad kamienie, korz@nzew
i krzewdw). W czasie rozktadania warstwy z geowldkmalery spetné wymagania okrdone w SST lub
producenta dotygzre szerok&ci na jaky powinny zachodZina siebie gsiednie pasma geowtdkniny lub
zasad ichgczenia oraz ewentualnego przymocowania warstwyodiopa gruntowego.

5.6. Zabezpieczenie powierzchni geowtdknin

Po powierzchni warstwy odcingiej lub odgczapcej, wykonanej z geowtoknin nie ro® odbywa
sie ruch jakichkolwiek pojazdéw.

Lezaca wyzej warstwe nawierzchni natey wykonywa rozktadagc materiat ,od czota”, to znaczy
tak, ze pojazdy dowmgce materiat i wykonuajce czynnéci technologiczne poruszggic po juz utozonym
materiale.

5.7. Utrzymanie warstwy odgczajacej i odcinajacej

Warstwa odgczapca i odcinaggca po wykonaniu, a przed aeniem nasfpnej warstwy powinny
by¢ utrzymywane w dobrym stanie.

Nie dopuszcza siruchu budowlanego po wykonanej warstwie odaicgjlub odgczapcej z
geowitoknin.

W przypadku warstwy z kruszywa dopuszczarsch pojazdéw koniecznych dla wykonaniazejy
lezacej warstwy nawierzchni.

Koszt napraw wyniktych z niewdaiwego utrzymania warstwy olaéia Wykonawe robot.
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6. KONTROLA JAKO SCI.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca powinien wykér@adania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robo6t i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi. Badania te powinny obejmoiva
wszystkie whaciwosci kruszywa okrédone w p. 2.3.

Geowltdkniny przeznaczone do wykonania warstwy majgcej i odgczapcej powinny posiada
aproba¢ techniczi, zgodnie z pkt 2.4.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw dotyczcych cech geometrycznych i z@gczenia
warstwy odgczapcej i odcinagcej podaje tablica 1.

Tablica 1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow warstwy odgzapcej i odcinajcej

Lp. Wyszczeg(’)l_nie’nie bada Minimalna czstotliwosé¢
pomiarow bada i pomiaréw

1 Szeroké¢ warstwy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiwzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

co 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drgg

5 Rz:dne wysokeciowe ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 Uksztattowanie osi w planié co 25 m w osi jezdni i na jej krgdziach dla autostrad i drdg
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 Grubd¢ warstwy Podczas budowy:
w3 [;)Tt%mktach na kalej dzialce roboczej, lecz nie rzadziej riz na
400

Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepniaz na 2000

8 Zagszczenie, wilgotn& |w 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, leczrnéglziej nk raz
kruszywa na 600

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatehnia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
6.3.2.Szeroka@¢ warstwy

Szerokad¢ warstwy nie mee sk rézni¢ od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
6.3.3.ROWNG¢ warstwy

Nierownaici podiuzne warstwy odcinggej i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrove fata, zgodnie z norm
BN-68/8931-04 [7].
Nierownaici poprzeczne warstwy odcinagj i odgczapcej naley mierzy¢ 4 metrowy tatg.

Nieréwnaci nie mog przekracz&20 mm.

6.3.4.Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne warstwy odci@gj i odgczapcej na prostych i tukach powinny bygodne z
dokumentagj projektows z tolerancj + 0,5%.

6.3.5.Rzedne wysokéciowe

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi warstwy i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracz&+1 cmi-2 cm.
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6.3.6.Uksztattowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ceegj niz + 3 cm dla
autostrad i drég ekspresowych lub @egj niz £ 5 cm dla pozostatych drdg.

6.3.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z okrdong w dokumentaciji projektowej z toleragcil cm,
-2 cm.

Jezeli warstwa, ze wzgtlow technologicznych, zostata wykonana w dwoch twmarsh, naley
mierzy¢ taczm gruba¢ tych warstw.

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wziim grubéci Wykonawca wykona napraw
warstwy przez spulchnienie warstwy nalgikas¢ co najmniej 10 cm, uzupetnienie nowym materiatem o
odpowiednich wiéciwosciach, wyrGwnanie i ponowne zgggczenie.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Poomgkiu tych rob6t nagbi ponowny pomiar
I ocena grubri warstwy, wedtug wiej podanych zasad na koszt Wykonawcy.

6.3.8.Zageszczenie warstwy

Wskanik zag:szczenia warstwy odcirggej i odgczapcej, okrélony wg BN-77/8931-12 [8] nie
powinien by mniejszy od 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zagzczenia warstwy stosuje gioréwnanie wartei modutdéw
odksztatcenia, to warfé stosunku wtérnego do pierwotnego modutu odksztgdcekrglonych zgodnie z
normg BN-64/8931-02 [6], nie powinna byvicksza od 2,2.

Wilgotnos¢ kruszywa w czasie zagzczenia naley bad& wedtug PN-B-06714-17 [2]. Wilgotsé
kruszywa powinna kyrowna wilgotngci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

6.3.9.Badania dotyczre warstwy odgczapcej i odcinagcej z geowtdknin

W czasie uktadania warstwy odcigegj i odgczapcej z geowtdknin naley kontrolowa:
zgodnd@¢ oznaczenia poszczegolnych bel (rolek) geowtdékrokraslonym w dokumentacji projektowej,
rownas¢ warstwy,
wielkos¢ zaktadu przylegtych pasm i sposob igbZenia,
zamocowanie warstwy do pod# gruntowego, o ile przewidziano to w dokumentpapjektowe;.

Ponadto naley sprawdzt, czy nie nagpito mechaniczne uszkodzenie geowtdkniny (rozereani
przebicie). Pasma geowtdkninyyie do wykonania warstwy odcingagj i odgczapcej nie powinny mié
takich uszkodze
6.4. Zasady postpowania z odcinkami wadliwie wykonanymi

Wszystkie powierzchnie, ktére wykazwyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rg/ch
w p. 6.3, powinny b§ naprawione przez spulchnienie delgikasci co najmniej 10 cm, wyrOwnane i
powtornie zagszczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchnieykananej warstwy jest
niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT.
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosty obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy odcirgiej i odsiczajcej.

8. ODBIOR ROBOT.
Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumeniggjojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
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9. PODSTAWA PLATNOSCI.
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatr$gi podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1fwarstwy odsczapcej i/lub odcinajcej z kruszywa obejmuje:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozl@nie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy materiatu o gruboi i jakosci
okreslonej w dokumentacji projektowej i specyfikacji keicznej,
wyréwnanie utaonej warstwy do wymaganego profilu,
zag:szczenie wyprofilowanej warstwy,
przeprowadzenie pomiarow i bad@aboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg
utrzymanie warstwy.
Cena wykonania 1frwarstwy odsczapcej i/lub odcinaicej z geowtéknin obejmuje:
prace pomiarowe,
dostarczenie i rozienie na uprzednio przygotowanym padiavarstwy geowtdknin,
pomiary kontrolne wymagane w specyfikacji techngjzn
utrzymanie warstwy.

D - 04.04.04 — PODBUDOWA Z TLUCZNIA
KAMIENNEGO

1.1.Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznejveymagania dotyce wykonania i odbioru
robét zwihzanych z wykonaniem podbudow z tlucznia kamiennpgdczas remontu drogi gminnej
dojazdowej do pdl, o nr geodezyjny Nr 262, w kildraiu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm Skrzynka,
gmina Lgdek Zdrg.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych z
wykonywaniem podbudéw z tlucznia kamiennego podenpabocza tluczniowe.

Podbudow z ttucznia kamiennego wykonujeeszgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentaciji
projektowej, jako:

- podbudow pomocnica,

- podbudow zasadnicz

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Podbudowa z tlucznia kamiennego e&zkonstrukcji nawierzchni sktadgja st z jednej lub wicej
warstw nénych z ttucznia i kiica kamiennego.

1.4.2.Pozostate okigenia g zgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjami
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” fikt.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot
Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogojrkt 1.5.

ROJEK
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2. MATERIALY.
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania padanOST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu podbud@wucznia, wg PN-S-96023 [9]a:s
— kruszywo tamane zwykie: thucie kliniec, wg PN-B-11112 [8],
— woda do skropienia podczas watowania i klinowania.
2.3. Wymagania dla kruszyw
Do wykonania podbudowy nadg uzy¢ nastpujace rodzaje kruszywa, wedtug PN-B-11112:
- tluczer od 31,5 mm do 63 mm,
— kliniec od 20 mm do 31,5 mm,
— kruszywo do klinowania - kliniec od 4 mm do 20 mm.
Inzynier maze dopyci¢c do wykonania podbudowy inne rodzaje kruszywa, \agbr spéréd
wymienionych w PN-S-96023 [9], dla ktorych wymaganostan okreslone w SST.
Jaka¢ kruszywa powinna kiyzgodna z wymaganiami normy PN-B-11112 [8], élkarymi dla:
— klasy co najmniej Il - dla podbudowy zasadniczej,
— klasy Il'i lll - dla podbudowy pomocniczej.
Do jednowarstwowych podbudéw lub podbudowy zasamhjinaley stosowa kruszywo gatunku
CO najmniej 2.
Wymagania dla kruszywa przedstawiono w tablicacB hiniejszej specyfikacji

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iktia, wg PN-B-11112

Lp. Wiasciwosci Klasa Il Klasa lll

1 |Scieraingé w bebnie Los Angeles, wg PN-B-06714-42 [7]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecej niz:

- w ttuczniu 35 50

- w klincu 40 50
b) po 1/5 petnej liczby obrotéw, % ubytku masy wssinku

do ubytku masy po petnej liczbie obrotow, niecgj niz: 30 35

2 | Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [4], % m/m, nie yaej niz:
a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch

b) dla kruszyw ze skat osadowych 2,0 3,0
3,0 5,0

3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-19 [5], % ubytku
masy, nie wjcej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeabra/ch 4,0 10,0
b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0
4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wedtug zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [5] i PN-B-11112 [8], %Ybyiku
masy, nie wjcej nz:

- w klincu 30 nie bada g
- w tluczniu nie bada g nie bada g
Tablica 2.
Wymagania dla tlucznia i kica w zalenosci od warstwy podbudowy ttuczniowej, wg PN-B-11112
Podbudowa
Lp. Wiasciwosci jednowarstwowa lub Podbudowa
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podbudowa zasadniczg pomocniczaj

1 Uziarnienie, wg PN-B-06714-15 [2]
a) zawart&¢ ziarn mniejszych 0,075
mm, odsia-
nych na mokro, % m/m, nie wagej niz: 3 4
- w tluczniu 4 5
- w klincu
b) zawartéc¢ frakcji podstawowej, % m/m|,
nie 75 65
mniej niz:
- w ttuczniu i w klincu 15 25
c) zawarté¢ podziarna, % m/m, nie wiej
niz: 15 20

- w tluczniu i w Kliacu
d) zawarté¢ nadziarna, % m/m, nie egej
niz:
- w ttuczniu i w klincu
2 | Zawartd¢ zanieczyszczeobcych, wg PN
B-06714-12 [1], % m/m, nie wtej niz:
- w thuczniu i w Kliacu 0,2 0,3
3 | Zawart@¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B
06714-16 [3], % m/m, nie wcej niz:
- w ttuczniu 40 45
- w klincu nie bada si nie bada si
4 | Zawartd¢ zanieczyszczeorganicznych,
barwa cieczy wg PN-B-06714-26 [6]:
- w thuczniu i w kliacu, barwa cieczy nie
ciemniejsza ri: wzorcowa

2.4. Woda
Woda uyta przy wykonywaniu zagzczania i klinowania podbudowy by studzienna lub z
wodochgu, bez specjalnych wymaga

3. SPRZT.
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania robot
Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z tlucznia kamiennegoipmm wykaza sie
mozliwoscia korzystania z nagbujacego spratu:
a) réwniarek lub uktadarek kruszywa do rozktadaniazhia i klinca,
b) rozsypywarek kruszywa do rozienia klinca,
c) walcéw statycznych gtadkich do zsgczania kruszywa grubego,
d) walcow wibracyjnych lub wibracyjnych zesgczarek ptytowych do klinowania kruszywa grubego
klincem,
e) szczotek mechanicznych do ustaid nadmiaru klica,
f) walcow ogumionych lub stalowych gtadkich dankowego dogszczenia,
g) przewanych zbiornikéw do wody zaopatrzonych w adzenia do rozpryskiwania wody.

ROJEK

Ladek Zdroj, 25 kwiecig 2010 r. Strattaz 95 Bicss



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Remont drogi gminnej, dojazdowej do pél - Nr geodezyjny 262 - 0+000 — 0+305 Km - Skrzynka

4. TRANSPORT.
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjdine” pkt 4.
4.2. Transport kruszywa
Kruszywa mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegaaih je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymi magderi, nadmiernym wysuszeniem i zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT.
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtae pod podbudow ttuczniong powinno spetni@ wymagania okrdone w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Podbudowa ttuczniowa powinnadwytozona na podtau zapewnigicym nieprzenikanie drobnych
czgstek gruntu do warstwy podbudowy. Na gruncie spoistpod podbudow ttuczniowg powinna by
utozona warstwa odcinaga lub wykonane ulepszenie pozho

W przypadku zastosowania pauity warstw podbudowy tluczniowej a spoistym gruntem
podiaza warstwy odcinagcej albo odsczapcej, powinien by spetniony warunek nieprzenikaniagstek
drobnych, wyraony wzorem:

—=<15
d85
gdzie:D;s5 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsigy odcinagcej albo
odgzapce],
dgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.

Geowltdkniny przewidziane dozwycia pod podbudow ttuczniows powinny posiada aprobag
technicza wydary przez uprawniom jednostk. W szczegolngi wymagana jest odpowiednia
wytrzymata¢ mechaniczna geowtoknin, uniemlisviajaca ich przebicie ziarna tlucznia oraz odpowiednie
wiasciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padigruntowego.

Podbudowa powinna By wytyczona w sposéb unilbwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleae Inzyniera, z tolerancjami oké®nymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki do prawidlowego uksztattowanipodbudowy powinny by wczeniej
przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w ¢gdach rownolegtych do osi drogi lub w
inny sposbdb zaakceptowany przezyimera.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno ufivaia¢ nacignigcie sznurkow lub linek do
wytyczenia robot w odgpach nie wgkszych nk co 10 m.

5.3. Wbudowywanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy podbudowy z tlucznia nie @by po zagszczeniu mniejsza od 1,5-
krotnego wymiaru najwkszych ziarn tlucznia. Maksymalna grébo warstwy podbudowy po
zag:szczeniu nie mee przekracza20 cm. Podbudogvo grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w
dwéch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyroztozone w warstwie o jednakowej grudog przy wyciu uktadarki
albo rowniarki. Grub&t roztozonej warstwy linego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu
i zaklinowaniu osigreta gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozé@niu powinno b§ przywatowane dwoma praejami walca statycznego,
gtadkiego o nacisku jednostkowym nie mniejszym 830 kN/m. Zagszczanie podbudowy o przekroju
daszkowym powinno rozpog si¢c od krawedzi i stopniowo przesuwsasie pasami podtnymi, czsciowo
naktadagcymi sie w kierunku osi jezdni. Zagzczenie podbudowy o jednostronnym spadku popryetzn
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powinno rozpocz siec od dolnej krawdzi i przesuwa sie pasami podinymi, czsciowo naktadajcymi
sie, w kierunku jej gornej kragdzi.

W przypadku wykonywania podbudowy zasadniczejpmywatowaniu kruszywa grubego naje
roztozy¢ kruszywo drobne w réwnej warstwie, w celu zaklimmia kruszywa grubego. Do zmgczania
nalezy uzy¢é walca wibracyjnego o nacisku jednostkowym co nagnri8 kN/m, albo plytow
zagszczark wibracyjm o nacisku jednostkowym co najmniej 16 kN/nGrubgé warstwy lenego
kruszywa drobnego powinna byaka, aby wszystkie przestrzenie warstwy kruszgmabego zostaty
wypetnione kruszywem drobnym. z#di to konieczne, operacje rozktadania i wwibrowmeakruszywa
drobnego naley powtarzé az do chwili, gdy kruszywo drobne przestanie pene&fowarstwe kruszywa
grubego.

Po zagszczeniu caly nadmiar kruszywa drobnego halesuryé z podbudowy szczotkami tak, aby
ziarna kruszywa grubego wystawaty nad powierzgbudi3 do 6 mm.

Nastpnie warstwa powinna By przywatowana walcem statycznym gtadkim o nacisku
jednostkowym nie mniejszym mni50 kN/m, albo walcem ogumionym w celu @egczenia kruszywa
poluzowanego w czasie szczotkowania.

5.4. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej nai3 dn

przed rozpoaziem robot, Wykonawca powinien wykahadcinek probny w celu:

— stwierdzenia czy sp¢z budowlany do rozktadania i zggzczania kruszywa jest vitawy,

— okredlenia grubdci warstwy materiatu w staniedoym koniecznej do uzyskania wymaganej géabo
warstwy po zagszczeniu,

— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, potrzebnej do uzyskania wymaganego weka
zagsszczenia.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniefyt takich materiatdw oraz spgtu do rozktadania i
zagszczania, jakiedala stosowane do wykonania podbudowy.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytasl 400 M do 800 m, a diugd¢ nie powinna by
mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien Byzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania podbudowy po zaakceptowaniu odcimiGbnego
przez Irxyniera.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna léyutrzymywana w
dobrym stanie. Jeli Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadinzyniera, gotow podbudow do
ruchu budowlanego, to jest obawany naprawi wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane przez
ten ruch. Koszt napraw wyniktych z niegavego utrzymania podbudowy ohza Wykonawe robot.

6. KONTROLA JAKO SCI.
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstatmivyniki tych bada Inzynierowi w celu akceptacii.

Badania te powinny obejmowavszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w pkt 2.3 i
tablicach 1 i 2 niniejszych OST.

6.3. Badania w czasie rob6t
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwoi¢ oraz zakres badgpodano w tablicy 3.
Tablica 3.Cestotliwos¢ oraz zakres badgrzy budowie podbudowy z ttucznia kamiennego

| | Czstotliwos bada
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Lp. Wyszczegoinienie bada Minimalne iloici Maksymalna po-
bada na dziennej wierzchnia podbu-
dziaice roboczej| 9OWY na jedno badanie Gn
1 Uziarnienie kruszyw
2 ZawartG¢ zanieczyszczeobcych w 2 600
3 kruszywie
Zawarta¢ ziarn nieforemnych w
kruszywie
4 Scieralndg¢ kruszywa
5 Nashkliwos¢ kruszywa 6000
6 | Odpomeé kruszywa na dziatanie mrozul przy kazdej zmianiezrodta pobierania materiatd
7 | Zawart@¢ zanieczyszczeorganicznych

6.3.2.Badania whaciwosci kruszywa

Prébki naley pobierd w sposob losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki

bada powinny by na biegco przekazywane aynierowi.

Badania petne kruszywa, obejrpeg ocern wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3
powinny by wykonywane przez Wykonawz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jalkiei robot i
zawsze w przypadku zmiargyddta pobierania materialtdbw oraz na polecenigyiera. Prébki do bada

petnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy, w obecém Inzyniera.

6.4. Wymagania dotycace nagnosci i cech geometrycznych podbudowy
6.4.1.Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres pomiarow podano w tablicy 4.

Tablica 4. Cezstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z thekaimiennego

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 Rowngi¢ podizna w sposob eiglty planografem albo co 20 m 4ata
kazdym pasie ruchu
Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km
5 Rzedne wysokéciowe co 100 m w osi jezdni i na jej krgdziach
6 Uksztaltowanie osi w planié* co 100 m
7 Grubdi¢ podbudowy Podczas budowy: _
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie
rzadziej nk raz na 400
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepmaz na 2000 f
8 Nosnos¢ podbudowy nie rzadziej ni raz na 3000 M

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatehnie osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.
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6.4.2.Szeroké¢ podbudowy

Szerokaé¢ podbudowy nie mie r&zni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
Na jezdniach bez kraymikow szeroké¢ podbudowy powinna léywicksza od szerokai warstwy
wyzej lezacej 0 co najmniej 25 cm lub o wastowskazap w dokumentacji projektowe;.

6.4.3.ROwna¢ podbudowy

Nieréwnaci podiuzne podbudowy naky mierzy¢ 4-metrovg fata lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04 [11].

Nieréwnaci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrowy tats.

Nierowndaci podbudowy nie magprzekraczé:
- 12 mm dla podbudowy zasadniczej,
- 15 mm dla podbudowy pomocniczej.

6.4.4.Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaowimny by zgodne z dokumentac]
projektowy z tolerancj £ 0,5 %.

6.4.5.Rzedne wysokéciowe podbudowy

Rdéznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os podbudowy w planie nie ke by przesungta w stosunku do osi projektowanej cceej niz 3
cm dla autostrad i drég ekspresowych lub ecej niz £ 5 cm dla pozostatych drog.

6.4.7.Gruba¢ podbudowy

Gruba¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sie od grubdci projektowanej o wicej niz:
- dla podbudowy zasadniczej cm,
- dla podbudowy pomocniczej +1 cm, -2 cm.

6.4.8.Nosnos¢ podbudowy

Pomiary nénosci podbudowy naley wykona zgodnie z BN-64/8931-02 [10].
Podbudowa zasadnicza powinna spétmigmagania dotycgee ngnaosci, podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagania 8oosci podbudowy zasadniczej w zahesci od kategorii ruchu

Minimalny modut odksztatcenia mierzony
Kategoria ruchu przy wyciu ptyty osrednicy 30 cm (MPa)
PierwotnyM . WtérnyM |
Ruch lekki 100 140
Ruch lekkosredni isredni 100 170

Pierwotny modut odksztatcenia podbudowy pomocniangerzony plyt o srednicy 30 cm,
powinien by wigkszy od 50 MPa.

Zagsszczenie podbudowy nale uzna& za prawidiowe, gdy stosunek wtdrnego modutu
odksztatceniaM{ do pierwotnego modutu odksztatceMa jest nie wgkszy od 2,2.
F

Me

< 2.2
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6.5. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy
6.5.1.Niewtasciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykaawjeksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.4, powinny bynaprawione. Wszelkie naprawy i dodatkowe badamaniiary
zostam wykonane na koszt Wykonawcy.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerégioprojektowanej 0 wicej niz 5 cm i nie
zapewni to podparcia warstwom %€y lezacym, to Wykonawca powinien na wiasny koszt poszerzy
podbudow przez spulchnienie warstwy na petgrubaé, do potowy szerokiwi pasa ruchu (lub pasa
postojowego czy utwardzonego pobocza), dehie materiatu i powtérne zeggczenie.

6.5.2.Niewtasciwa grubg¢

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod wazgim grubéci, Wykonawca wykona napraw
podbudowy. Powierzchnie powinny d&ynaprawione przez spulchnienie lub wybranie warstmay
odpowiedny gtebokasé, zgodnie z decyzj Inzyniera, uzupetnione nowym materiatem o odpowiednich
wiasciwosciach, wyréwnane i ponownie zgggczone. Roboty te Wykonawca wykona na whasny készt
wykonaniu tych robot nagi ponowny pomiar i ocena grufm warstwy. Koszty poniesie Wykonawca.

6.5.3.Niewtasciwa ngnos¢ podbudowy

Jezeli nasnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelksz roboty
niezlezdne do zapewnienia wymaganegnasci, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawaalhudowy tylko wtedy, gdy zareénie
nosnosci podbudowy wynikto z niewkziwego wykonania rob6t przez Wykonawsodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostg obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanej podbudowy z thuczréerkennego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza zgodne z dokumentacprojektows, SST i wymaganiami kyniera, jeel
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleramgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygeze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”
pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 frpodbudowy ttuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— przygotowanie podim,
— dostarczenie materialtdw na miejsce wbudowania,
— roziozenie kruszywa,
— zagszczenie warstw z zaklinowaniem,
— przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
— utrzymanie podbudowy w czasie robot.

Ladek Zdroj, 25 kwiecig 2010 r. Strditaz 95 Bife-smomx



Specyfikacja techniczna wykonania i odbioru robét
Remont drogi gminnej, dojazdowej do pél - Nr geodezyjny 262 - 0+000 — 0+305 Km - Skrzynka

D 05.02.00 - NAWIERZCHNIE TWARDE
NIEULEPSZONE. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgpsymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwhgzanych z wykonywaniem nawierzchni twardych nieutgpsych podczas remontu drogi gminnej
dojazdowej do pdl, o nr geodezyjny Nr 262, w kildragu 0+000 — 0+305 Km, w miejscoda Skrzynka,
gmina Lgdek Zdrg.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdkontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robét zwaénych z
wykonaniem nawierzchni twardych nieulepszonychre&ktibejmug ST:
1. D-05.02.01 Nawierzchnia tluczniowa,
2. D-05.02.02 Nawierzchnia brukowcowa.

1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1. Nawierzchnia twarda nieulepszona- nawierzchnia nieprzystosowana do szybkiego ruchu
samochodowego ze wzglu na pylenie, die nierowndci, ograniczony komfort jazdy - wibracje i hatas.

1.4.2. Nawierzchnia tluczniowa- nawierzchnia, ktorej warstw&ieralna wykonana jest z tlucznia bez
uzycia lepiszcza czy spoiwa.

1.4.3. Nawierzchnia brukowcowa nawierzchnia, ktorej warstwaieralna wykonana jest z brukowca.

1.4.4.Pozostate oké&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjrkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycxe materiatow

Ogoblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Piasek

Piasek stosowany przy wykonywaniu nawierzchni tlyah nieulepszonych powinien speihia
wymagania PN-B-11113 [16] dla gat. 1 lub 2.
2.3. Woda

Woda uyta przy wykonywaniu zagzczenia i zamulania nawierzchni iedby¢ studzienna lub z
wodochgow, bez specjalnych wymaga

3. Sprzt
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt
Do wykonania nawierzchni twardych nieulepszonyalety stosowa sprzt okreslony w OST D-
05.02.01 ,Nawierzchnia ttuczniowa” lub OST D-05.02,Nawierzchnia brukowcowa”.

ROJEK
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4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjédine” pkt 4.
4.2. Transport materiatdw kamiennych

Materialy kamienne mma przewozi dowolnymi s$rodkami transportu, w warunkach
zabezpieczagych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem Z/minnmateriatami, nadmiernym
wysuszeniem | zawilgoceniem. Podczas transportuszkmia powinny b§ zabezpieczone przed
wysypaniem, a kruszywa drobne - przed rozpyleniem.

Sposob zatadunku i roziadunkwodkow transportowych natg dostosowé& do wytrzymatdci
kamienia, aby nie dogai¢ do obttukiwania krawdzi.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze gruntowe pod nawierzclnpowinno spetnia wymagania okrdone w OST D-04.01.01
.Koryto wraz z profilowaniem i zaggzczeniem podi@”.

Jezeli poditaze ulepszone pod nawierzchnwykonane z materialtdw zgdanych spoiwami lub
lepiszczami, wykazuje jakiekolwiek wady, to powinby¢ one usunite wedtug zasad akceptowanych
przez Irxyniera.

Nawierzchnia powinna ky wytyczona w sposOb umiliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentagj projektows lub wedtug zaleae Inzyniera, z tolerancjami oké®nymi w niniejszych
specyfikacjach.

Paliki lub szpilki powinny b§ ustawione w osi drogi i w gdach rownolegtych do osi drogi, lub w
inny sposbdb zaakceptowany przezyimera.

Odstpy miedzy palikami lub szpilkami nie powinny bywicksze nk co 10 m, co umaiwi
prawidtowe nacigniecie sznurkow lub linek.

5.3. Wykonanie nawierzchni

Wymagania dotycrce wykonania nawierzchni podano w OST D-05.02.0lawhrzchnia

ttuczniowa” lub D-05.02.02 ,Nawierzchnia brukowcdwa

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jako robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlipkt 6
oraz w OST D-05.02.01 ,Nawierzchnia ttuczniowa” IDb05.02.02 ,Nawierzchnia brukowcowa”.
6.2. Wymagania dotycace cech geometrycznych nawierzchni
6.2.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badai pomiaréw dotycacych cech geometrycznych nawierzchni
twardych nieulepszonych podano w tablicy 1.

6.2.2.R6wnd¢ nawierzchni

Nieréwnaci podiuzne nawierzchni naly mierzy¢ 4-metrowy tatg, zgodnie z nora BN-68/8931-
04 [24].

Nierownaci poprzeczne nawierzchni naje mierzy¢ 4-metrowg tatg, zgodnie z norm BN-
68/8931-04 [24].

Nieréwndaci nawierzchni nie powinny przekragza5 mm dla nawierzchni tluczniowej i 20 mm dla
nawierzchni brukowcowe.

6.2.3.Spadki poprzeczne nawierzchni

Spadki poprzeczne nawierzchni na prostych i tukaciwinny by zgodne z dokumentag]
projektows, z tolerangj + 0,5%.

Tablica 1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej nawierzchni
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Lp. Wyszczegolnienie Minimalna czestotliwosé¢
Badan i pomiarow badan i pomiaréw

1 | Szeroké¢ nawierzchni 10 razy na 1 km

2 | Rowna¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | ROwna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczné 10 razy na 1 km

5 | Rzxdne wysokeciowe co 100 m i w charakterystycznych punktach niwelety

6 *L)Jkszta’ftowanie osi w planjeo 100 m

7 | Gruba¢ nawierzchni Podczas budowy: w trzech punktachaadé§ dziatce
roboczej, lecz nie rzadziejzniaz na 400 MPrzed odbiorem
w trzech punktach, lecz nie rzadzie} réz na 2000 f

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksateania osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych: pa

pocatku krzywej przejciowej oraz na poetku, wsrodku i na kacu kazdego tuku poziomego

6.2.4.Rz¢dne wysokéciowe

Réznice pomgdzy rzdnymi wysokdciowymi nawierzchni i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+1l cm i -2 cm.

6.2.5.Uksztattowanie osi nawierzchni

Os nawierzchni w planie nie nie byt przesungta w stosunku do osi projektowanej czeej niz £ 5 cm.
6.2.6.Szeroka¢ nawierzchni

Szeroka&¢ nawierzchni nie mie r@ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm i -5 cm.

7. Obmiar robot
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. Odbior robot

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania

0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Zakres czynnéi objetych cen jednostkow 1 nf nawierzchni podano w OST D-05.02.01

.Nawierzchnia ttuczniowa” i OST D-05.02.02 ,Nawietmia brukowcowa” pkt 9.
10. Przepisy zwazane
10.1. Normy

1. PN-B-01100 Kruszywa mineralne. Kruszywa skaRwdziat, nazwy i ok&enia

2. PN-B-04101 Materiaty kamienne. Oznaczenieakégiosci wody

3. PN-B-04110 Materiaty kamienne. Oznaczanie myytrataci nasciskanie

4. PN-B-04111 Materiaty kamienne. Oznaczdugieralndci na tarczy Boehmego
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5. PN-B-04115 Materiaty kamienne. Oznaczanie myytratgici kamienia na uderzenie
6. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie zawartgi zanieczyszczeobcych
7. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie skfadu ziarnowego
8. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania.d@zanie ksztattu ziarn
9. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania.&@zanie nagkliwosci
10. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporisoi metod

bezpdrednp
11. PN-B-06714-20 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie mrozoodporioi metod, krystalizacji
12. PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie zawariei zanieczyszcze
organicznych
13. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaiescieralngci w bebnie Los Angeles
14. PN-B-11104 Materiaty kamienne. Brukowiec

15. PN-B-11112 Kruszywo mineralne. Kruszywo tamdaerawierzchni drogowych

16. PN-B-11113 Kruszywo mineralne. Kruszywo natueadlo nawierzchni drogowych. Piasek
17. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Sktad, wymagania i ocena zgodacio
18. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonaapraw

19. PN-S-06101 Drogi samochodowe. Nawierzchniaukdowca. Warunki techniczne

20. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@@ehnia z ttucznia kamiennego

21. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

22. BN-64/8931-01 Oznaczanie wskika piaskowego

23. BN-64/8931-02 Oznaczanie modutu odksztatceawierzchni podatnych i podia przez
obcigzenie piyt

24. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar rédennawierzchni planografem i tat

D 05.02.01 - NAWIERZCHNIA THUCZNIOWA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczrgpyymagania dotycce wykonania i odbioru
nawierzchni ttuczniowej na poboczach i zjazdaclawiarzchni asfaltowej, podczas remontu drogi
gminnej dojazdowej do pal, o nr geodezyjny Nr 26Kilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodam
Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygdontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.
1.3. Zakres rob6t obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot zwanych z
wykonaniem nawierzchni ttuczniowej, wg PN-S-96020][

Nawierzchng¢ tluczniong wykonuje s¢, zgodnie z ustaleniami podanymi w dokumentacji
projektowe;j:
— bezpdarednio na podtau gruntowym przepuszczalnym,
— na warstwie gruntu ulepszonego wapnem lub popiolatnymi wzgkdnie na warstwie odcingej - w

przypadku podtza nieprzepuszczalnego.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Nawierzchnia tluczniowa - jedna lub ¢gej warstw z ttucznia i kica kamiennego, lcych na
podiazu naturalnym lub ulepszonym, zaklinowanych i uzaatpch do bezp@edniego przejmowania
ruchu.
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1.4.2. Kruszywo tamane - materiat ziarnisty uzyskany pre@zchaniczne rozdrobnienie skat litych, wg
PN-B-01100 [1].

1.4.3.Kruszywo tamane zwykte - kruszywo uzyskane w wyntkunajmniej jednokrotnego przekruszenia
skat litych i rozsiania na frakcje lub grupy frakaharakteryzujce s¢ ziarnami ostrokrawdziastymi o
nieforemnych ksztattach, wg PN-B-01100 [1].

1.4.4.Ttuczen - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 31,5 mm do 63 mm.
1.4.5.Kliniec - kruszywo tamane zwykte o wielka ziarn od 4 mm do 31,5 mm.
1.4.6.Miat - kruszywo tamane zwykite o wielkoi ziarn do 4 mm.

1.4.7. Mieszanka drobna granulowana - kruszywo uzyskaneywiku rozdrobnienia w granulatorach
tamanego kruszywa zwyktego, charakteryzej s¢ chropowatymi powierzchniami i foremnym ksztattem
ziarn o sgpionych krawdziach i naraach, o wielkdci ziarn od 0,075 mm do 4 mm.

1.4.8.Piasek - kruszywo naturalne o wietkoziarn do 2 mm.

1.4.9.Pozostate okidenia g zgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjami
podanymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde tepgszone. Wymagania ogolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogoblne wymagania dotygze rob6t podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie tear
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 1.5.

2. Materiaty
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan OST D-
05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nieulepszone. Wymegagolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow

Materiatami stosowanymi przy wykonaniu nawierzcthmczniowej wg PN-S-96023 [20%s

kruszywo tamane zwykie - ttucaze kliniec, wg PN-B-11112 [15],
mieszanka drobna granulowana, wg PN-B-11112 [15],
kruszywo do zamulenia gornej warstwy nawierzchmiat, wg PN-B-11112 [15] lub piasek wg PN-B-
11113 [16],
— woda do skropienia podczas watowania i zamulania.
2.3. Wymagania dla materiatow

Klasa i gatunek kruszywa, w zatesci od kategorii ruchu, powinna bygodna z wymaganiami
normy PN-S-96023 [20].

Dla drég obcizonych ruchem:
— srednim i lekk@rednim - kruszywo klasy co najmniej Il gatunek 2,
— lekkim i bardzo lekkim - kruszywo klasy Il lub ligatunek 2.

Wymagania dla kruszywa podano w tablicach 1,2 i 3

Tablica 1. Wymagania dla ttucznia iiktia klasy Il i 11l wedtug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania
klasa Il klasa Il

1 |Scieralngé¢ w bebnie kulowym (Los Angeles) wg PN-B-
06714-42 [13]:
a) po petnej liczbie obrotow, % ubytku masy, niecg]

niz:
- w tluczniu 35 50
- w klincu 40 50

b) po 1/5 petnej liczby obrotow, % ubytku masy w stdau
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do ubytku masy po petnej liczbie obrotéw, nieedj niz:

30 35

2 | Nasgkliwos¢, wg PN-B-06714-18 [9], % (m/m), nie yae]

niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przectmaych 2,0 3,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych 3,0 5,0
3 | Odporné¢ na dziatanie mrozu, wg PN-B-06714-20 [11], %

ubytku masy, nie wicej niz:

a) dla kruszyw ze skat magmowych i przeaotmaych 4,0 10,0

b) dla kruszyw ze skat osadowych 5,0 10,0

4 | Odporné¢ na dziatanie mrozu wg zmodyfikowanej metody
bezpdredniej, wg PN-B-06714-19 [10] i PN-B-11112 [15],

nie wiecej niz:
- w Klincu, 30 nie
— w thuczniu nie bada si | bada s}

Tablica 2. Wymagania dla ttucznia iktia gatunku 2, wediug PN-B-11112 [15]

Lp. Wiasciwosci Wymagania

1 | Uziarnienie wg PN-B-06714-15 [7]:
a) zawart@¢ ziarn mniejszych 0,075 mm,
odsianych na mokro, % (m/m), nieawej niz:

- w thuczniu 3
- w klincu 4
b) zawartad¢ frakcji podstawowej w ttuczniu lub
klincu, % (m/m), nie mniej ai 75
c) zawart@d¢ podziarna w ttuczniu lub Kicu, %
(m/m), nie wecej niz: 15
d) zawart@¢ nadziarna w ttuczniu lub Kcu, %
(m/m), nie wecej niz: 15

2 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych w ttuczniu Iubo >
klincu, wg PN-B-06714-12 [6], % (m/m), nie ¢gej|
niz:

3 | Zawartd¢ ziarn nieforemnych, wg PN-B-06714-1
[8], % (m/m), nie wgcej niz:

- w tluczniu 40

- w klincu nie bada si
4 | Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych w thuczni
lub klincu wg PN-B-06714-26 [12], barwa cieg
nie ciemniejsza ui

Q)

Hvzorcowa
Zy

Tablica 3. Wymagania dla miatu i mieszanki drobgrgnulowanej wg PN-B-11112[15]

Wymagania dla

Lp. Wiasciwosci . mieszanki
miatu drobnej

granulowanej

1 | Zawartd¢ zanieczyszcze obcych, wg PN-B-O 5 0.1
06714-12 [6], % (m/m), nie wcej niz: ’ ’
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2 | Wskanik piaskowy, wg BN-64/8931-01 [22],
nie mniejszy ni:
- dla kruszywa z wyjtkiem wapieni 20 65
- dla kruszywa z wapieni 20 40

3 | Zawartd¢ zanieczyszcze organicznych, w
PN-B-06714-26 [12]. Barwa cieczy ffie o o corcona
ciemniejsza ri:

4 | Zawarté¢ nadziarna, wg PN-B-06714-15 [7]20
% (m/m), nie wgcej niz:

15

5 |Zawartd¢ frakcji od 2,0 mm do 4,0 mm, waie 15
PN-B-06714-15 [7], % (m/m), nie mniejmi |bada s

3. Sprzet
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu

Ogolne wymagania dotygze sprztu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 3.
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni

Wykonawca przysgpujacy do wykonania robot powinien wykazaic mazliwosciag korzystania z
nastpujacego spretu:

- ukfadarek lub réwniarek do réaelania ttucznia,

— walcéw statycznych, zwykle o nacisku jednostkowysrmajmniej 30 kN/m, ew. walcéw wibracyjnych
o nacisku jednostkowym watu wibagego co najmniej 18 kN/m lub piytowych zsgczarek
wibracyjnych o nacisku jednostkowym co najmniejkhem?,

— przewanych zbiornikow do wody (beczkowozow) zaopatrzonyehurzzdzenia do rozpryskiwania
wody oraz pomp do napetniania beczkowozéw avod

4. Transport
Ogo6lne wymagania dotygee transportu podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchiviarde
nieulepszone. Wymagania ogolne” pkt 4.

5. Wykonanie robot
5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w OST D-08MZ2Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 5.
5.2. Przygotowanie podiea

Podtaze pod nawierzchrittuczniowg powinno by przygotowane zgodnie z warunkami ogolnymi
okreslonymi w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde nigadeone. Wymagania ogolne” pkt 5.2.

Nawierzchnia ttuczniowa powinna d&yutozona na podiu zapewnigicym nieprzenikanie
drobnych cgstek gruntu do warstwy nawierzchni. Na gruncie sfyon, pod nawierzchaitluczniowg
powinna by utozona warstwa odcingga albo warstwa geotekstyliow.

W przypadku zastosowania pamizy warstwy nawierzchni tluczniowej a spoistym gruntem
podiaza warstwy odcinagej, powinien by spetniony warunek nieprzenikania gsiek drobnych,
wyrazony wzorem:

gdzie:
D15 - wymiar sita, przez ktore przechodzi 15% ziarmsivay odcinajcej,
Dsgs - wymiar sita, przez ktore przechodzi 85% ziamngu podiaa.
Geotekstylia przewidziane dazycia pod nawierzchni ttuczniong powinny posiada aprobag
techniczm wydarg przez uprawnion jednostk. W szczegolng&i wymagana jest odpowiednia
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wytrzymatag¢é mechaniczna geotekstylibw, uniediwiajagca ich przebicie przez ziarna ttucznia oraz
odpowiednie wiéciwosci filtracyjne, dostosowane do uziarnienia padtgruntowego.
5.3. Odcinek prébny

Jezeli w SST przewidziano konieczftowykonania odcinka probnego, to co najmniej na B dn
przed rozpoagiem robot Wykonawca powinien wykahadcinek prébny w celu:
— stwierdzenia, czy spgk stosowany przy rozktadaniu i zsgczaniu jest wiaiwy,
— okreslenia grubdéci warstwy w stanie lknym, koniecznej do uzyskania wymaganej gégbevarstwy

zagszczonej,
— ustalenia liczby przé§ sprztu zagszczajcego, koniecznej do uzyskania wymaganegesagyenia
warstwy.

Na odcinku probnym Wykonawca powiniertyd takich materiatbw oraz spytu, jakie leda
stosowane do wykonywania nawierzchni.

Powierzchnia odcinka prébnego powinna wytazi 400 do 800 i a diugdé nie powinna by
mniejsza ni 200 m.

Odcinek prébny powinien ldyzlokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mge przysipi¢ do wykonywania nawierzchni po zaakceptowaniu ddeiprobnego
przez Irxyniera.
5.4. Wbudowanie i zagszczanie kruszywa

Minimalna grubé¢ warstwy nawierzchni ttuczniowej nie by po zagszczeniu mniejsza od 7
cm.

Maksymalna grub@ warstwy nawierzchni po zaszczeniu nie mae przekracza 20 cm.
Nawierzchn¢ o grubdci powyzej 20 cm nalgy wykonywa w dwoéch warstwach.

Kruszywo grube powinno ldyrozktadane w warstwie o jednakowej grétipprzy wyciu uktadarki
albo réwniarki. Grub&t roztazonej warstwy lanego kruszywa powinna byaka, aby po jej zagzczeniu
I zaklinowaniu osignicto gruba¢ projektowan.

Kruszywo grube po rozi@niu powinno by zag:szczane przégiami walca statycznego gtadkiego,
0 nacisku jednostkowym nie mniejszynz 80 kN/m. Zagszczenie nawierzchni o przekroju daszkowym
powinno rozpocgé sic od krawedzi i stopniowo przesuwgpasami podiznymi, czsciowo naktadajcymi
sie, w kierunku jej osi. Zagszczanie nawierzchni o jednostronnym spadku popraec powinno
rozpoca¢ sig od dolnej krawdzi i przesuwa pasami podinymi, czs$ciowo nakladajcymi sk, w
kierunku jej gérnej krawdzi. Dobor walca gtadkiego w zaleosci od twarddci ttucznia, mana
przyjmowa wedtug tablicy 4.

Tablica 4. Dobor walca gtadkiego w zabesci od twarddci thucznia

Twardos¢ i wytrzymatosé na sciskanie skaty, Dopuszczalny nacisk kN/m
z ktérej wykonano ttuczen szerokdci tylnych kot walca
Mi¢kka, od 30 do 60 MPa od 55 do 70
Sredniotwarda, od 60 do 100 MPa od 65 do 80
Twarda, od 100 do 200 MPa od 75 do 100
Bardzo twarda, ponad 200 MPa od 90 do 120

Zageszczanie mina zakaczy, gdy przed kotami walca przesfagic tworzy¢ fale, a ziarno
ttucznia o wymiarze okoto 40 mm pod naciskiem ke&lca nie wttacza siw nawierzchng, lecz miadzy
si¢ na niej.

Po zagszczeniu warstwy kruszywa grubego ugleaklinowa ja poprzez stopniowe rozsypywanie
klinca od 4 do 20 mm i mieszanki drobnej granulowamep®75 do 4 mm przy gytym zagszczaniu
walcem statycznym gtadkim.

Warstwy dolnej (o ile uktadagha niej od razu warstngorm) nie klinuje s¢, gdyz niecatkowicie
wypetnione przestrzenie guzy ziarnami tlucznia powodwjlepsze zwjzanie obu warstw ze sgb
Natomiast gorp warstwe nalezy klinowa¢ tak dlugo, dopoki wszystkie przestrzenie nie aast
wypetnione klhcem.
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W czasie zagszczania walcem gtadkim zalecg skrapi@ kruszywo wod tak czsto, aby byto
stale wilgotne, co powodujee kruszywo mniej sikruszy, mniej wyokygla i tatwiej uktada szczelnie pod
walcem.

Zagsszczenie mina uwaat za zakaczone, jéli nie pojawiap sie $lady po walcach i
wybrzuszenia warstwy kruszywa przed watami.

Jali dokumentacja projektowa, SST Ilub zimier przewiduje zamulenie gornej warstwy
nawierzchni, to naley rozsypé cienlq warstwe miatu (lub ew. piasku), obficie skr@pgo wod | wciera,

w zaklinowan warstwe ttucznia, wytworzon papk szczotkami z piasawy. W trakcie zamulania aale
przepucic¢ kilka razy walec na szybkim biegu transportowyiny papka zostata wessana wlgtvarstwy.
Walty walca nalgy obficie polewa wodg, w celu unikngcia przyklejania do nich papki, ziarn kdia i
ttucznia. Zamulanie jest zakozone, gdy papka przestanie przetikegtab warstwy.

Jali nie wykonuje s¢ zamulenia nawierzchni, to do klinowania kruszywabggo nalgy dodawa
rowniez miat.

W przypadku zagszczania kruszywa smtem wibracyjnym (walcami wibracyjnymi o nacisku
jednostkowym watu wibragego co najmniej 18 kN/m lub ptytowymi zggczarkami wibracyjnymi o
nacisku jednostkowym co najmniej 16 kNjm zagszczenie naley przeprowadza wedtug zasad
podanych dla walcow gtadkich, lecz bez skrapiamisskywa wod. Liczbe przegé sprztu wibracyjnego
zaleca si ustalt na odcinku probnym.

W pierwszych dniach po wykonaniu nawierzchni pglelbat, aby byta ona stale wilgotna.
Nawierzchnia, jéi nie byta zagszczana umgdzeniami wibracyjnymi, powinna by rownomiernie
zajerdzana (dogszczona) przez samochody na catej jej szeémko okresie od 2 do 6 tygodni, w zyzku
z czym zaleca siprzekfadanie ruchu namnde pasy przez odpowiednie ustawianie zastaw.

6. Kontrola jakosci robot
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogoblne zasady kontroli jako rob6t podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie fhear
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 6.
6.2. Badania przed przysgpieniem do robot

Przed przysgpieniem do robot Wykonawca powinien wykdnaadania kruszyw przeznaczonych
do wykonania robot i przedstawivyniki tych bada Inzynierowi do akceptacji. Badania te powinny
obejmowa wszystkie wiaciwosci kruszywa okréone w p. 2.3 niniejszej specyfikacji.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie robo6t przy budowie nawierzchni tlucznipnadezy kontrolowa z czstotliwosciag podan
poniej, nasgpujace wiECiwosci:

a) uziarnienie kruszywa, zawastozanieczyszczeobcych w kruszywie i zawaré ziarn nieforemnych w
kruszywie - co najmniej 1 raz na dziennej dzialoboczej z tym,ze maksymalna powierzchnia
nawierzchni przypadaga na jedno badanie powinna wyrdo00 nf,

b) scieralng¢ kruszywa, nagkliwos¢ kruszywa, odpornig kruszywa na dziatanie mrozu - przyzkaj
zmianiezrodta pobierania materiatow.

Prébki naley pobierg w sposéb losowy z rozionej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki
bada powinny by na bieaco przekazywane aynierowi.
Badania petne kruszywa, obejrpcg ocer wszystkich wiaciwosci okreslonych w p. 2.3 powinny

by¢ wykonane przez Wykonawcz czstotliwoscia gwarantujca zachowanie jakii rob6t i zawsze w

przypadku zmianyrodta pobierania materiatdw oraz na polecenigyrirera. Probki do badapetnych

powinny by¢ pobierane przez Wykonawav sposéb losowy w obecém Inzyniera.

6.4. Badania i pomiary cech geometrycznych nawierhai ttuczniowej

Gruba¢ warstwy Wykonawca powinien miergyatychmiast po jej zggzczeniu, co najmniej w
dwoch losowo wybranych punktach naz#tej dziennej dzialce roboczej i nie rzadzief mv jednym
punkcie na 400 fnawierzchni.

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétionawierzchni nie powinny przekracza 10%.
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Pozostatle cechy geometryczne nawierzchni powinyd iierzone i oceniane wedtug zasad
podanych w p. 6.2 OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie teamieulepszone. Wymagania ogolne”.
6.5. Pomiar n@gnosci nawierzchni

Pomiary nénaosci nawierzchni ttuczniowej natg wykona piytg o srednicy 30 cm, zgodnie z BN-
64/8931-02 [23]. Pomiar nate wykona: nie rzadziej ni raz na 3000 m lub wedtug zaledelnzyniera.
Nawierzchnia tluczniowa powinna speki@ymagania dotycge nédnosci podane w tablicy 5.

Tablica 5. Wymagana 800s¢ nawierzchni ttuczniowej

Minimalny modut odksztatcenia
Kategoria ruchu mierzony przy uzyciu ptyty o
srednicy 30 cm, MPa
pierwotny wtorny
Ruch bardzo lekki i lekki 100 140
Ruch lekkdredni isredni 100 170

Zageszczenie nawierzchni ttuczniowej nafeuzna za prawidiowe wtedy, gdy stosunek wtérnego
modutu odksztatcenia do pierwotnego modutu odkeetal, mierzonych przyzyciu ptyty osrednicy 30
cm, jest nie wikszy od 2,2 12 : M. < 22).

6.6. Zasady postpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami nawierzchni
6.6.1.Niewtasciwe uziarnienie i wigciwosci kruszywa

Wszystkie kruszywa niespetndap wymaga podanych w odpowiednich punktach specyfikacji
zostam odrzucone. Jeli kruszywa, niespetnigte wymaga zostam wbudowane, to na polecenie
Inzyniera, Wykonawca wymieni je na wtwe, na wtasny koszt.

6.6.2.Niewtasciwe cechy geometryczne nawierzchni

Wszystkie powierzchnie nawierzchni, ktére wykaawjecksze odchylenia cech geometrycznych od
okreslonych w punkcie 6.3.2 powinny bynaprawione przez spulchnienie lub zerwanie na gaiba¢
warstwy, wyréwnane i powtérnie zgggczone. Dodanie nowego materiatu bez spulchneglonane;
warstwy jest niedopuszczalne.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Povigkonaniu nagpi ponowny pomiar i
ocena.

6.6.3.Niewtasciwa ngnos¢ nawierzchni

Jezeli nasnos¢ nawierzchni bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykona elksz
roboty niezledne do zapewnienia wymaganegnaici, zalecone przez hyniera.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawgdka wtedy, gdy zardenie nénosci
nawierzchni wynikto z niewkxiwego wykonania przez Wykonawoobot.
7. Obmiar robé6t
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-0502Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nf (metr kwadratowy).

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru robo6t podano w OST D-05M2Nawierzchnie twarde nieulepszone.
Wymagania ogoélne” pkt 8.
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9. Podstawa ptatndéci
9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrfgi podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twarde
nieulepszone. Wymagania ogoélne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena 1 rinawierzchni tuczniowej obejmuije:
— prace pomiarowe i oznakowanie robét,
— dostarczenie materiatdbw na miejsce wbudowania,
— roztozenie warstwy kruszywa grubego (ttuczniankh),
— zaklinowanie warstwy kruszywa grubego, skropienteiyw zagsszczenie
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigiz

10. Przepisy zwazane
Przepisy zwjzane podano w OST D-05.02.00 ,Nawierzchnie twatdalapszone. Wymagania
ogolne” pkt 10.

D-05.03.05 - NAWIERZCHNIA Z BETONU
ASFALTOWEGO

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwhgzanych z wykonywaniem warstw nawierzchni z betosfallowego, podczas remontu drogi
gminnej dojazdowej do pdl, o nr geodezyjny Nr 26ilometrazu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm
Skrzynka, gmina 4dek Zdrg;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna ST stanowi dokument prgetay i kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot zzanych z
wykonywaniem warstwycieralnej, wizacej, wyrownawczej i wzmacnigej z betonu asfaltowego wg
PN-S-96025:2000.

Nawierzchn¢ z betonu asfaltowego mima wykonywa dla drog o kategorii ruchu od KR1 do KR6
wg ,Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni poadath i pétsztywnych”, IBDIM - 1997 wg
ponizszego zestawienia:

Klasyfikacja drég wg kategorii ruchu

, liczba osi obliczeniowych

kategoria ruchu 100 kN/pas/dol

KR1 >12

KR2 od 13 do 70

KR3 od 71 do 335

KR4 od 336 do 1000

KR5 od 1001 do 2000

KR6 > 2000
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1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.Mieszanka mineralna (MM) - mieszanka kruszywa i wypetniacza mineralneg@&restonym
sktadzie i uziarnieniu.

1.4.2.Mieszanka mineralno-asfaltowa (MMA) - mieszanka mineralna z odpowiegliloscig asfaltu lub
polimeroasfaltu, wytworzona na gop, w okrélony sposéb, spetnigia okrglone wymagania.

1.4.3.Beton asfaltowy (BA)- mieszanka mineralno-asfaltowa idoa i zagszczona.

1.4.4.Srodek adhezyjny - substancja powierzchniowo czynna, ktéra poprawliaez asfaltu do
materialdbw mineralnych oraz zgkisza odporn&@ btonki asfaltu na powierzchni kruszywa na odmywani
wodg; maze by dodawany do asfaltu lub do kruszywa.

1.4.5.Podtoze pod warstwe asfaltowg - powierzchnia przygotowana do aémia warstwy z mieszanki
mineralno-asfaltowej.

1.4.6.Asfalt uptynniony - asfalt drogowy uptynniony lotnymi rozpuszczabumki.

1.4.7.Emulsja asfaltowa kationowa- asfalt drogowy w postaci zawiesiny rozproszonasfaltu w
wodzie.

1.4.8. Proba technologiczna wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej wucgbrawdzenia, czy jej
wiasciwosci 53 zgodne z receptiaboratoryjn.

1.4.9.0dcinek prébny — odcinek warstwy nawierzchni (o didgoco najmniej 50 m) wykonany w
warunkach zbfionych do warunkéw budowy, w celu sprawdzenia psggtu i uzyskiwanych
parametrow technicznych robdét.

1.4.10.Kategoria ruchu (KR) — obcizenie drogi ruchem samochodowym, wigae w osiach
obliczeniowych (100 kN) na obliczeniowy pas ruclaudolz.

1.4.11.Pozostate oké&enia podstawowegszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjari
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fl4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot

Ogolne wymagania dotygee robo6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbfkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, puday OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Asfalt

Nalezy stosowa asfalt drogowy spetniggy wymagania okidone w PN-C-96170:1965 [6].

W zaleznosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu najestosowa asfalty drogowe podane w
tablicy 11 2.
2.3. Polimeroasfalt

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewiduje @igenie asfaltu modyfikowanego
polimerami, to polimeroasfalt musi speifiiaymagania TWT PAD-97 IBDiM i posiadaprobag
techniczn.

Rodzaje polimeroasfaltéw i ich stosowanie w zatéci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu
podano w tablicy 11 2.
2.4. Wypetniacz

Nalezy stosowé wypetniacz, spetniacy wymagania okdone w PN-S-96504:1961 dla
wypetniacza podstawowego i zgstzego.

Przechowywanie wypetniacza powinnctlagodne z PN-S-96504:1961.

Tablica 1. Wymagania wobec materiatéw do wars{eigralnej z betonu asfaltowego
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Wymagania wobec materiatoy

Lp. |R j materiat i i
p odzaj materiatu w zaleznoéci od kategorii ruchd

nr normy KR 1llub KR 20d KR 3 do KR
6

1 Kruszywo tamane granulowane
wg PN-B-11112:1996 [2], PN-B-
11115:1998 [4] ki I, II; gat.1, |KI. I, IY; gat.1
a) ze skat magmowych |2 jw.?
przeobraonych jw.
b) ze skat osadowych kl. I; gat.1

C) z surowca Sztucznegazugle|jw.
pomie-dziowe i stalownicze)
2 Kruszywo famane zwykte

wg PN-B-11112:1996 [2] KI. I, Il; gat.1, |-
2
3 Zwir i mieszanka
wg PN-B-11111:1996 [1] kI I, 1l -
4 Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalneggl. I, II; gat.1, |Kkl. I; gat.1
wg WT/MK-CZDP 84 [15] 2

5 Piasek wg PN-B-11113:1996 [3]] gat. 1,2 -
6 Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, | podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia wg pylty z -

orzeczenia laboratoryjnego |odpylania, -
popioty lotne

7 | Asfalt drogowy D50,D 70, |D50”, D70
wg PN-C-96170:1965 [6] D 100
8 Polimeroasfalt drogowy DES8O DES8O A,B,C,
wg TWT PAD-97 [13] AB,C, DP80
DP80

1) tylko pod wzgkdemscieralndgci w bebnie kulowym, pozostate cechy jak dla kl. I;gat. 1
2) tylko dolomity kl. I, gat.1 w iléci < 50% m/m we frakcji grysowej w mieszance z innymidzywami, w
ilosci < 100% m/m we frakcji piaskowej oraz kwarcyty i ias/ice bez ograniczenia iciowego

3) preferowany rodzaj asfaltu

Tablica 2. Wymagania wobec materiatow do warstwyzagej, wyrownawczej [
wzmacniagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec materiatéw

Lp. | Rodzaj materiatu w zaleznosci od kategorii ruchu

nr normy KR 1lub KR 2| KR 3do KR
1 | Kruszywo tamane granulowane g

PN-B-11112:1996 [2], PN-B-

11115:1998 [4] ki I, 1I; gat.1, 2|kl I, 1%;

a) z surowca skalnego gat.1, 2

b) z surowca sztucznegozugle|jw.

pomiedziowe i stalownicze) Kl. I; gat. 1

2 | Kruszywo famane zwykte

wg PN-B-11112:1996 [2] KI. I, Il; gat.1, 2| -
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3 | Zwir i mieszanka

wg PN-B-11111:1996 [1] kI I, 1l -

4 | Grys izwir kruszony z naturalnie
rozdrobnionego surowca skalnegqKkl. I, II; gat.1, 2 [kl. I, 1V gat.1,
wg WT/MK-CZDP 84 [15] 2

5 | Piasek wg PN-B-11113:1996 [3] gat. 1, 2 -
6 | Wypetniacz mineralny:

a) wg PN-S-96504:1961[9] podstawowy, |podstawowy
zastpczy -
b) innego pochodzenia pyty z -

wg orzeczenia laboratoryjnego |odpylania, -
popioty lotne

7 | Asfalt drogowy

wg PN-C-96170:1965 [6] D50,D 70 D 50
8 | Polimeroasfalt drogowy DE30 A,B,C
wg TWT PAD-97 [13] - DES8O A,B,C,
DP30,DP80
1) tylko pod wzgtdemscieralngci w bebnie kulowym, inne cechy jak dla
kl. I; gat. 1

Dla kategorii ruchu KR 1 lub KR 2 dopuszczasiosowanie wypetniacza innego pochodzenia, np.
pyly z odpylania, popioty lotne z¢gla kamiennego, na podstawie orzeczenia laboraiegy i za zgogl
Inzyniera.

2.5. Kruszywo

W zaleznosci od kategorii ruchu i warstwy néaig stosowd kruszywa podane w tablicy 11 2.

Sktadowanie kruszywa powinno odbyisic w warunkach zabezpieczaych je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi asortyamnkruszywa lub jego frakcjami.

2.6. Asfalt uptynniony

Nalezy stosowa asfalt uptynniony spetniggy wymagania okrdone w PN-C-96173:1974.
2.7. Emulsja asfaltowa kationowa

Nalezy stosowa drogowe kationowe emulsje asfaltowe spejyu@jwymagania okione w
WT.EmA-99.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprzt do wykonania nawierzchni z betonu asfaltowego
Wykonawca przyspujacy do wykonania warstw nawierzchni z betonu astedigo powinien
wykaza sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- wytwaorni (otaczarki) o mieszaniu cyklicznym lulaygiym do wytwarzania mieszanek mineralno-
asfaltowych,
— ukiadarek do uktadania mieszanek mineralno-asfgitbvtypu zagszczanego,
— skrapiarek,
- walcow lekkich,srednich i cézkich ,
- walcéw stalowych gtadkich ,
- walcow ogumionych,
— szczotek mechanicznych lub/i innych adzex czyszcacych,
- samochodow samowytadowczych z przykryciem lub tes@ao
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4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagawgjédine” pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1.Asfalt
Asfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w PN-C-04024:1991.
Transport asfaltow drogowych mmodbywa sic w:

— cysternach kolejowych,

- cysternach samochodowych,

— bgbnach blaszanych,

lub innych pojemnikach stalowych, zaakceptowanyaep Irzyniera.

4.2.2.Polimeroasfalt

Polimeroasfalt naley przewozé zgodnie z zasadami podanymi w TWT-PAD-97 IBDiMDva
aprobacie technicznej.

4.2.3.Wypetniacz

Wypetniacz luzem naky przewoz¢ w cysternach przystosowanych do przewozu mateviatd
sypkich, umaliwiajacych roztadunek pneumatyczny.

Wypetniacz workowany nima przewozi dowolnymisrodkami transportu w sposob
zabezpieczony przed zawilgoceniem i uszkodzenienk@va

4.2.4.Kruszywo

Kruszywo mana przewozi dowolnymisrodkami transportu, w warunkach zabezpiegzaah je
przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem z innymiaseritami kruszywa lub jego frakcjami i
nadmiernym zawilgoceniem.

4.2.5.Mieszanka betonu asfaltowego

Mieszank betonu asfaltowego néalgprzewoz¢ pojazdami samowytadowczymi z przykryciem w
czasie transportu i podczas oczekiwania na rozdun

Czas transportu od zatadunku do roztadunku nigmpew przekracza2 godzin z jednoczesnym
spetnieniem warunku zachowania temperatury wbud@van

Zaleca s} stosowanie samochodow termosow z podwojsgidinami skrzyni wypos@anej w
system ogrzewczy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogollne zasady wykonania robét podano w OST D-M-@O®,Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Przed przysipieniem do robdét, w terminie uzgodnionym zynierem, Wykonawca dostarczy
Inzynierowi do akceptacji projekt sktadu mieszanki enaino-asfaltowej oraz wyniki bafla
laboratoryjnych poszczegdélnych sktadnikow i prétidteriatdw pobrane w obeditd Inzyniera do
wykonania badakontrolnych przez Inwestora.

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej paleg:
— doborze sktadnikbw mieszanki mineralnej,
— doborze optymalnej ikei asfaltu,
— okresleniu jej wiaciwosci | porownaniu wynikow z zal@niami projektowymi.
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Krzywa uziarnienia mieszanki mineralnej powinnasaic sic w polu dobrego uziarnienia
wyznaczonego przez krzywe graniczne.

5.2.1.Warstwascieralna z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naingch do warstwycieralnej z betonu
asfaltowego oraz orientacyjne zawadcaasfaltu podano w tablicy 3.

Tablica 3. Rezdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanki maireej do warstwycieralnej z
betonu asfaltowego oraz orientacyjne zawéartasfaltu
Rzedne krzywych granicznych MM w zaleosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek KR 1lub KR 2 | od KR 3doKR6
Sit#, mm Mieszanka mineralna, mm
Zawartaé asfaltu |4 g 3216 0 ngdo od 0 od 0 |od 0 |od 0do128
do20 | =" (dliub od 090 20 do 2d |do 16
0 do|do 6,3
12,8
Przechodzi przez}
25,0 100 100 100
20,0 88+100 |100 88+100(90+100 ({100
16,0 78+100 [90+100 78+100[67+100 [90+100 (100
12,8 68+93 [80+100 68+85 [52+83 [80+100 [87+100
9,6 59+86 [69+100 |100 59+74 [38+62 [70+88 [73+100
8,0 54+83 [62+93 [90+100 [54+67 [30+50 [63+80 [66+89
6,3 48+78 |56+87 [78+100 H48+60 [22+40 [55+70 [B7+75
4,0 4070 M45+76 60100 [39+50 [21+37 [44+58 |47+60
2,0 29-59 [35+64 W41+71 [29+38 [21+36 [30+42 (35+48
zawartgc
ziarn > 2,0  |(41+71) |(36+65) [(29+59) |(62+71)|(64+79) |(58+70) |(52+65)
0,85 20-47 26550 [27+52 [20+28 [20+35 |18+28 [25+36
0,42 13+36 |19+39 |18+39 |13+20 (1730 [12+20 [18+27
0,30 10+31 [17+33 |15+34 |10+17 [15+28 [10+18 [16+23
0,18 7+23 |13+25 |13+25 [7+12 [12+24 |[8+15 [(12+17
0,15 6+20 [12+22 |12+22 |6+11 [11+22 ([7+14 |11+15
0,075 5+10 [7+11 8+12 5+7 10+15 [6+9 7+9
Orientacyjna
zawartd¢ asfaltu w
MMA, % m/m 506,5|506,5 |556,5 (4,55, |4,3+5,4|4,8+6,0|4,8+6,5
6
1) mieszanka o uziarnieniu niggtym; uziarnienie nietypowe dla MM betonu asfaltgwe

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmyahvarstwyscieralnej z betonu asfaltowego
przedstawiono na rysunkach od 1 do 7.

Rys. 1. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgieniu ruchem dla KR1 lub KR2
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Rys. 2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 16mm, od 0 do 12,8 mm do
warstwyscieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 8mm, od 0 do 6,3 mm do warstwy
scieralnej nawierzchni drogi o olageniu ruchem nawierzchni drogi o olpgéniu ruchem KR1 lub
KR2
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Rys. 4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 20 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 5. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej BA od 0 do 20 mm (mieszanka o rigtym
uziarnieniu) do warstwycieralnej nawierzchni drogi o ol¢eniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 6. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki matreej BA od 0 do 16 mm do warstwgieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 7. Krzywe graniczne uziarnienia mieszanki maieej BA od 0 do 12,8 mm do warstégieralnej
nawierzchni drogi o obgkeniu ruchem od KR3 do KR6
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mieszanki
mineralno-asfaltowej powinien byistalony na podstawie badprébek wykonanych wg metody
Marshalla. Prébki powinny spetdiavymagania podane w tablicy 4 Ip. od 1 do 5.
Wykonana warstwécieralna z betonu asfaltowego powinna spétmigmagania podane w tablicy
4 |p. od 6 do 8.

5.2.2.Warstwa wizaca, wyréwnawcza i wzmacnigja z betonu asfaltowego

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek naimgch do warstwy vaizacej,
wyrownawczej i wzmacniagej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirssfaltu podano w
tablicy 5.

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmj@hvarstwy wazacej, wyréwnawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunBatB. Skiad mieszanki mineralno-
asfaltowej powinien byustalony na podstawie badarobek wykonanych wg metody Marshalla; probki
powinny spetnia wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 1 do 5.

Wykonana warstwa wkgca, wyrOwnawcza i wzmachnigga z betonu asfaltowego powinna speinia
wymagania podane w tablicy 6 Ip. od 6 do 8.
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Tablica 4. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch oraz warstwycieralnej z betonu

asfaltowego
_ _ Wymagania wobec MMA
Lp | Wtasciwosci i warstwyscieralnej z BA
: w zaleznosci od kategorii ruchu
KR 1lub KR 2 KR 3 do KR 6
1 | Modut sztywnéci petzania”, MPa nie wymaga i |> 14,0 £18)"
2 | Stabilng¢ prébek wg metody 2) )
Marshalla w temperaturze G, kN 25,9 2100
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 oddd,@,5
Wolna przestrzew probkach jw., % |od 1,5 do 4,5 od 2,0do 4,0
viv
5 | Wypetnienie wolnej przestrzeniw | /425540900 | od 78.0 do 86
prébkach jw., % ’ ’ ’
6 |Grubag¢ wcm warstwy z MMA o
uziarnieniu:
od 0 mm do 6,3 mm od 1,5do 4,0 od 3,5do 5,0
od 0 mm do 8,0 mm od 2,0 do 4,0 od 4,0do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 3,5do 5,0 od 5,0do 7,0
od 0 mm do 16,0 mm od 4,0do 5,0
od 0 mm do 20,0 mm od 5,0do 7,0
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % |> 98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) | od 1,5do 5,0 od 3,0 do 5,

MMA
2) prébki zagszczone 2 x 50 udenzeibijaka

3) probki zagszczone 2 x 75 udenzeibijaka

4) specjalne warunki, okgzienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowaritpn,

1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instcje - zeszyt nr 48 [16], dotyczy tylko fazy prkiewania sktady

Tablica 5. Rzdne krzywych granicznych uziarnienia mieszanek dostwy whzacej, wyrownawczej i

wzmacniagcej z betonu asfaltowego oraz orientacyjne zaweirtssfaltu

Rzedne krzywych granicznych uziarnienia MM w
zaleznosci od kategorii ruchu
Wymiar oczek sit KR 1 lub KR 2 | KR3 do KR6
#, mm Mieszanka mineralna, mm
odO od 0 odO0 odO0 od0 | odOdo
do20| do16 | do12,8| do25 | do20 16Y
Przechodzi przez:
31,5 100
25,0 100 84+100 |100
20,0 87+ 100 75+100 |87+100 | 100
16,0 100 88+100 | 100 68+90 |77+100 |[87+100
12,8 75+10 | 78+100 |85+100 |62+83 |66+90 |[77+100
9,6 0 67+92 |70+100 [55+74 |56+81 |67+89
8,0 65+93 |60+86 |62+84 |50+69 |50+75 |[60+83
6,3 57+86 |53+80 |55+76 |45+63 |45+67 |[54+73
4,0 52+81 |42+69 |45+65 |32+52 |[36+55 [42+60
2,0 4776 |30:54 |35+55 |25+41 |25+41 |[30+45
zawart@cé 40-67
ziarn > 2,0 mm 30+55 | (46+70) | (45+65) | (59+75) |(59+75) | (55+70)
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0,85 (45+7 |20+40 |25+45 |16%30 |16%30 |20+33
0,42 0) 14+28 |18+38 |10+22 |9+22 13+25
0,30 11+24 |15:35 |8+19 719 1021
0,18 20+40 [8+17 11+28 |[5+14 5+15 7+16
0,15 13+30 | 7+15 9+25 5+12 5+14 6+14
0,075 10+25 [ 3+8 3+9 4+6 4+7 5+8
617
5+15
3+7
Orientacyjna
zawart@¢ asfaltu w 4,3:5, |4,3:5,8 |4,5:6,0 |4,0:5,5 |4,0:5,5 |4,3:5,8
MMA, % m/m 8
1) Tylko do warstwy wyréwnawczej

Krzywe graniczne uziarnienia mieszanek mineralmj@hvarstwy wizacej, wyrownawczej i
wzmacniagcej z betonu asfaltowego przedstawiono na rysunkddhdo 13.
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Rys. 8. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawicej,
wyrownawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o olbgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 9. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankiemalnej BA od 0 do 16 mm do warstwyawicej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 10. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 12,8 mm do warstwyawsicej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem KR1 lub KR2
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Rys. 11. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od @o 25 mm do warstwy vgizacej,
wyréwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Rys. 12. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej BA od 0 do 20 mm do warstwyawsgcej,
wyroéwnawczej i wzmacniagej nawierzchni drogi o obgieniu ruchem od KR3 do KR6
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Krzywe graniczne uziarnienia mieszaniieralnej BA od 0 do 16 mm do warstwy

wyréwnawczej nawierzchni drogi o obzéeniu ruchem od KR3 do KR6

Tablica 6. Wymagania wobec mieszanek mineralndtagfgch i warstwy wizacej, wyrOwnawczej oraz

wzmachiagcej z betonu asfaltowego

Wymagania wobec MMA, warstwy
Lp | Whasciwosci WigzaCe), Wyrownawczej
I wzmacniajcej w zalenaosci od
' kategorii ruchu
KR1 lub KR2 | od KR 3 do KR
6
1 | Modut sztywnéci pelzania”, MPa nie wymagasi | 16,0 £22)”
Stabilnd¢ probek wg metody Marshalla jw
temperaturze 60 C, zagszczonych 2x75>8,0 & 6,0)2) >11,0
uderzé ubijaka, kN
Odksztatcenie probek jw., mm od 2,0do 5,0 oddb,3,0
4 | Wolna przestrzew probkach jw., %(v/v) od 4,0 do 8,0 od 4,0 do 8,
5 | Wypelnienie wolnej przestrzeni w prébkactbd 65.0d0800 |<750
jw., % ’ N
6 | Gruba¢ warstwy w cm z MMA o
uziarnieniu: od 3,5do 5,0
od 0 mm do 12,8 mm od 4,0 do 6,0 od 4,0do 6,0
od 0 mm do 16,0 mm od 6,0 do 8,0 od 6,0 do 8,0
od 0 mm do 20,0 mm - od 7,0 do 10,0
od 0 mm do 25,0 mm
7 | Wskanik zag:szczenia warstwy, % >98,0 > 98,0
8 | Wolna przestrzew warstwie, % (v/v) od 4,5do 9,0 od 4,5do 9,0
1) oznaczony wg wytycznych IBDiM, Informacje, instry&e zeszyt nr 48 [16],dotyczy tylko fazy projektamia sktadu MMA
2) dla warstwy wyréwnawczej
3) specjalne warunki, obgienie ruchem powolnym, stacjonarnym, skanalizowarigm,
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5.3. Wytwarzanie mieszanki mineralno-asfaltowej

Mieszank mineralno-asfaltowprodukuje s w otaczarce o mieszaniu cyklicznym lubgtym
zapewniajcej prawidtowe dozowanie sktadnikdw, ich wysuszenigmieszanie oraz zachowanie
temperatury sktadnikow i gotowej mieszanki mineoafsfaltowe;.

Dozowanie sktadnikéw, w tym ta& wstpne, powinno by wagowe i zautomatyzowane oraz
zgodne z recept Dopuszcza sidozowanie olgtosciowe asfaltu, przy uwzgtinieniu zmiany jego gptaici
w zaleznosci od temperatury. Dla kategorii ruchu od KR5KI®R6 dozowanie sktadnikow powinno by
sterowane elektronicznie.

Tolerancje dozowania sktadnikow mpgynost: jedna dziatka elementarna wagi, wallie
przeptywomierza, lecz nie wéej niz + 2 % w stosunku do masy skfadnika.

Jezeli jest przewidziane dodanseodka adhezyjnego, to powinien onélozowany do asfaltu w
sposob i w iléciach okrélonych w recepcie.

Asfalt w zbiorniku powinien by ogrzewany w sposob gedni, z uktadem termostatowania,
zapewniajicym utrzymanie statej temperatury z tolergncp’ C.

Temperatura asfaltu w zbiorniku powinna wyosi

-dlaD 50 od 145C do 168 C,
-dlaD 70 od 140C do 166 C,
-dla D 100 od 135C do 166 C,

- dla polimeroasfaltu - wg wskaz@roducenta polimeroasfaltu.

Kruszywo powinno b§wysuszone i tak podgrzane, aby mieszanka minepardiodaniu
wypetniacza uzyskata wdaiwg temperatug. Maksymalna temperatura goego kruszywa nie powinna
by¢ wyzsza o wecej niz 30° C od maksymalnej temperatury mieszanki minerakfalomwe;.

Temperatura mieszanki mineralno-asfaltowej powmgaost:

-z D 50 od 149C do 176 C,

-z D 70 od 135C do 165 C,

-z D 100 od 130C do 166 C,

- z polimeroasfaltem - wg wskaz@aroducenta polimeroasfaltu.

5.4. Przygotowanie podiea

Podtaze pod warstw nawierzchni z betonu asfaltowego powinné tasyprofilowane i réwne.
Powierzchnia podta powinna b§ sucha i czysta.
Nierownaici podiaza pod warstwy asfaltowe nie powinnychyieksze od podanych w tablicy 7.

Tablica 7. Maksymalne nierowém podtaza pod warstwy asfaltowe, [mm],

Lp. |Drogi i place Podize pod warstwy
scieralmy WigzacCa [
wzmacniajca
1 | Drogiklasy A, Si GP 6 9
2 | Drogiklasy GiZ 9 12
3 |Drogiklasy LiD oraz placei |12 15
parkingi

W przypadku, gdy nierowrsoi podtaza s wicksze od podanych w tablicy 7, pogkonaley
wyrowna poprzez frezowanie lub utenie warstwy wyréwnawczej.

Przed rozteeniem warstwy nawierzchni z betonu asfaltowegoqr@dnaley skropt emulsj
asfaltowg lub asfaltem uptynnionym w ifgi ustalonej w SST. Zalecanedt asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji lub uptynniacza podano w tablicy 8.

Powierzchnie czotowe kray@mikdw, wkazdw, wpustow itp. ugzdlzeh powinny by pokryte
asfaltem lub materiatem uszczelg@jm okr&glonym w SST i zaakceptowanym przezyniera.

Tablica 8. Zalecane ifgi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltolméj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego
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llos¢ asfaltu po odparowaniu
wody z emulsji lub
uptynniacza z asfaltu
uptynnionego, kg/rh
Podiaze pod warstw asfaltovg

L Podtaze do wykonania warstwy
P- Z mieszanki betonu asfaltowego

1 Podbudowa/nawierzchnia ttuczniowa 0d 0,7do 1,0

2 Podp_udowa z kruszywa o 0d 0,5 do 0,7
stabilizowanego mechanicznie

3 Podbudowg.z chudego betonu lub 0d 0.3do 0,5
gruntu stabilizowanego cementem

4 | Nawierzchnia asfaltowa o 0d 0,2 do 0.5

chropowatej powierzchni

5.5. Pohczenie medzywarstwowe
Kazda utozong warstwe nalezy skropt emulsy asfaltowg lub asfaltem uptynnionym przed
utozeniem nasfpnej, w celu zapewnienia odpowiedniegogpaenia mgdzywarstwowego, w ikei

ustalonej w SST.
Zalecane iléci asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluej uptynniacza podano w

tablicy 9.

Tablica 9. Zalecane i$gi asfaltu po odparowaniu wody z emulsji asfaltoluéj uptynniacza z asfaltu
uptynnionego

llos¢ asfaltu po odparowaniu wody z

Lp.| Polczenie nowych warstw | emulsji lub uptynniacza z asfaltu
uptynnionego kg/m

1 | Podbudowa asfaltowa
2 | Asfaltowa warstwa od 0,3do 0,5
wyroéwnawcza lub
wzmacniagca

3 | Asfaltowa warstwa wgizgca od 0,1 do 0,3

Skropienie powinno kywykonane z wyprzedzeniem w czasie przewidzianyradparowanie
wody lub ulotnienie uptynniacza; orientacyjny cragprzedzenia wynosi co najmniej:
- 8h przyildci powyzej 1,0 kg/nf emulsji lub asfaltu uptynnionego,
- 2h przyildci od 0,5 do 1,0 kg/fmemulsiji lub asfaltu uptynnionego,
- 0,5 h przyiléci od 0,2 do 0,5 kg/fmemulsji lub asfaltu uptynnionego.

Wymaganie nie dotyczy skropienia ragrgtaczarki.
5.6. Warunki przystapienia do robot

Warstwa nawierzchni z betonu asfaltowegazenby¢ uktadana, gdy temperatura otoczenia jest nie
nizsza od +8C dla wykonywanej warstwy grubci > 8 cm i + 18 C dla wykonywanej warstwy grubc
< 8 cm. Nie dopuszczagsuktadania mieszanki mineralno-asfaltowej na mokpgudtazu, podczas
opadow atmosferycznych oraz silnego wiatru=(\¥t6 m/s).
5.7. Zaréb probny

Wykonaweca przed przygiieniem do produkcji mieszanek mineralno-asfaltdwjast
zobowgzany do przeprowadzenia w obegtidnzyniera kontrolnej produkcji.

Sprawdzenie zawaroi asfaltu w mieszance okta sie wykonupgc ekstrakaj.

Tolerancje zawartai skladnikow mieszanki mineralno-asfaltowej watgm skiadu
zaprojektowanego podano w tablicy 10.

Tablica 10. Tolerancje zawastm sktadnikdw mieszanki mineralno-asfaltowej watgm sktadu
zaprojektowanego przy badaniu pojedynczej prdbktod, ekstrakcji, % m/m
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Mieszanki mineralno-
Lp. Sktadniki mieszanki mineralno- | asfaltowe do nawierzchni drag
asfaltowej o kategorii ruchu

KR1lubKR2| KR3doKR6

1 | Ziarna pozostage na sitach o
oczkach# mm: +5,0 +4,0
31,5; 25,0; 20,0; 16,0; 12,8; 9,6; 8,0;
6,3; 4,0; 2,0
2 |Ziarna pozostage na sitach p

oczkach # mm: 0,85; 0,42; 030; *>U +2,0
0,18; 0,15; 0,075
3 | Ziarna przechodze przez sito o £920 P15
oczkach # 0,075mm =& 1,
4 | Asfalt +0,5 +0,3

5.8. Odcinek probny

Jezeli w SST przewidziano konieczétowykonania odcinka probnego, to co najmniej nai3 dn
przed rozpoagiem robot, Wykonawca wykona odcinek prébny w celu:
— stwierdzenia czyyty sprzt jest wigciwy,
— okredlenia grubdci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przedezagzeniem, koniecznej do

uzyskania wymaganej w dokumentacji projektowej géabwarstwy,

— okreslenia potrzebnej iléci przegé walcow dla uzyskania prawidtowego zagczenia warstwy.

Do takiej proby Wykonawcazyje takich materiatdw oraz spitz, jakie kzda stosowane do
wykonania warstwy nawierzchni.

Odcinek prébny powinien Bylokalizowany w miejscu wskazanym przezyniera.

Wykonawca mée przysipi¢ do wykonywania warstwy nawierzchni po zaakceptawandcinka
prébnego przez fyniera.
5.9. Wykonanie warstwy z betonu asfaltowego

Mieszanka mineralno-asfaltowa powinna bybudowywana uktadagkwyposaong w uktad z
automatycznym sterowaniem grgbowarstwy i utrzymywaniem niwelety zgodnie z dokemtacy
projektowns.

Temperatura mieszanki wbudowywanej nie powinnarbsza od minimalnej temperatury
mieszanki podanej w pkcie 5.3.

Zagzszczanie mieszanki powinno odbyiske bezzwitocznie zgodnie ze schematem Btzeplca
ustalonym na odcinku probnym.

Pocatkowa temperatura mieszanki w czasie¢gagzania powinna wynasnie mniej n:
- dla asfaltu D 50 130C,
- dla asfaltu D 70 12%C,
- dla asfaltu D 100 12CC,
- dla polimeroasfaltu - wg wskaZz@roducenta polimeroasfaltow.

Zageszczanie nalgy rozpocac¢ od krawedzi nawierzchni ku osi. Wskaik zag:szczenia utgonej
warstwy powinien b§ zgodny z wymaganiami podanymi w tablicach 4 i 6.

Ztagcza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofeado osi
drogi.

Ztacza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesungte wzgkdem siebie co najmniej o0 15
cm. Zlcza powinny by catkowicie zwyzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.
Ztacze robocze powinno byowno obcgte i powierzchnia obetej krawedzi powinna by
posmarowana asfaltem lub oklejona samoprzygégima asfaltowo-kauczukow Sposoéb wykonywania

ztacz roboczych powinien ldyzaakceptowany przezAyniera.
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6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien wykérzadania asfaltu, wypetniacza oraz
kruszyw przeznaczonych do produkcji mieszanki nahmr-asfaltowe;j | przedstasmivyniki tych
bada Inzynierowi do akceptacii.
6.3. Badania w czasie robot
6.3.1.Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie wytwarzania mieszanki minevadisfaltowej
podano w tablicy 11.
6.3.2.Skiad i uziarnienie mieszanki mineralno-asfaltowej

Badanie sktadu mieszanki mineralno-asfaltowej galea wykonaniu ekstrakcji wg PN-S-
04001:1967 [8]. Wyniki powinny yzgodne z receptiaboratoryjm z tolerancj okreslong w tablicy 10.
Dopuszcza siwykonanie badainnymi rownowanymi metodami.

6.3.3.Badanie wtaciwosci asfaltu

Dla kazdej cysterny naley okresli¢ penetragj i temperatug micknienia asfaltu.
6.3.4.Badanie wiaciwosci wypetniacza

Na kazde 100 Mg zaytego wypetniacza natg okresli¢ uziarnienie i wilgotné¢ wypetniacza.

Tablica 11. Cgstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow podczas wytwarzania mieszanki mineralno
asfaltowe]

Czestotliwos¢ bada

Lp. | Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badana
dziennej dziatce roboczej

1 |Sklad i uziarnienie mieszanki probka przy produkcji do 500
mineralno-asfaltowej pobranej |Wig

wytworni 2 prébki przy produkcji ponad
500 Mg
2 | Wiciwosci asfaltu dla kadej dostawy (cysterny)
3 | Wiaciwosci wypetniacza 1 na 100 Mg
4 | Wiaciwosci kruszywa przy kadej zmianie
5 | Temperatura skladnikébw miesza

ki _ . .
mineralno-asfaltowej tbzor cagty
6 | Temperatura mieszanki mineralpkazdy pojazd przy zatadunku i w

asfaltowej czasie wbudowywania
7 |Wyglad mieszanki mineralngjw.
asfaltowej

8 | Wikaciwosci  probek mieszank
mineralno-asfaltowej] pobranegj
wytworni

Ip.1 i Ip.8 — badania mag by¢ wykonywane zamiennie wg PN-S-
96025:2000 [10]

\)Veden raz dziennie
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6.3.5.Badanie wtaciwosci kruszywa

Przy kadej zmianie kruszywa natg okresli¢ klas: i gatunek kruszywa.
6.3.6.Pomiar temperatury sktadnikdw mieszanki mineralsfaiéowe]

Pomiar temperatury sktadnikow mieszanki minerastaltowej polega na odczytaniu temperatury
na skali odpowiedniego termometru zamontowanegmaezarce. Temperatura powinna lzgodna z
wymaganiami podanymi w recepcie laboratoryjnej i SST.

6.3.7.Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfaltqvad¢ga na kilkakrotnym zanurzeniu
termometru w mieszance i odczytaniu temperatury.
Doktadngé¢ pomiarut 2° C. Temperatura powinna dggodna z wymaganiami podanymi w SST.

6.3.8.Sprawdzenie wyghu mieszanki mineralno-asfaltowe;j

Sprawdzenie wygtu mieszanki mineralno-asfaltowej polega na ocerize@alnej jej wyghdu w
czasie produkcji, zatadunku, roztadunku i wbudowgiaa

6.3.9.Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej

Wiasciwosci mieszanki mineralno-asfaltowej nayeokresla¢ na probkach zagzczonych metad
Marshalla. Wyniki powinny by zgodne z receptaboratoryjn.
6.4. Badania dotycace cech geometrycznych i wkgiwosci warstw nawierzchni
z betonu asfaltowego

6.4.1 Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanych warstw nawierzchni z betonu
asfaltowego podaje tablica 12.

Tablica 12. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanej warstwy z betonu asfaltowego

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké&¢ warstwy 2 razy na odcinku drogi o dhégol km
2 Réwnda¢ podiwzna warstwy kady pas ruchu planografem lubgato 10

m
3 RoOwna¢ poprzeczna warstwy, nie rzadzief iwo 5m
4 Spadki poprzeczne warstwy 10 razy na odcinkuidratjugaci 1 km

5 | Rzdne wysokeéciowe warstwy pomiar kdnych niwelacji podtanej i
poprzecznej oraz usytuowania osi wedtug

6 Uksztaltowanie osi w planie dokumentacji budowy

7 Grubd¢ warstwy 2 prébki z kadego pasa o powierzchni do
3000 nf

8 Ztacza podhane i poprzeczne cata diugozigcza

9 | Krawedz, obramowanie warstwy cata dlugec

10 Wyghd warstwy ocena ggta

11 Zagszczenie warstwy 2 probki z ¥@ego pasa o powierzchni do
3000 nf

12 | Wolna przestrzew warstwie jw.

6.4.2.Szeroka¢ warstwy
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Szerokdé¢ warstwyscieralnej z betonu asfaltowego powinng lzgodna z dokumentagj
projektowy, z tolerangj +5 cm. Szerok& warstwy asfaltowej ej potazonej, nie ograniczonej
kraweznikiem lub opornikiem w nowej konstrukcji nawierzchpowinna by szersza z kalej strony co
najmniej o grub& warstwy na niej potmnej, nie mniej jednak ai5 cm.

6.4.3.Réwna¢ warstwy

Nieréwnaci podiwzne i poprzeczne warstw z betonu asfaltowego minerzeog BN-68/8931-04 nie
powinny by wicksze od podanych w tablicy 13.

Tablica 13. Dopuszczalne nierowssowarstw asfaltowych, mm

Lp. Drogi i place \/Vgrstwa Wgr;twa Warstv_vg
cieralna | wigzaca | wzmacniagc
a
1 Drogi klasy A, S i GP 4 6 9
2 Drogi klasy G i Z 6 9 12
3 Drogi klasy L i D oraz place i 9 12 15
parkingi

6.4.4.Spadki poprzeczne warstwy

Spadki poprzeczne warstwy z betonu asfaltowegadeankach prostych i na tukach powinnyby
zgodne z dokumentagcprojektows, z tolerangj + 0,5 %.

6.4.5.Rz¢dne wysokéciowe
Rzedne wysokeéciowe warstwy powinny byzgodne z dokumentacproj., z tolerang + 1 cm.
6.4.6.Uksztattowanie osi w planie

Os warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z dokumentagjojektows, z tolerangj 5
cm.

6.4.7.Gruba¢ warstwy

Gruba¢ warstwy powinna by zgodna z grubiwia projektow, z tolerancj + 10 %.
Wymaganie to nie dotyczy warstw o grdbioprojektowej do 2,5 cm dla ktérej tolerancja wghe5 mm i
warstwy o grubéci od 2,5 do 3,5 cm, dla ktdrej tolerancja wynb& mm.

6.4.8.Ztgcza podhane i poprzeczne

Ztacza w nawierzchni powinny bywvykonane w linii prostej, rownolegle lub prostofgado osi.
Ztgcza w konstrukcji wielowarstwowej powinny bprzesunite wzgkdem siebie co najmniej o 15 cm.
Ztacza powinny by catkowicie zwjzane, a przylegeg warstwy powinny byw jednym
poziomie.

6.4.9.Krawedz, obramowanie warstwy

Warstwascieralna przy opornikach drogowych i gdzeniach w jezdni powinna wystaévad 3do
5 mm ponad ich powierzchniWarstwy bez opornikow powinny bywyprofilowane a w miejscach gdzie
zaszta konieczrig obckcia pokryte asfaltem.

6.4.10.Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z betonu asfaltowego powinien éjednolitg tekstug, bez miejsc
przeasfaltowanych, porowatych, tuszcych s¢ i spckanych.

6.4.11.Zagzszczenie warstwy i wolna przestfize warstwie
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Zagzszczenie i wolna przestnzev warstwie powinny b§zgodne z wymaganiami ustalonymi w
SST i recepcie laboratoryjnej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robét podano w OST D-M-Q0@(Wymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednosti obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) warstwy nawierzchni z betonwatisfvego.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru robot podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumenggajojektows i SST, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg EkilPN-S-96025:2000[10] daty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci
Ogodlne ustalenia dotygze podstawy ptatrici podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
0golne” pkt 9.
9.2. Cena jednostki obmiarowe]
Cena wykonania 1 fiwarstwy nawierzchni z betonu asfaltowego obejmuje:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie rob6t, zgodnie z zatwierdzonym prejekorganizacji ruchu,
- dostarczenie materiatow,
- wyprodukowanie mieszanki mineralno-asfaltowej itjgnsport na miejsce wbudowania,
— posmarowanie lepiszczem kreazi urzadzen obcych i krawznikow,
— skropienie mgdzywarstwowe,
— roziozenie i zagszczenie mieszanki mineralno-asfaltowej,
— obckcie krawedzi i posmarowanie asfaltem,
— przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclzmigj.

D - 06.03.01 SCINANIE | UZUPELNIANIE POBOCZY

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotycce wykonania i odbioru
robét zwipzanych zescinaniem i uzupetnianiem poboczy gruntowych podcmasontu drogi gminnej
dojazdowej do pdl, o nr geodezyjny Nr 262, w kildraiu 0+000 — 0+305 Km, w miejscodm Skrzynka,
gmina Lgdek Zdrg.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygo kontraktowy przy zlecaniu i realizacji
robét na drogach.

1.3. Zakres robot obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robot awanych ze
scinaniem zawyonych poboczy i uzupetnianiem zaoinych poboczy.
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1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1.Pobocze gruntowe - ¢& korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymasi pojazdow,
umieszczenia ugdzer bezpieczastwa ruchu i wykorzystywana do ruchu pieszychzada jednoczéie
do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.

1.4.2.0dkiad - miejsce skltadowania gruntu pozyskanegaasiescinania poboczy.

1.4.3. Dokop - miejsce pozyskania gruntu do wykonania emipnia poboczy pofmne poza pasem
drogowym.

1.4.4.Pozostate ok&enia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotycgce robot

Ogolne wymagania dotygee robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogofrkt 1.5.

2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotycgce materiatow
Ogolne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania, puav OST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 2.
2.2. Rodzaje materiatow
Rodzaje materiatbw stosowanych do uzupetnienia oppp podano w OST D-05.01.00
.Nawierzchnie gruntowe” i D-05.01.01 ,Nawierzchrgeuntowa naturalna”.
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotycxce sprztu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do scinania i uzupetniania poboczy
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot okéwnych w niniejszej OST powinien wykaza
sie mazliwoscig korzystania z nagbujacego sprztu:
- zrywarek, kultywatoréw lub bron talerzowych,
— réwniarek z transporteremcinarki poboczy),
— réwniarek do profilowania,
- fadowarek czotowych,
- walcow,
— plytowych zagszczarek wibracyjnych,
— przewanych zbiornikéw na wog

4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagaugjédine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej OST, mma korzysté z dowolnychsrodkow
transportowych przeznaczonych do przewozu gruntu.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogdlne zasady wykonania robét

Ogolne zasady wykonania robo6t podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2.Scinanie poboczy

Scinanie poboczy me@ by wykonywane ¢cznie, za pomagtopat lub spretem mechanicznym wg
pkt 3.2.

Scinanie poboczy naly przeprowadzi od krawedzi pobocza do kraydzi nawierzchni, zgodnie z
zatlazonym w dokumentacji projektowej spadkiem poprzeozny
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Nadmiar gruntu uzyskanego podcz&snania poboczy naky wywiezé na odklad. Miejsce
odktadu, naley uzgodné z Inzynierem.

Grunt pozostaty w poboczu nale spulchné na gkbokas¢ od 5 do 10 cm, doprowadzido
wilgotnosci optymalnej poprzez dodanie wody i z&gc.

Wskanik zag:szczenia okrdony zgodnie z BN-77/8931-12, powinien wynosio najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia, wedtug normalnej metody Proctora, zgorfdl-B-04481.

5.3. Uzupetnianie poboczy

W przypadku wysfpowania ubytkow (wghien) i zanizenia w poboczach nafg je uzupeint
materiatem o wiciwosciach podobnych do materiatu, z ktérego zostatyopab wykonane.

Miejsce, w ktorym wykonywaneghzie uzupetnienie, natg spulchné na gebokas¢ od 2 do 3 cm,
doprowadzt do wilgotndci optymalnej, a nagpnie utazy¢ w nim warstwg materiatu uzupetniagego w
postaci mieszanek optymalnych aofomych w OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowa makoa”.
Wilgotnos¢ optymaly i maksymalg gestas¢ szkieletu gruntowego mieszanek rigle okresli¢
laboratoryjnie, zgodnie z PN-B-04481 [1].

Zagzszczenie utbonej warstwy materiatu uzupetraapgo naley prowadzé od krawedzi poboczy
w kierunku krawdzi nawierzchni. Rodzaj smti do zagszczania musi kiy zaakceptowany przez
Inzyniera. Zagszczona powierzchnia powinna dboyowna, posiada spadek poprzeczny zgodny z
zatazonym w dokumentacji projektowej, oraz nie posiagdladow po przejciu walcow lub zagszczarek.

Wskanik zag:szczenia wykonany wedtug BN-77/8931-12 [3] powinvgynost co najmniej 0,98
maksymalnego zagzczenia wedtug normalnej proby Proctora, zgodmé&lzB-04481 [1].

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot

Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.
6.2. Badania przed przysdpieniem do robot

Przed przyspieniem do robét Wykonawca przeprowadzi badaniantgiu proponowanych do
uzupetnienia poboczy oraz opracuje optymalny skiaelszanki wedlug OST D-05.01.00 ,Nawierzchnie
gruntowe”, OST D-05.01.01 ,Nawierzchnia gruntowaunalna”.

6.3. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw w czasie prowadzenia robot podanoblida 1.

Tablica 1. Cegstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ badan
Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna liczba badan na
dziennej dziatce roboczej

1 Uziarnienie mieszanki uzupetrgagj 2 probki
2 Wilgotngég' _ optymalna  mieszan (.b probki

uzupetniagcej
3 Wllgotncsc optymalna  gruntu W probki

$cietym poboczu
4 Wskanik zagszczenia nascinanych
lub uzupetnianych poboczach

2razy nalkm

6.4. Pomiar cech geometrycznyckcinanych lub uzupetnianych poboczy
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw po zalazeniu robét podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cezstotliwos¢ oraz zakres pomiaréeinanych lub uzupetnianych poboczy

Lp. Wyszczegolnienie Minimalna cestotliwos¢
pomiarow

1 Spadki poprzeczne 2 razy na 100 m

2 Rownda¢ podiuzna co50m
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3 Réwna¢ poprzeczna

6.4.1.Spadki poprzeczne poboczy
Spadki poprzeczne poboczy powinnylzgodne z dokumentacprojektows, z tolerangj + 1%.
6.4.2.ROwNG¢ poboczy

Nierownaci podtwne i poprzeczne nalg mierzy tatg 4-metrovy wg BN-68/8931-04 [2].
Maksymalny przéwit pod tag nie mae przekraczal5 mm.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarow jest nf (metr kwadratowy) wykonanych robét na poboczach.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumensagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatrioci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 firobét obejmuije:
— prace pomiarowe i przygotowawcze,
— oznakowanie robat,
— Sciecie poboczy i zagszczenie podta,
— odwiezienie gruntu na odktad,
— dostarczenie materiatu uzupetaizggo,
— roziozenie materiatu,
— zagszczenie poboczy,
- przeprowadzenie pomiarow i badaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technigjz

D - 06.04.01 - ROWY

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczngjveymagania dotyee wykonania i odbioru
robét zwihzanych z remontowaniem i utrzymaniem rowow podceasontu drogi gminnej dojazdowej do
pol, o nr geodezyjny Nr 262, w kilometta0+000 — 0+305 Km, w miejscowm Skrzynka, gmina §dek
Zdro;.

1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja techniczna stanowi dokument przetaygowontraktowy przy zlecaniu i realizaciji
robot na drogach.

1.3. Zakres rob6t obgtych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt zwanych z
oczyszczaniem, poghianiem oraz profilowaniem dna i skarp rowu.
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1.4. Okreslenia podstawowe
1.4.1.R6w - otwarty wykop o gbokasci co najmniej 30 cm, ktory zbiera i odprowadza wod

1.4.2.ROw przydrany - rOw zbierajcy wodt z korony drogi.
1.4.3.ROw odptywowy - réw odprowadzgy wodt poza pas drogowy.
1.4.4.ROw stokowy - réw zbieragy wod sptywapca ze stoku.

1.4.5.Pozostate ok&genia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymaganigolne” pkt 1.4.

1.5. Ogdlne wymagania dotycxce robot
Ogoblne wymagania dotygee robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogbjokt 1.5.

2. MATERIALY
Materiaty nie wysipuja.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotycgce spratu
Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
3.2. Sprat do wykonywania rob6t remontowych i utrzymaniowych
Wykonawca przyspujacy do wykonania robot powinien wykazaic mazliwosciag korzystania z
nastpujacego sprztu:
— koparek podsbiernych,
— spycharek lemieszowych,
— réwniarek samojezdnych lub przyczepnych,
— urzadzen kontrolno-pomiarowych,
— zagszczarek ptytowych wibracyjnych.

4. TRANSPORT
4.1. Ogollne wymagania dotycgce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagjdine” pkt 4.
4.2. Transport materiatow
Przy wykonywaniu robot okéonych w niniejszej OST, nmima korzysta z dowolnychsrodkéw
transportowych.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogolne” pkt 5.
5.2. Oczyszczenie rowu
Oczyszczenie rowu polega na wybraniu hamutu namego przez waog scigciu trawy i krzakéw
w obrebie rowu.
5.3. Pogebianie i wyprofilowanie dna i skarp rowu
W wyniku prac remontowych nalg uzysk& podane porej wymiary geometryczne rowu i skarp,

zgodne z PN-S-02204 [1]:

- dla rowu przydrénego w ksztaicie:

a) trapezowym - szerokoé dna co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp od 1db,3:1,3, gtbokas¢ od 0,30
m do 1,20 m liczona jako #aica pozioméw dna i nszej kravedzi gornej rowu;

b) trojkatnym - dno wyoksglone tukiem kotowym o promieniu 0,50 m, nachyleslarpy wewgtrznej
1:3, nachylenie skarpy zewtnznej od 1:3 do 1:10, ghokas¢ od 0,30 m do 1,50 m liczona jakaznica
poziomow dna i riszej krawgdzi gérnej rowu;

c) optywowym - dno wyokiglone tukiem kotowym o promieniu 2,0 m, kreazie gorne wyokjyglone
tukami kotowymi o promieniu 1,0 m do 2,0 m, nachyke skarpy wewetrznej 1:3, a skarpy
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zewretrznej od 1:3 do 1:10, gbokas¢ od 0,30 m do 0,50 m liczona jakoznmica pozioméw dna i
nizszej kravgdzi goérnej rowu;

— dla rowu stokowego - ksztalt trapezowy, sze&dlkana co najmniej 0,40 m, nachylenie skarp ods1:1,
do 1:3, gtbokas¢ co najmniej 0,50 m. Row ten powiniencbyddalony co najmniej o 3,0 m od kregi
skarpy drogowej przy gruntach suchych i zwartych hajmniej o 5,0 m w pozostatych przypadkach.

— dla rowu odptywowego - ksztalt trapezowy, szegkdna co najmniej 0,40 m, gfokas¢ minimum
0,50 m, przebieg prostoliniowy, na zalamaniachyttaki kotowe o promieniu co najmniej 10,0 m.

Najmniejszy dopuszczalny spadek patiy rowu powinien wynosi 0,2%; w

wyjatkowych sytuacjach na odcinkach nie przekragzajh 200 m - 0,1%.

Najwickszy spadek podimy rowu nie powinien przekracza
a) przy nieumocnionych skarpach i dnie

- w gruntach piaszczystych - 1,5%,

- w gruntach piaszczysto-gliniastych, pylasty&)0%,

- w gruntach gliniastych i ilastych - 3,0%,

- w gruntach skalistych - 10,0%;
b) przy umocnionych skarpach i dnie

- mag trawiasg - 2,0%,

- darniny - 3,0%,

- faszyny - 4,0%,

- brukiem na sucho - 6,0%,

- elementami betonowymi - 10,0%,

- brukiem na podsypce cementowo-piaskowej - 15,0%.
5.4. Roboty wykaiczeniowe

Namut i nadmiar gruntu pochogt2go z remontowanych rowOw i skarp rglevywiezé poza
obreb pasa drogowego i rozplantoiwa miejscu zaakceptowanym przezyniera.

Sposob zniszczenia pozostadiopo usungtej raslinnosci powinien by zgodny z ustaleniami SST
lub wskazaniami liayniera.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robot podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0lpkt 6.
6.2. Pomiary cech geometrycznych remontowanego rowskarp
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw podaje tablica 1.

Tablica 1.
Lp. Wyszczegolnienie Minimalna cestotliwosé pomiaréw
1 |Spadek podiny rowu 1 km na kade 5 km drogi
2 | Szerokdc¢ i glebokas¢ rowu lrazna100 m
3 |Powierzchnia skarp lraz na 100 m

6.2.1.Spadki podtune rowu

Spadki podtane rowu powinny b§ zgodne z dokumentagcjprojektows, z tolerangj + 0,5%
spadku.

6.2.2.Szeroka¢ i gigbokas¢ rowu
Szerokdc i giebokas¢é rowu powinna by zgodna z dokumentacprojektows z toleranci £ 5 cm.
6.2.3.Powierzchnia skarp

Powierzchng skarp nalgy sprawdza szablonem. Prawit miedzy skarg a szablonem nie
powinien przekracza3cm.
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7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w OST D-M-00@AWymagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostik obmiarowg jest m (metr) remontowanego rowu.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST D-M-00@QWymagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje si za wykonane zgodnie z dokumengagrojektows, SST i wymaganiami
Inzyniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toteji wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotycrce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygze podstawy pfatioci podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania
ogolne” pkt 9.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 m remontowanego rowu obejmuje:
— roboty pomiarowe i przygotowawcze,
- oznakowanie robdét,
— 0czyszczenie rowu,
— pogkbianie i profilowanie rowu,
— $ciecie trawy i krzakow,
— odwiezienie urobku,
— roboty wykaczeniowe,
— przeprowadzenie pomiarow wymaganych w specyfikacjiniczne;.

3.3.Specyfikacje techniczne wykonania i odbioru robot Badanie stopnia zagszczenia
gruntu.

3.3.1.Specyfikacja bada ptyta VSS —badanie nénosci podtaza i podbudowy drég.

W trakcie prowadzenia prac remontu drogi gminnegewdezyjny Nr 262 w miejscowa
Skrzynka, gmina 4dek Zdroj, naley wykona badania nénosci podtaza i nowych podbudéw drogi
gminnej.

Ponizej przedstawiono zakres badaodtaza i podbudowy.

1. Opis teoretyczny.

Badanie nénosci poditaza i podbudowy drog przez olgenie ptyt statyczi o srednicy gtownie
300 mm (rzadziej 762 mm), jest wykonywane w celteglknia n@nosci gruntu in-situ w konstrukcjach
drogowych, warstwach goych, podtagach drogowych, pasach startowych lotnisk oraz nawimiach
drég szybkiego ruchu. Oznaczenie wykonujemygodyatyczil o zakresie 100 kN, uzyskiaj wynik
modutu odksztatcenia pierwotnego Eo, wtérnego Ekainika odksztatcenia lo.

Badanie charakteryzuje stgedo gkbokasci 30 — 60 cm porgj piyty.

Cykl pomiarowy w terenie trwa okoto 1 - 2 godziny.

Préby obcizeniowe ptyt umazliwiajg niedestrukcyjne ustalenie wytrzymsdogruntu, wskanika
odksztatcenia, modutdow odksztalcenia, ewentual@gszczenia podia | materiatdw w nasypach i
gruntach ustabilizowanych.
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Badania podatrigi podtaza ptyts VSS stosuje siw strefie bezpgredniego wptywu podtza na
zachowanie ginawierzchni.
2. Sprzet do badan.

Do bada map zastosowania ptyty VSS z czujnikami zegarowymytypVSS-e z czujnikami
elektronicznymi.

Ptyta VSS sktada siz zespotu pomiarowego i zespotu hydraulicznego.

Charakterystyka techniczna ptyty VSS:

- sita nacisku — Pmax = 10 Ton,

- zakres wysokgi roboczej — H = 0,65 — 1,40 m,

- zakres rozstawu statywu — 2,00 — 3,40 m,

- czujniki zegarowe — 3 sztuki,

Charakterystyka techniczna ptyty VSS - e:

- sitg nacisku — Pmax = 10 Ton,

- zakres wysokgi roboczej — H = 0,65 — 1,40 m,

- zakres rozstawu statywu — 2,00 — 3,40 m,

- czujnik elektroniczny — zakres 0 — 25 mm, dokiadr0,01 mm,

3. Wykonywanie badah.

Badanie odksztatéepionowych (osiad® wykonuje s¢ metod, polowsy, pomiary wykonuje si
poprzez wywieranie nacisku statycznego na badamstwe podtazg drogowego lub nawierzchni podatnej,
z jednoczesnobserwagj ugie¢ podiaza. Nacisk o okrdonej sile wywierany jest na badawarstwe za
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pomoe hydraulicznego #vignika, uruchamianeg@eczn pomp olejows. Ciezaréwka, dodatkowo
obcigzona tadunkiem, shy jako przeciwwaga.

Na danym etapie obgienia obserwacje prowadzeswz do stabilizacji osiada Wielkos¢
odksztatceé (ugie¢) okresla sk i obserwuje jednoczaie na trzech czujnikach pomiarowych,
rozmieszczonych na statywie aparatu. Dla poszcaggblstopni obaizenia sporgdza s¢ wykres
osiadania w funkcji napzenia. Po podstawieniu do odpowiedniego wzoru oafitg modut odksztatcenia
gruntu.

Grubai¢ ptyty sztywnej (plyty stalowej) o ksztalcie kotomy(rzadziej wielobocznym o pow 0,5m
musi spetnia warunki wytrzymatéci na zginanie i sztywrigi podobne jak przysztego fundamentu.

Badania prowadzi sina kilku poziomach obgten az do ustabilizowania osiada

Prébne obgaizenia gruntu stanowizaleznosci migdzy obcizaniem a odksztatceniem gruntu w
miejscu ich zalegania (in situ) i pozwalaja okrélenie modutéw odksztatcenia oraz wadonapezen
granicznych.

Orientacyjnie moducisliwosci pierwotnej dla gruntow niespoistych wynosi Mo20IMPa, dla
gruntéw spoistych Mo = 40 MPa.

4. Opracowywanie wynikow.

Wyniki z bad@& opracowuje si na podstawie danych odczytanych podczas wywiersagesku na
warstwe poditaza drogowego lub nawierzchni podatnej, z jednoczesogczytywaniem ugt podiaza.

Uzyskane wyniki wstawione do normowych wzorow (PN2Z205:1998 "Drogi samochodowe.
Roboty ziemne. Wymagania i badania”) uhwiaj g obliczenie modutu odksztatcenia pierwotnego Eo,
wtérnego E i wskanika odksztalcenia lo, stanoyi podstaw do wyznaczenia rsacsci podtaza i
podbudowy drogi.

3.3.2.Specyfikacja badar metoda Proctora - badanie wilgotnéci optymalnej gruntu,
maksymalnej gstasci objetosciowe) szkieletu gruntowego oraz wskika
zagszczenia.

1. Opis teoretyczny.

Wilgotnaoscia optymalm gruntuw,, nazywamy tak wilgotnaosé, przy ktorej grunt daje si
najbardziej zaggci¢. Parametrem decydigym o jakdci zag:szczenia gruntu jesegtas¢ objetosciowa
szkieletu gruntowegnoy. Zatem wilgotné¢ optymalna to taka wilgotsé, przy ktorej gstas¢ objetosciowa
szkieletu gruntowegoy jest najweksza. @stas¢ objetosciowa szkieletu gruntowego pogié moze do
wyznaczenia innego bardzo ieego parametru — wskiaika zagszczenids, charakteryzujcego jakéé
zag:szczenia gruntu w nasypie. Wghik zag:szczenid s to stosunek ggtasci objetosciowej szkieletu
gruntowego w nasypikey do maksymalnej warfoi gestasci objetosciowej szkieletu gruntowegqs,
uzyskanej w warunkach laboratoryjnych.

Wartas¢ Is zblizona do jednsxi swiadczy o dobrej jakixi zag:szczenia nasypu.

Wilgotnos¢ optymalm wop: | maksymaln gestas¢ objetosciows szkieletu gruntowegnys 0znacza
sie w aparacie Proctora, wedtug metod opracowanycbzpPzoctora, polegagych na ubijaniu kilku
warstw gruntu w cylindrze okékng energa. Wazne jest, aby warunki zagzczenia w aparacie Proctora
odpowiadaty warunkom zagzczenia nasypu w skali naturalnej. W tym celuzyabeybrat najbardziej
odpowiedny metod zag:szczania gruntu w laboratorium. Polska norma PNB-&B¥481 przewiduje cztery
metody okrélania wilgotngci optymalnejwop: i maksymalnej gstasci objetosciowej szkieletu
gruntowega 4s W aparacie Proctora.
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Warianty oznaczania tych parametrow przedstawiazgpa tabela.

., |Jednostkowa Wymiar
Wysokas¢ . . .
energia | oczek sita do

. Rodzaj Liczba Liczba
Metoda Cylinder . opuszczania :
ubijaka warstw uderzeé i, zagszczania przesiewu
ubijaka [cm] [/cn] [mm]
I maty lekki 3 25 32,0 0,59 6
Il duzy lekki 3 55 32,0 0,59 10
1l maty ciezki 5 25 48,0 2,65 6
\Y duzy cigzki 5 55 48,0 2,65 10

2. Sprzet do badania.

Do oznaczania wilgotrigi optymalnej i maksymalnegoegaru obgtosciowej szkieletu
gruntowego wg. PN — 88/ B — 0448, sfuaparat Proctora, w wersji zateej od sposobu zagzczania

probki gruntu:
- recznej — metoda normalna,
- mechanicznej — metoda normalna i zmodyfikowana,

Aparat Proctora wyposgany jest w dwa cylindry (maty i dty) oraz cztery ubijaki. Poi¢j podaje
sie (za PN — 88/B — 04481) parametry cylindrow i ukdja.
Parametry cylindrow

wymiary
Typ cylindra Srednica L
Objetos¢ V [dm®] | wewnctrzna O, Srednica Wysokai¢ h [mm]
(mm] zewretrzna D, [mm]
Maty 1 +0,003 112,8+0,2 120+0,5 100 £ 0,2
Duzy 2,2 £ 0,006 152,4+£0,2 162 +£0,5 120,6 £ 0,2
Parametry ubijakéw
. Wysoka¢ opadania , Typ cylindra do
Typ ubijaka Masa [kg] (mm] Srednica [mm] badania
Lekki 2,5 +0,005 320 +1 208£0.2 maly
76,8 +0,2 day
Cigzki 4,5 + 0,005 480 + 1 °0,820,2 maty
76,8 £0,2 day

Précz tego do badania potrzebreddo
- sita 0 wymiarze oczek 6 lub 10mm (w zadesci od metody badani),
- parownice,
- mata menzurka,
- waga,
- misa, topatka.
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3. Wykonywanie badah.

Celem okrelenia wilgotngci optymalnej wp, maksymalnej gstasci objetosciowej szkieletu

gruntowego ¢s oraz wskanika zagszczeniad, nalery przeprowadz badania w nagpujacych etapach:

nalezy okresli¢ rodzaj badanego gruntu w wyniku przeprowadzonajizyymakroskopowej,
probke gruntu przeznaczgrdo bada wysuszy na powietrzu. Masa probki w stanie
,powietrznosuchym” powinna wynasbk. 3 kg na 1 drhuzytego cylindra (w zalenosci od
przyjetej metody),

wybraé wariant metody badania wedtug tabeli (w zal®ci od warunkéw zagszczania gruntu na
budowie),

suchy grunt naley rozdrobné ttuczkiem w celu pozbyciagagregatow i grudek, a ngphie
przesig przez sito o odpowiednim wymiarze oczek (w zat8ci od metody),

pozostaté¢ na sicie zway¢ i oznaczy stosunek jej masy do masy catej probki (X),

do przesianej prébki datavode w ilosci 60 cn? dla gruntéw niespoistych oraz 100 + 15C°ata
gruntéw spoistych, liczc na kady 1 dn? objetosci cylindra wytego do badania. Bardzo ive jest
doktadne wymieszanie gruntu z wed

zwazy¢ pusty cylinder z podstayvbez gornej agci (),

w zaleznosci od wybranej metody badania ubijanie wykonugevsitrzech lub piciu warstwach,

1 - podstawa

2 - cylinder

3 - nadstawka

4 - warstwy gruntu

5 - ubljak

6 - podstawa ubljaka
7 - prowadnica

100

112,8 |

Rys. 3. Schemat aparatu Proctora

ilos¢ gruntu na kada z warstw nalgy tak dobierd, by po ubiciu ostatniej warstwy grunt w
cylindrze ,wystawat” 5 + 10 mm ponad krad# dolnej czsci cylindra,

nalezy zdja¢ gorm cze$¢ cylindra iscigé nadmiar gruntu do kraydzi dolnej czsci cylindra i
oczysci¢ zewretrzmg czgsé cylindra oraz podstaywz gruntu. Czynngei te naley prowadzé
starannie,

zwazy¢ cylinder z gruntem (@),

pobra probki gruntu z cylindra do dwdch parowniczek wucgbadania wilgotnei gruntu. Kada
z probek powinna ldypobrana z kilku miejsc oftjpsci cylindra,
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pozostaty w cylindrze grunt wysypao miski, w ktérej grunt do badania jest mieszddhyda taka
ilos¢ wody, aby wilgotné¢ gruntu do nagpnego badania wzrosta o 1 + 2 %,

po starannym wymieszaniu (ujednoliceniu wilgairippowtorzy cykl ubijania gruntu w cylindrze
dla nastpnej wilgotndci,

powtarz& powyzsze czynng€ci dodajc do gruntu coraz mniejsze o wody (powodujce wzrost
wilgotnosci o okoto 0,5 + 1 %) do chwili,zamasa ubitego gruntu w cylindrze zacznig si
zmniejsza,

wyniki notowa na specjalnym formularzu badawczym.

4. Opracowywanie wynikow.

po wysuszeniu probek gruntu najeobliczy¢ ich wilgotnaci. Obliczy wilgotnasci srednie dla
kazdego napetniania cylindra (w),
obliczy¢ gestasci objetosciowe (r) i gstasci objetosciowe szkieletu gruntowegaogjrdla kazdej
sredniej wartéci wilgotnasci,
sporadzi¢ wykres zalenosci rqg = f(w),

P

d
[gfcm’]
1,78

1.77

1,70

80 85 90 95 100 105 w,, 115120125 W[%]

Rys. 4. Krzywa zagszczalnéci gruntu

jako wilgotna¢ optymalm (W' op) przyjmuje s¢ wilgotnos¢ odpowiadaica maksymalnej warkei
gestaici objetosciowej szkieletu gruntowego (),

wprowadzé ewentualne poprawki wynikgge z ilgci odsianych uprzednio grubszych frakcji,
wedtug wzorow:

o RR
“"RXRR)

oraz

Wopt = (1-X )'Wc;pt
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Wskaznik zageszczenia gruntu oblicza s ze wzoru:

Wynik badania powinien zawieranformacje dotyczce przygtej metody badania. Polska norma
PN — 88/B — 04481 dopuszcza trzykrotneggagzanie tej samej probki gruntu.

Nastpne zagszczenia powinny odbywasic ha rownolegle przygotowanych probkach.

3.3.3. Czestotliwosé oraz zakres bada.

1. Badania w czasie rob6t.

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw — podano w tablicy 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ ora zakres badagprzy budowie podbudowy z kruszyw stabilizowanyobchmanicznie

Czstotliwos¢ bada
Minimalna liczba Mak_symr;ln_a
Lp. Wyszczegdlnienie bada bada na dziennej pdok;/wgrzc nia
dziatce roboczej podbudowy przy-
padajca na jedno
badanie ()
1 | Uziarnienie mieszanki
Wilgotnas¢ mieszanki 2 600
Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m
4 | Badanie wiciwosci kruszywa wg tab. 1, dla kazdej partii kruszywa i przy kalej zmianie
pkt 2.3.2 kruszywa

1.1. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno &ggodne z wymaganiami podanymi tj., krzywa uzianide
kruszywa powinna hyciagta i nie mae przebiegéaod dolnej krzywej granicznej uziarnienia do gérne;j
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najekiszego ziarna kruszywa nie e
przekracza 2/3 grubdci warstwy uktadanej jednorazowo. Prébki rgl@obierd w sposéb losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na bieaco przekazywane
Inzynierowi.

1.2. Wilgotnoéé¢ mieszanki

Wilgotnas¢é mieszanki powinna odpowiaélavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 [1] (metoda llpletancy +10% -20%.

Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17 [5].
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1.3. Zag:szczenie podbudowy

Zageszczenie warstwy powinno odbyivsie az do osagniecia wymaganego wskaika
zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nalesprawdzéa wedtug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy
przeprowadzenie badania jest nietiwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontraagszczenia
nalezy oprz& na metodzie obgken ptytowych, wg BN-64/8931-02 i nie rzadziegniaz na 5000 fy lub
wedtug zalecg Inzyniera.

Zageszczenie podbudowy stabilizowane] mechaniczniezgalena za prawidtowe, gdy stosunek
wtornego moduhle; do pierwotnego modutu odksztatceigjest nie wegkszy od 2,2 dla kalej warstwy
konstrukcyjnej podbudowy.

1.4. Wiaciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmotvacery wszystkich whaciwosci. Probki do badapetnych
powinny by pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inzyniera.

2. Wymagania dotycace cech geometrycznych podbudowy.
2.1. Czstotliwosé oraz zakres pomiarow
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiarow dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w taBBlicy

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszgtabilizowanego mechanicznie

Lp. Wyszczegolnienie bada Minimalna czstotliwos¢ pomiarow
pomiaréw
1 |Szerokd¢ podbudowy 10 razy na 1 km
2 |R6wWnai¢ podiuna w sposob cigty planografem albo co 20 m data kadym
pasie ruchu

Rownai¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
Spadki poprzeczné* 10 razy na 1 km
Rzedne wysokéciowe co 100 m

Uksztattowanie osi w planié* co 100 m

N|o|lolh~h| W

Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:
w 3 punktach na kalej dziatce roboczej, lecz nie rzadzigj
niz raz na 400 M
Przed odbiorem:
w 3 punktach, lecz nie rzadziepnmiaz na 2000 m

8 | Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwoch przekrojach nazke 1000 m
- ugiccie spezyste co najmniej w 20 punktach naide 1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksatednia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych tukéw poziomych.

2.2. Szeroké¢ podbudowy
Szerokaéé¢ podbudowy nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz +10 cm, -5 cm.
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2.3. Rowndg¢ podbudowy

Nierowndaici podiuzne podbudowy nafy mierzy¢ 4-metrowvy tatg lub planografem, zgodnie z BN-
68/8931-04.

Nierowndaci poprzeczne podbudowy najemierzy 4-metrovy tats.
Nieréwnaci podbudowy nie magprzekraczé&

- 10 mm dla podbudowy zasadniczej,

- 20 mm dla podbudowy pomocniczej.

2.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehipoy by¢ zgodne z dokumentag;j
projektows, z tolerangj = 0,5 %.

2.5. Rzdne wysokdciowe podbudowy
Rd&znice pomé¢dzy rzdnymi wysokdciowymi podbudowy i rgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza+ 1 cm, -2 cm.

2.6. Uksztaltowanie osi podbudowy
Os podbudowy w planie nie mie by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz = 5
cm.

2.7. Grubcé¢ podbudowy
Gruba¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz - dla podbudowy
zasadniczef 10%,

2.8. NGnosé¢ podbudowy
— modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powinie kgodny z podanym w tablicy 4,
— ugiecie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno byggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa
z kruszywa o Wskaznik - Minimalny modut odksztatcenia
o . . Maksymalne ugicie :
wskazniku wyq nie zagszczenia sprzavste pod kotem. mm mierzony piya o

mniejszym Ishie plzyste p ' srednicy 30 cm, MPa
niz, mniejszy nk
% 40 kN 50 kN od pierwszego od drugiego obaizenia

obcizzenia B E,

60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180
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