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1. WSTEP

1.1 Przedmiot i zakres specyfikacji
Niniejsza specyfikacja obejmuje wymagania dotyczgce wykonania i odbioru dia :
Wykonania instalacji elektrycznej 230 V do zasilania elementow monitoringu wizyjne-
go miasta : - Centrum Dozoru w Strazy Miejskiej ul. Ktodzka 4

- Stacja Bazowa w Ratuszu Rynek 31

- Punkt kamery K1 w Szkole Podstawowej ul. Koscielna 31

- Punkt kamery K2 w CKiR ul. Staromiyriska 5

- Punkt kamery K3 w Gimnazjum ul. Zamenhoffa 2

- Punkt kamery K4 w Zaktadzie Przyrodoleczniczym ul. Ostrowicza 1

- Punkt kamery K5 w Kinoteatrze ul. Orla 7

1.2 Przedmiot i zakres robot budowlanych

Przedmiotem zamoéwienia sg prace w zakresie robét instalacyjnych elektrycznych:
wykonanie nowej instalacji elektrycznej zasilania 230V dla kazdego w/w elementu

obejmujacego zakres robét : zabudowanie w istniejgcej tablicy TB zabezpieczenia linii
zasilajacej tablicg TB1, wykonanie linii zasilajacej tablice TB1 przewodem YDY 3x4
mm2 ( sposdéb utozenia i trasa okreslona indywidualnie dla kazdego elementu ), zabu-
dowanie tablicy TB1 wyposazonej w wytacznik gtéwny FR 302 32A, zabezpieczenie
linii zasilajacej tablice TT w postaci wylgcznika réznicowopradowego z czlonem nad-
pradowym P312 B6A/0,03A lub P312 B 10A/0,03A oraz ochronnik dwu polowy V 25
B+C/2 — 385 UP< 1,5 kV, wykonanie linii zasilajacej tablice TT przewodem YDY
3x2,5 mm2 ( sposob utozenia i trasa okreslona indywidualnie dla kazdego elementu )
zakonczonym w tablicy TT gniazdem jednofazowym NT 130H. W Kinoteatrze i Sta-
rym Jerzym tablica TB jest w obudowie RU-1 dodatkowo z licznikiem jednofazowym
jednotaryfowym, w pozostatych punktach do obudowa RN-6. W zaleznosci od potrzeb
obudowa tablicy TB1 schowana w $cianie lub n/t. Obok kazdej tablicy TB1 zabudowa-
na jest szyna uziemiajgca SU w obudowie. Szyna SU jest uziemiona linkga LYzo 10
mm2 potgczong z uziomem instalacji odgromowej w sposéb podany w rozwigzaniach
szczegdlowych dla danego miejsca. Jedynie w CKiR uklad jest inny. Z tablicy pietro-
wej TS jest wyprowadzona korytkiem linia zasilajgca tablice TT przewodem YDY 3x2,5



mm2. Linia w tablicy T5 zabezpieczona jest wytgcznikiem roznicowopradowym z
cztonem nadpragdowym P312 B6A/0,03A .

1.3 Okreslenia podstawowe

Okreslenia podstawowe, uzyte w niniejszej specyfikacji, sq zgodne zobowigzujgcymi
odpowiednimi normami

1.4 Klasyfikacja robét wg Wspdinego Stownika Zamoéwien (CPV)

45310000-3 - Roboty w zakresie instalacji elektrycznych

1.5 Opis ogdiny

Przedmiotem opracowania jest wykonanie zasilania 230V do wszystkich elementow
systemu monitoringu wizyjnego miasta.

1.6 Organizacja robét budowlanych

Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy.
Zaplecze budowlane wykonawca zorganizuje w miejscu wskazanym przez Inwestora.
Wykonawca bedzie prowadzit roboty wg uzgodnionego harmonogramu i zgodnie z
zapisami Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamowienia. Wykonawca jest zobowigza-
ny do zapewnienia i utrzymania bezpieczenstwa terenu budowy oraz robét poza pla-
cem budowy w okresie trwania realizacji zadania az do zakonczenia i odbioru korico-
wego robét.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrone roboét i za wszelkie materiaty oraz
urzadzenia uzywane do robét od daty rozpoczecia do daty zakoriczenia robot (do
wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Inwestora ).

Wykonawca bedzie utrzymywal teren budowy do czasu odbioru ostatecznego. Wyko-
nawca w ramach zadania ma uprzatnac¢ plac budowy po zakoriczeniu robét, zlikwi-
dowac plac budowy i doprowadzic teren budowy do stanu pierwotnego.



2. WYMAGANIA DOTYCZACE WEASCIOWSCI WYROBO | MATERIAL OW
2.1 Zrédta uzyskania materialow

Na zyczenia Zamawiajgcego, przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatow i
urzadzen przeznaczonych do robét, Wykonawca przedstawi szczegotowe informacje
dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania , zamawiania lub wydobywania tych
materiatow i odpowiednie atesty , aprobaty, dopuszczenia do $wiadectwa badan labo-
latoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia przez Inwestora. Zatwierdzenia pewnych ma-
teriatdbw z danego Zrodta nie oznacza automatycznie, ze wszystkie materialy zdane-
go zrodta uzyskujg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany jest do udokumentowa-
nia, ze materiaty uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spetniajg wyma-
gania specyfikacji technicznych w czasie postepu robét. Wykonawca ponosi odpo-
wiedzialno$¢ za spetnienie wymagarn ilo$ciowych | Jjakosciowych materiatéw z jakich-
kolwiek zrédet. Wykonawca poniesie wszystkie koszty a w tym : optaty, wynagrodze-
nia i jakiekolwiek inne koszty zwigzane z dostarczaniem materiatow i urzgdzen do ro-
bét.

2.2 Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inwestora. Jesli Inwestor
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatéw do robot innych, niz te, dia ktérych zo-
staly zakupione to koszt tych materiatéw zostanie przewartosciowany przez Inwesto-
ra. Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdujg sie niezbadane i nie zaakceptowane mate-
riaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac sie z jego nie przyjeciem i nie-
zaptaceniem.

2.3 Przechowywanie i sktadowanie materiatow.

Wykonawca zapewni , aby tymczasowo skladane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robot, byty zabezpieczone przed zniszczeniem, zachowalty swoja jakoscé
i wlasciwos¢ do robét i byly dostepne do kontroli Inspektora Nadzoru. Miejsca czaso-
wego sktadowania bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgod-



nionych z Inwestorem lub poza teren budowy w miejscach zorganizowanych przez
Wykonawce.

3. WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU | MASZYN

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowo-
duje niekorzystnego wplywu na jakosc i $rodowisko wykonywanych robot.
Na zadanie , Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw po-

twierdzajgcych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania zgodnie z jego przeznaczeniem.

4. WYMAGANIA DOTYCZACE SRODKOW TRANSPORTU

Do transportu materiatéw , sprzetu budowlanego i urzadzen stosowac sprawne tech-
nicznie érodki transportu. Srodki transportu powinny zabezpiecza¢ zatadowane wy-
roby przed wplywami atmosferycznymi.

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkow transportu | kté-
re nie wplyng niekorzystnie na jako$¢ robét i wlasciwosci przewozonych towardw.
Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy muszg spetniaé wymagania przepiséw ru-
chu drogowego tak pod wzgledem formalnym jak i rzeczowym.

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco , na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu bu-

dowy.

5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenia robot zgodnie z umowg, oraz za ja-
kos¢ zastosowanych materiatow i wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumen-
tacjq projektowa, wymaganiami ST, projektu organizaciji rob6t oraz poleceniami Inwe-

stora.



5.1 WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT ELEKTRCZNYCH

Zasilanie

Zasilanie 230 V kazdego z elementéw systemu monitoringu jest szczegdtowo opisane
w dziale odnoszacym sie do niego.

Prowadzenie przewodéw

Ciagi przewodow zasilajgcych prowadzié w zaleznosci od indywidualnego rozwigzania
w tynku lub na tynku , w rurkachRL lub bez oraz w korytkach instalacyjnych. Szcze-
gotowo jest to opisane w kazdym dziale.

Ukiad sieci- ochrona przed porazen pradem elektrycznym

Uktad sieci nowoprojektowanej TN - S istniejacej TN - C.

Dodatkowg ochrone przed porazeniem stanowic¢ bedzie szybkie wytgczenie zasilania.

5.2.1 Badania oraz odbiér wyrobow i robét elektrycznych.

Wykonawca musi przewidzie¢, ze poszczegolne etapy wykonanych przez niego prac
beda kontrolowane przez odpowiednie stuzby Inwestora.
Z kazdej kontroli sporzadzony bedzie protokdl. Ewentualne niezgodnosci wykonanych

robdt bedg usuwane na koszt Wykonawcy w terminie wyznaczonym przez Inwestora.

Po zakonczeniu prac montazowych nalezy wykonaé:

. Pomiary rezystanciji izolacji ( oddzielnie dla kazdego obwodu — od strony zasi-
lania)

Pomiary nalezy wykonaé¢ induktorem 1000V. Rezystancja izolacji mierzona miedzy

badang fazg i pozostatymi fazami potaczonymi z przewodem neutralnym nie moze by¢

mnigjsza niz 0,25 MQ dla instalacji 230V

. Pomiary obwodéw dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe.

. Po pozytywnym zakoriczeniu wszystkich badar i pomiaréw objetych probami,

nalezy zatgczyc instalacje pod napiecie i sprawdzic¢, czy:

- punkty Swietlne zatgczajg sie zgodnie z zatozonym programem:



1

W gniazdach wtyczkowych przewody sg dotgczone do wiasciwych

zaciskow:
- Z wykonanych pomiaréw i prob winny by¢ sporzadzone protokoty.
. W momencie , gdy Wykonawca uzna, ze race montazowe zostaly zakonczone,

to zawiadamia on wowczas Inwestora, aby ten w odpowiednim czasie wyzna-
czyt swoich przedstawicieli , ktérzy bedg obecni przy czynnosciach odbiorczych
instalacji.

. Przedstawiciele Inwestora w obecnosci Wykonawcy przeprowadzajg kontrole,
sprawdzenia i proby instalacji i ewentualnie zobowigzujg Wykonawce do usu-
niecia stwierdzonych usterek.

. Wowczas, gdy w.w sprawdzian, powtdrzony w razie potrzeby, jest zadawalajg-
cy, Wykonawca zawiadamia pisemnie Inwestora podajgc proponowany termin
gotowosci instalacji do odbioru koricowego.

. Wykonawca musi w tym samym czasie przekazac Inwestorowi:

- Szczegolowy raport zawierajgcy co najmniegj wykaz i charakterystyke zainsta-
lowanych urzadzen oraz wyniki przeprowadzonych badar i pomiarow

- atesty i aprobaty techniczne zainstalowanych aparatéw, urzgdzen, przewo-
dow i kabli.

Wykonawca zapewni odpowiedni system i $rodki techniczne do kontroli jakosci robot
na terenie i poza placem budowy.

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzane zgodnie z wymaganiami Norm lub
Aprobat Technicznych przez jednostki posiadajgce odpowiednie uprawnienia budow-
lane.

W zaleznosci od rodzaju rob6t | warunkow wystepujgcych na budowie odbidr utozenia
kabli i przewoddéw moze byé przeprowadzony czegsciowo w trakcie robdt ( odbidr mie-
dzyoperacyjny ) oraz po zakoriczeniu robot.

Ocena jakosci materiatéw przy odbiorze powinna byé dokonywana posrednio na pod-
stawie zaswiadczen z kontroli stwierdzajgcych zgodnosé uzytych materiatow z wyma-
ganiami technicznymi oraz normami.



7. WYMAGANIA DOTYCZACE OBMIARU ROBOT

Obmiar robét okresla ilogé wykonywanych rob6t zgodnie z postanowieniami umowy.
llos¢ robét oblicza sie wediug sporzadzonych pomiaréw z natury z uwzglednieniem
wymagan technicznych zawartych w niniejszej ST.

Wszystkie urzadzenia i sprzet pomiarowy stosowane do obmiaru robét podlegajg ak-
ceptacji Inspektora Nadzoru i musza posiadaé wazne certyfikaty legalizaciji.

8. ODBIOR ROBOT

Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania
robét w odniesieniu do ich jakosci | wartosci.

Gotowosc do odbioru zgtasza pisemnie wykonawca.

Odbidr jest potwierdzeniem wykonania robét zgodnie z postanowieniami Umowy oraz
obowigzujgcymi Normami Technicznymi ( PN, EN-PN )

Opracowat :




